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1. Instrugoes de seguranca

GUARDE ESTAS INSTRUGOES - Este manual contém instrugdes importantes de segurancga e
manutengao que devem ser observadas durante a instalagao, configuragao, utilizagao e manutencgao.

* Leia este manual cuidadosamente antes de instalar ou utilizar o produto.
» Certifique-se de usar a versdo mais recente do manual. A versdo mais recente pode ser descarregada na pagina do produto.

* Instale o produto num ambiente protegido do calor. Mantenha-o afastado de produtos quimicos, pecas de plastico, cortinas, téxteis
ou outros materiais inflamaveis.

« Utilize o equipamento apenas nas condi¢des de funcionamento especificadas. N&o o utilize em ambientes humidos ou molhados.
* Nunca utilize o produto em locais onde possam ocorrer explosdes de gas ou po.

* Este dispositivo ndo deve ser utilizado por pessoas (incluindo criangas) com capacidades fisicas, sensoriais ou mentais limitadas
ou que ndo tenham experiéncia ou conhecimentos, a menos que estejam a ser supervisionadas ou tenham recebido instrugdes.

fr@yﬁmﬂ. energy
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2. Introducao

2.1. O que é o Cerbo GX?

O Cerbo GX é um poderoso membro da familia de produtos GX, um centro de comunicagdes avangado que monitoriza e controla
sistemas energéticos. Possui interfaces de comunicagéo abrangentes e pode ser emparelhado com um ecra tatil (GX Touch 50 ou GX
Touch 70) opcional para melhorar a sua usabilidade e obter informagdes visuais.

Os dispositivos GX podem ser colocados no centro de qualquer instalagéo Victron. Funcionam com o sistema operativo Venus OS e
garantem uma comunicagao perfeita entre todos os componentes conectados, como inversores/carregadores, carregadores solares,
carregadores e baterias CC-CC.

Pode monitorizar e controlar o seu sistema:

+ A distancia, através do portal Victron Remote Management (VRM) com uma ligaggo & Internet (ver Acesso através do VRM [70])

* Localmente, através de:

* A Série GX Touch 50 e série GX Touch 70 [8]

* Um navegador da web (consulte Acesso a consola remota através da rede LAN/WiFi local [69])

* Um tablet ou telemével Android utilizado como ecré (ver Ecra WiFi GX para Android)

* Um ecra multifuncional (MFD) (ver Integracdo do ecra multifuncional maritimo através da aplicagado [115])
* A aplicacao VictronConnect através de LAN, WiFi ou Bluetooth (conforme aplicavel)

* O ponto de acesso WiFi [68] integrado

A consola remota [12] constitui uma interface de utilizador central para monitorizagéo e configuragédo do sistema com acesso local e
remoto.

O Cerbo GX também permite atualizagbes remotas de firmware no VRM e alteragdes remotas da configuragdo.
Nota: Este manual refere-se a versdo mais recente do firmware. Pode verificar a vers&o atual no menu do dispositivo em Configuragdo —

Geral — Firmware (consulte o capitulo Atualizacdes de firmware [88]). Se o seu dispositivo GX n&o estiver conectado a Internet, pode
descarregar o firmware mais recente do Victron Professional.

2.2. O que vem na caixa?

Cerbo GX

234 1234 1234
Temp Digital in

Cabo de alimentagdo com fusivel incluido e terminais

redondos M8 para ligagdo a uma bateria ou a um barramento C

CC. 1:3 ,
<

Terminadores VE.Can (2 unidades).

victron energy
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Blocos de terminais para todos os conectores de cada lado: 3
de 4 pinos, 2 de 3 pinos, 1 de 2 pinos

Neste video, pode ver como desembalar o produto e um resumo das interfaces:

fr@yﬁmﬂ. energy
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3. Instalagao

3.1. Resumo das ligagées do Cerbo GX (PN BPP900450100)

Supported 3rd
party Batteries:
Freedom Won

Networking:
Ethemet

WiFi

VRM-Remote Management
Remote Support

Communication
#odbus Protocols:

SMQTT Modbus-TCP

mart

Supported Bluetooth
Products:

VictronConnect

RuuviTag Temperature Sensor
Safiery STAR-tank

Mopeka Pro Check LPG & Water
USB Bluetooth Adapters

USB Products:

GX 10-Extender 150
GXLTE4G

GX Tank 140

RS485 to USB Interface
Zigbee to USB Interface
USB Bluetooth Adapter
USB WiFi Adapter

VE.Direct Products:
Solar Chargers

DC-DC Battery Chargers
BMV Battery Monitor
SmartShunt

Phoenix Smart Charger P43
Phoenix Inverter VE.Direct

VE.Can Products:

MPPT RS, Multi RS, Inverter
RS

Lynx Smart BMS

Lynx Shunt

MPPT VE.Can

Skylla-i, Skylla-1P65

Marine MFD
integration by NMEA
2000:

Tank senders

GPS

Marine Integration by
App:

Raymarine

Garmin

Navico

Furuno

1/0 Ports:

Resistive Tank Sensors

Temperature Sensors
Digital Inputs

VE.Bus Products:
MultiPlus / Quattro
VE.Bus Phoenix Inverter
VEBus BMS

VE.Bus BMS V2

VEBus BMS NG

Digital Multi Control

RV-Cin/out
support

Connected Gensets:
ComAp, CRE, DSE

WiFi Products:
Remote Console
VictronConnect

EV Charging Station

3 VE.Direct 4 entradas digitais Ranhura para cartdo MicroSD

(méx. 32 GB)

Porta de entrada de
alimentacéo (8 - 70 VCC)

1 VE.Can (sem isolamento) e 1 BMS-Can 4 entradas resistivas de nivel do deposito

1 VE.Bus 4 entradas de sensor de temperatura Porta HDMI

2 relés programaveis (NO, COM, NC -
limite de corrente: CC até 30 VCC: 6 A/
CCaté 70 VCC: 1A/ CA:6 A,

125 VCA

Ethernet

WiFi 2,4 GHz (802.11 b/g/n) com ponto de
acesso WiFi

Bluetooth Smart

2 portas USB host + 1 porta USB exclusiva
para alimentagéo

O Cerbo GX suporta um maximo de 15 dispositivos VE.Direct, independentemente de estarem ligados através de portas
VE.Direct ou USB. No entanto, este limite pode ser inferior em sistemas complexos, por exemplo, aqueles com varios
inversores FV ou inversores sincronizados. Deixe sempre algum espaco livre no design do seu sistema para garantir um
funcionamento fiavel.

victron energy
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3.2. Resumo das ligagoes do Cerbo GX MK2 (PN BPP900450110 e
BPP900451100)

Supported 3rd :,J:ﬁ)‘;;dn:isl’w VE.Direct Products: VE.Can Products:
party Batteries: éx e = Solar Chargers MPPT RS, Multi RS, Inverter|
Freedom Won GX Tank 140 DC-DC Battery Chargers RS

Pylontech Mk SE BMV Battery Monitor Lynx Smart BMS

G Zigbee to USB Interface SHERET: 5 o hupt

Cegasa Phoenix Smart Charger P43 MPPT VE.Can

o : ! .
o t’]s: ';'/‘i’;‘z(‘;;';";‘:ap‘“ Phoenix Inverter VE Direct Skylla-i, Skylla-IP65

Networking:
Ethemet
WiFi

VE.Bus Products:
MultiPlus / Quattro
VEBus Phoenix Inverter
VE.Bus BMS

VEBus BMS V2

VE.Bus BMS NG

Digital Multi Control

RV-Cin/out

'VRM-Remote Management victron energy support
Remote Support . (Y
i wtscam ot ——L . et

Shoroot §

Cerbo GX

Connected Gensets:
Communication
’ﬂodbus Protocols: DEIF, Fischer Panda

SMQTT [ - dEEE L o ik

mart

Supported Bluetooth .
Products: Marine MFD - "
VictronConnect integration by NMEA App: D WiFi Products:
R 2000: Raymarine . e Tank Sensors Remote Console

g Tomper - i Garmin Temperature Sensors d S VictronConnect
;:g:x :;?:g;g:k R (T;r;v senders Navico Digital Inputs. o EV Charging Station

Furuno
USB Bluetooth Adapters B

Marine Integration by

3 VE.Direct 4 entradas digitais (com contagem de Ranhura para cartdo
impulsos) MicroSD (max. 32 GB)
2 VE.Can (VE.Can 1 isolado) 4 entradas de nivel de depdsito resistivas Porta de entrada de
alimentagéo (8 - 70
VCC)
1 VE.Bus 4 entradas de sensor de temperatura Porta HDMI

2 relés programaveis (NO, COM, NC -

As tomadas RJ45 foram giradas 180 graus para limite de corrente: CC até 30 VCC: 6 A/
facilitar a remogao dos cabos CCaté 70 VCC: 1A/ CA: 6 A,
125 VCA

WiFi 2,4 GHz (802.11 b/g/n) com ponto de acesso WiFi

Bluetooth Smart

3 portas USB host (totalmente funcionais)

victron energy
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3.3. Opgoes de montagem e acessorios

As seguintes opgdes de montagem e acessorios estéo disponiveis para compra:

Ecras GX Touch 50 e GX Touch 70

Suporte de parede para o GX Touchem 5" e 7"
Adaptador do GX Touch 50 para o espago do CCGX
Ecrés GX Touch 50 Flush e GX Touch 70 Flush
Adaptador para montagem em calha DIN 35

Sensor de temperatura Quattro, MultiPlus e dispositivo GX

Neste video, pode ver todas as opgdes de montagem:

ion to Cerbo GX - Installation

victron energ
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3.4. Alimentacao do Cerbo GX

O dispositivo € alimentado através do conector Power in V+ e aceita de 8 a 70 VCC. N&o pode ser alimentado através de nenhuma
outra conexao (por exemplo, Ethernet ou USB). O cabo de alimentagéo CC fornecido inclui um fusivel de fusdo lenta de 3,15 A.

Se a tensdo CC exceder 60 V, o Cerbo GX é classificado como «produto integrado». Para cumprir as normas de seguranga, a instalagcéo
deve ser feita de forma a impedir que o utilizador aceda aos terminais.

Alimentagdao com um VE.Bus BMS

Ao utilizar o Cerbo GX numa instalagdo com um VE.Bus BMS, ligue o terminal Power in V+ do Cerbo GX ao terminal «Load disconnect»
(desconexao de cargas) do VE.Bus BMS. Ligue os dois cabos negativos ao barramento negativo ou ao negativo de uma bateria comum.
Isto n&o é necessario para o VE.Bus BMS V2 nem para o VE.Bus BMS NG, uma vez que ambos possuem uma saida GX-Power.

Importante: Alimentagao a partir do terminal AC-out de um inversor VE.Bus, Multi ou Quattro

Alimentar o dispositivo GX com um adaptador CA ligado a saida CA de um dispositivo VE.Bus (por exemplo, inversor, Multi ou Quattro)
pode causar um bloqueio:

* Apds uma falha ou um arranque autogerado, os dispositivos VE.Bus ndo arrancam porque o Cerbo GX n&o tem alimentag&o.
* O Cerbo GX nédo consegue arrancar porque o inversor/carregador esta desligado, criando um ciclo vicioso.

Solugao temporaria:

Desligue brevemente o cabo VE.Bus do dispositivo GX para permitir que os produtos VE.Bus reiniciem.

Solugdo permanente:

Modifique a cablagem RJ45. Consulte a pergunta frequente n.° 20 [188] para obter mais informagdes sobre este assunto.
Recomendagao:

Evite alimentar o dispositivo GX a partir da saida CA de um inversor/carregador. Em caso de desligamento devido a sobrecarga do
inversor, alta temperatura ou baixa tensdo da bateria, o dispositivo GX também sera desligado, de modo que a monitorizagéo e o acesso
remoto serdo totalmente perdidos. E altamente recomendavel alimentar o dispositivo GX diretamente a partir da bateria.

Consideragoes sobre isolamento

O dispositivo GX é conectado a varios componentes do sistema. Para evitar loops de terra, certifique-se de que as praticas corretas de
isolamento sejam seguidas. Na maioria dos casos, isso ndo sera um problema, mas um projeto adequado do sistema continua sendo
fundamental.

VE.Bus Isolado Isolado Isolado Isolado
VE.Direct Isolado Isolado Isolado Isolado
VE.Can Néo isolado 0 0 Isolado
usB? Néo isolado Né&o isolado Néo isolado Néo isolado
Ethernet? Isolado Isolado Isolado Isolado

) A porta VE.Can 1 tem isolamento galvanico, mas a porta VE.Can 2 n&o.
2) A porta Ethernet ¢ isolada, exceto pela blindagem: use cabos UTP sem blindagem para a rede Ethernet.

3) As portas USB nao s&o isoladas. Conectar um WiFi ou GPS portatil ndo cria nenhum problema, pois esses dispositivos ndo sdo
alimentados por uma fonte externa. Mesmo se for usado um hub USB alimentado separadamente, pode ocorrer um loop de terra.
No entanto, apds varios testes, ficou demonstrado que isso ndo causa problemas operacionais.

Aumento das portas USB

E possivel aumentar o nimero de portas USB com um concentrador USB. No entanto, as portas USB integradas tém uma
disponibilidade de alimentagao limitada.

Recomendagéao
Utilize sempre concentradores USB com alimentagdo e escolha produtos de alta qualidade para evitar problemas.

Para aumentar o nimero de dispositivos VE.Direct, pode utilizar um adaptador VE.Direct para USB. Pode consultar neste documento o
limite de dispositivos que podem ser conectados a diferentes dispositivos GX.

i b J"i?m’". energy
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3.5. Série GX Touch 50 e série GX Touch 70

As séries GX Touch 50 e GX Touch 70 s&o ecras acessorios para o
Cerbo GX.

Estéo disponiveis em versdes de cinco e sete polegadas e com duas
opcdes de instalagdo:

200:25

g
Hianallin

* Montagem sobre uma superficie ou sobre uma parede

* Montagem embutida

Estes ecras extrafinos e resistentes a agua fornecem um resumo
instantaneo do sistema e permitem fazer ajustes

rapidamente. A sua facil instalagdo oferece grande flexibilidade na
hora de projetar um painel de controlo limpo e profissional.

Battery

Nao é necessaria configuragdo. Uma vez conectado, o dispositivo e B 1 Generator
GX exibe automaticamente o resumo do sistema e os controles do PO 874W  wooes
menu. -

~ - \) 428W |l
Opgoes de ecra i

Pode aceder as definigdes do ecra através de: Definigdbes — Geral
— Ecra e aparéncia

Vocé pode:

T vietn snsesy

» Definir um tempo para o desligamento automatico do ecra

« Ativar o brilho adaptativo para uma melhor visibilidade

Manipulagao do ecra tatil

* Funciona através de gestos com os dedos.
* Deslize para percorrer os menus.
* Toque para fazer selegdes.

* O texto e os numeros sé&o introduzidos através do teclado do
ecra.

Opgoes de montagem
Dependendo do modelo, o GX Touch pode ser montado de varias formas:
GX Touch 50 e GX Touch 70
* Montagem frontal: Com os suportes incluidos
* Montagem na parede: Com o suporte de parede opcional para o GX Touch
* Adaptacao ao espago do CCGX (apenas GX Touch 50): Com o adaptador do GX Touch 50 para o espago do CCGX opcional.
Tampa de protecao
Existe uma tampa de protecéo (incluida a partir do niumero de série HQ2242 e também disponivel separadamente. Consulte a ficha
técnica para obter mais informagdes). Protege o GX Touch dos danos causados pela radiagdo UV durante a exposigéo prolongada
ao sol.

Nota: A tampa de protecdo ndo se adapta as versdes GX Touch 50 Flush e GX Touch 70 Flush.

[

GX Touch 50 Flush e GX Touch 70 Flush

= 909

Os modelos GX Touch Flush oferecem varios métodos de instalagdo embutida:

* Montagem embutida com vedagéo de borracha e suportes

Utilize a vedagao de borracha, os suportes, os batentes roscados e as porcas borboleta incluidos. Este método proporciona a melhor
resisténcia ao po e a agua.

i, . victron energy
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E Basta apertar manualmente os batentes roscados e as porcas borboleta

* Montagem embutida com adesivo

Montagem direta sobre a superficie onde sera encaixado com o adesivo pré-aplicado. Ndo sdo necessarios suportes, batentes
roscados nem porcas borboleta. O grau de protecdo depende da qualidade da superficie onde sera colocado e da sua lisura.

* Montagem embutida (totalmente embutida)

* Para um acabamento totalmente embutido, faca a instalagdo de acordo com as medidas do gabarito para a broca. Pode usar o selo
de borracha ou o adesivo pré-aplicado. O grau de protegdo depende das caracteristicas da superficie sobre a qual sera colocado.

el | 3 0n )
Lo e . . e ‘

GX Touch 50/ 70 Flush Acessorios incluidos com o GX Touch 50/ 70 Flush

Ligar o GX Touch 50 ou o GX Touch 70

Importante: Ligue o GX Touch ao Cerbo GX antes de o ligar. O procedimento recomendado consiste em desligar o
conector de alimentagéo do Cerbo GX antes da instalagéo.

Descrigao das ligagoes
O GX Touch é conectado com um Unico cabo combinado com:

* Um conector HDMI (para video)

* Um conector USB (para alimentagao)

Etapas da instalacao

1. Instale o ecra tatil num local conveniente.

2. Ligue o conector HDMI a porta HDMI do Cerbo GX.

3. Ligue a ficha USB:
» Se tiver um Cerbo GX de primeira geracdo (PN BPP900450100), ligue o conector USB a porta USB que se encontra ao lado da
porta HDMI (esta porta USB é utilizada apenas para alimentar o ecra tatil e ndo tem qualquer outra fungéo). Se tiver um Cerbo
GX de segunda geragao (PN BPP900450110 e BPP900451100), pode ligar o GX Touch a qualquer uma das trés portas USB.
4. Volte a ligar a alimentagéo ao Cerbo GX através do bloco conector de 2 pinos Power In.

5. ApoOs o arranque, a consola remota aparecera no GX Touch.

6. Familiarize-se com o ecra tatil e configure as suas opgdes em: Configuragdo — Geral — Ecra e aparéncia

(T, victron energy
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3.6. Desativacao do controlo por entrada tatil

Para restringir o acesso ao sistema GX, é possivel desativar o controlo por entrada tatil do ecrd GX Touch 50 ou 70 conectado. Desta
forma, é possivel montar o GX Touch num local visivel para o operador e, ao mesmo tempo, evitar o uso ndo autorizado para elevar os
niveis de acesso.

Tenha em atencéo que esta opgao apenas desativa o controlo tatil ou com o rato. Na consola remota, continuara a poder controlar o
dispositivo através do teclado.

Existem duas formas de desativar a fungao tatil do ecra:

1. Com um botdo momentaneo ligado a uma das entradas digitais

2. Com um teclado USB externo ligado ao Cerbo GX. A fungao tatil pode entdo ser ativada e desativada premindo a tecla
Pause/Break.

Se pretender utilizar esta fungao, certifique-se de que nao é possivel aceder fisicamente as portas USB nem a qualquer teclado
USB ligado, para impedir a ativagéo nao autorizada da opg¢ao tatil.
Desativacao do controlo de entrada tatil através de um botdo momentéaneo

Nos dispositivos GX com entradas digitais, pode configurar uma das entradas para controlar a fungao tatil com um botdo momentaneo
externo.

< Settngs megrationa Digtal 10 GX BLItn - Digrtal input 1

(

Bilge pump
ilge alarm
Burglar alarm
Smaoke alarm
Fire alarm
07 alarm

Generator

o|o|0|lCc|Q|a|O |0

Touch input control

Passos de configuragao
1. Va para Configuragdo — Integragdes — 10 digital — GX integrado - Entrada digital [nimero da entrada digital]
2. Ativagdo do controlo por entrada tatil
Funcionamento
* Primeiro toque: A entrada tatil € desativada.
* Nao sdo permitidas interagdes tateis.

* O ecra desligar-se-a ap6s o periodo de tempo definido em Configuragdo — Geral — Ecra e aparéncia — Tempo de desligamento
do ecra.

* O ecra sera ativado ao tocar nele, mas a entrada tatil permanecera desativada.
* Segundo toque: A entrada tatil é reativada.
Importante: Ao pressionar o botéo, o pino GPIO ¢é ligado a terra. Nao aplique tensdo a nenhum dos pinos GPIO.
Desativagao do controlo de entrada tatil através de um teclado USB externo
Para controlar a entrada tatil através de um teclado externo:

1. Ligue um teclado USB a uma das portas USB do dispositivo GX.

2. Prima a tecla Pause/Break (Pausa/lnterromper) para ativar e desativar o controlo de entrada tatil.

Em teclados sem Pause/Break, utilize uma das combinagdes de teclas alternativas mencionadas neste artigo da Wikipedia.

Mg victron energy
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3.7. Ligagoes do relé

O Cerbo GX tem funcionalidade de relé sem potencial Normalmente aberto (NO) e Normalmente fechado (NC). A fungao do relé pode ser
configurada através do menu do dispositivo GX: Configuragdo — Integragdes — Relés — Funcgéo.

O relé 1 é especialmente importante porque, além da ativagdo manual e em fungdo da temperatura [86] (tal como o relé 2), também
pode ser utilizado como relé de alarme [71], arranque/paragem do gerador [155] ou bomba do depdsito [71].

& Sottngs Integrations Relays

Disabled O

Alarn relay ® < Sattings | Imtegrations  Relsys  IRGTRCUEGREITE)

Genset start/stop Q Disabled o
Gonnected genset helper relay (@] Manual @
Tank pump (@) Temperalure O
Manual (@]

Temperature (@)

Por predefinigao, o relé esta configurado em Normalmente aberto (NO). E possivel inverter a polaridade para Normalmente fechado (NC).
Nota: Inverter a polaridade para Normalmente fechado (NC) fara com que o consumo de corrente do dispositivo GX seja ligeiramente
maior.

< Sottings Intogrations

Function (Relay 1) Alarm relay > ¢ Seflings  Integrations  Relays  NEPUERCEEEN
Polarity (Relay 1) Mormally open > Marmally apen ()]
Function (Relay 2) Manual > Marmally closed (@]
Polarity (Relay 2) Normally open >
o Certifique-se de respeitar os limites de tensao e corrente dos relés, conforme especificado nas Especificacoes
técnicas [192].

(), victron energy
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4. A interface do utilizador

4.1. Introdugao a interface do utilizador

Para seguir este manual, verifique se a interface do utilizador “Nova interface do utilizador” esta ativada no seu dispositivo GX:
Configuragdo — Geral — Ecra e aparéncia — Interface do utilizador.

A interface do utilizador tem uma apresentagao limpa e intuitiva que simplifica a navegacéo e melhora a visibilidade das informacgdes.
Caracteristicas

* Consola remota: Consola remota: Funciona localmente no seu navegador (por LAN ou VRM) e comunica diretamente com o
dispositivo GX.

* Modos claro e escuro: Otimizado para diferentes condi¢ées de iluminagdo. O modo escuro esta ativado por predefinigao.

MEET

NEW Ul

Venus OS 3.50 Release

ff@yvi?rq". energy
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4.2. A Pagina Resumida

A Péagina Resumida fornece uma visdo clara dos dados basicos do sistema através de um widget personalizavel em forma de anel.

= 1258 [

Lo x Smar: BMS HQ24142,, BE3 5

* As barras circulares configuraveis a esquerda mostram a energia REIGE]
importada/exportada para a rede, a geragao solar e, se aplicavel, a
saida do alternador a partir de dispositivos compativeis, como o
partir de disp P x8W ° 165We |
Wakespeed WS500 ou o Orion XS. 29 C
+433W 11We
« O widget central, composto por anéis e um ecra central, mostra
o estado do armazenamento de energia e, se configurado,
informagdes sobre o nivel do depdsito e a temperatura. ’
. o A 9 o il a8 &}
* As barras circulares a direita fornecem um resumo do consumo ¢ T
de energla' Display mods Light >
As opgdes de configuracdo podem ser acessadas em Ajustes — SEEEE >
Geral — Ecra e aparéncia — Pagina resumida: Briet page )
* Nivel 1..4: Configure cada nivel para mostrar o estado de carga da Baat page «
bateria ou o tipo de liquido disponivel. Data unite
L. X Minimum nel maxinum gauge ranges
* Dados do depésito: Escolha entre Sem etiquetas, Mostrar volumes
2 User inarfaca Newll
do depésito ou Mostrar percentagem.
« Ecra central: Configure os dados apresentados nos dados < N RS R
CentraiS. Level T Lynx Sma-t BMS HUZATA249K9
lavel 2 Fusl %
Para ajustar as unidades dos dados de temperatura, volume ou — AU
energia elétrica, va para Ajustes — Geral — Ecréa e aparéncia
N Unldades de dados lavel 4 Mol nenfigored 3
Tan«detal s Show tank velures
Lenter details RuwviTzg (201

(), , victron energy
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4.3. A pagina Resumo

A distribuigdo fornece uma visdo completa do seu sistema num Unico local, permitindo uma monitorizagdo, um controlo e uma gestéo
simples.

A péagina Resumo esta dividida em trés secgdes:

« Esquerda: Widgets de fontes de energia, como Rede,
Carregadores solares, Gerador CC, Alternadores e Energia
edlica

* Centro: Armazenamento e conversao de energia

» Direita: Resumo das cargas, incluindo cargas CA, estagdes de

carregamento de veiculos elétricos, cargas essenciais e cargas S 1528
CC & Gnd ] [ insareer ; Chaer ] & AL Losds
135W External _ow
—
Um botdo no canto superior esquerdo (acessivel a partir de control
qualquer pagina) abre o painel de controlo e fornece acesso | U | n 1 & Losentil oods
rapido a: I L, 148W
* Controlos ESS St Solar ek ] & Batery s
56W 38% @ DG Londs

——— cheraing ~_, 6W

k.lll"l"llnl) AR 198 s0W
@ lilt iy G
=

e Unerazn Levels Natficaans sentngs

« Controlos de arranque/paragem do gerador

.

Controlos do inversor/carregador

Controlos do carregador

Controlos do inversor

Controlos da estagé@o de carregamento de veiculos elétricos

E possivel clicar em todos os elementos com contorno azul para
abrir uma vista detalhada.

4.4. Menu Configuragoes

B Cm

O menu Configuragdes esta organizado em categorias =l = 10:45
de alto nivel para facilitar a navegagéo. [ Devicss

All connected devices

As rotas de navegacgao sdo apresentadas na parte

superior do ecra, indicando a localizagédo atual dentro @ General
. "~ Access contol, Display, Finmware, Suppo
do menu. Com apenas um clique, pode voltar a LN BT T T
. P eetivi x
qualquer nivel da estrutura do menu. Sl SR >
« Para voltar a um nivel anterior, clique no ponto oga VRM
. Remate menitoring portal
correspondente do caminho. i
vancad
L . E:} Integrations
» Para voltar ao menu principal, clique no Relays, Sensars, Tanks, PV Inverters, Modbus, MOTT
primeiro elemento da lista. & SystemSeup

Por exemplo, se o caminho apresentado for Configuragéo 2 )] O Il pi ©
> Geral > Data e hora, ao clicar em Geral, vocé £ Seftings  Gencral
retornara ao menu Geral e, ao clicar em

. ~ . L Date/Time UTC 2025-09-1506:24
Configuragéo, retornara ao menu principal de
Configuragéo. Time zone W. Europe Standard Time >

(), , victron energy
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4.5. Painel de interruptores

O Painel de interruptores € um painel de controlo de acesso rapido que pode ser acedido através do ecra tatil, consola remota ou VRM,
para controlar as fungdes dos interruptores de veiculos, embarcagdes ou sistemas fixos.

Dispositivos compativeis
* GX |0-Extender 150

* SmartSwitch DC4 da Energy Solutions

Um bot&o no canto superior esquerdo da interface do utilizador abre
este painel e permite controlar saidas digitais, relés e outros sistemas
de dispositivos compativeis.

Este botao s6 pode ser visto quando ha um dispositivo compativel
conectado.

A estrutura do painel de interruptores é determinada pela
configuragéo definida no menu de ajustes de cada dispositivo
conectado. E possivel agrupar as saidas para simplificar a interface,
0 que é especialmente Util quando se lida com varias saidas.

Os dispositivos compativeis com o Painel de interruptores séo
configurados através do menu de configuragdes do dispositivo. Estas
séo as opgdes disponiveis:

* Nome: defina um nome personalizado para a saida.
* Grupo: atribua a saida a um grupo. As saidas do mesmo

grupo séo exibidas num separador partilhado do Painel de
interruptores.

» Tipo de saida: Selecione o tipo de saida desejado (consulte a
secgao seguinte).

* Mostrar controlos: Se estiver desativado, a saida ndo aparecera no

Painel de interruptores.

O painel de interruptores aceita os seguintes tipos de saida:

* Momentaneo: a saida so fica ativa enquanto é pressionada.

* Enclavamento (Comutagao): A saida muda de estado a cada
presséao.

* Regulavel: Permite um controlo variavel da saida, por exemplo,
para a intensidade da luz ou a velocidade de um ventilador.

Name

Qutput 5: Fuel Pump Running
Qutput & Bilge Pump Running
Qutput 7 Anchar Light OM
Output &

FWM 1. Salon RGB

FYi 2

PWM 3. Cockpit RGB

FYIN A

< Setngs  Uevces G 1D Extender15D
Mamentary
Latching
{ Gedings  Uevees  GXIO-Luender150
immable

st

gatup

= 004 %
& i | ST — © AL Lo
149W External LOW
—
control 5
e I
L} — L} | ) Essertial Loads
I L 168W
25 Sola-yiclt & Patters 25T
a7w 34% o0t
| |I —— 4 chaning | ‘I ']W
. ” III Illl |
) =] il o o
Brlel Qerdien Levels Netifizsiions Settings
= 1% F
1 FE DA 3 it [ st
Gkl RS0 2oLt C
it
Hler AR Pl Py Rilye A
e Lights T Purag Pt
| off Off
< Setngs  Deviess G 10 Bxtender 150 m

[ exi0-Extender 150 |
Signal  Latching >
signzl | Latching
Signal | Latching 3
Signal  Momentary
RGEB Bimmer Dimmable >
RGE Dimmer  Dimmable
RGE Dimmer

Dimmable

utput s ruel PumE RuTing BREES
o]

]

FAM1: Salon BB m
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4.6. Pagina de estado de assisténcia (verificag6es das modificagoes)

A pagina Verificagdes das alteragdes pode ser acedida em Configuragdo — Geral. Ela fornece uma indicagéo clara se o dispositivo GX
esta a funcionar com a sua configuragdo padréo ou se foi alterado.

Esta pagina ajuda utilizadores, instaladores e distribuidores a reconhecer rapidamente as modificagdes do sistema e, se necessario,
restaurar a configuragéo padréo do dispositivo. Isso reduz o tempo gasto com assisténcia e resolugao de problemas.

Para consultar o estado da assisténcia: < ETEE
1. Va para Configuragdes — Geral — STrEEEE
Estado da assisténcia (verificagdes das modificagdes).
Device model
2. Verifique o estado apresentado: N ARG

* Padréo - os elementos aparecem a verde, o
. . - . Data partition free space
que significa que nao foram modificados.
User SSH key prasent Na
* Modificado — os elementos aparecem a laranja,
o que significa que a sua configuragdo padrédo
foi modificada.

Modifications

Custom startup scripts

File system (rootfs) status
Nota: A Victron Energy fornece os elementos a laranja

e presta assisténcia para os mesmos. No entanto,
uma utilizagdo incorreta pode afetar a estabilidade.

do sistema. Durante a resolugédo de problemas, Installed image type oo
desative primeiro esses elementos.

Firmara

Installed firmware version w3 70~34

Latest official firmware version installed? No, v3.65 is available

O dispositivo GX também monitoriza o espaco livre de

cada particdo e dispara um alarme quando o espago Update the firmware to fix the modified state Press to update to v3.65 |
disponivel é inferior a 10%. Integrations
. . .. Madbus TCP Server

Uma particdo de dados cheia s6 é

preocupante em dispositivos GX Signal K Disabled

com a imagem Venus OS Large )

. . Mode-RED Disabled

image [90] ou em sistemas que

foram modificados para uso ltems colored crange are supperted and provided by Victron Energy, but using tham Inco affec

avangado.

Para aumentar o espaco livre, siga as instru¢des da
documentagdo do Node-RED/Signal K da Victron.

(), , victron energy
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4.7. Perfil de segurancga da rede

O ajuste do perfil de seguranca da rede permite controlar como os dados s&o trocados localmente (por Ethernet ou WiFi) e
remotamente (por VRM).

Pode escolher entre trés perfis:

HEWE Consal Data transmission

to VRM

Network Security
Profile*

Locally via Ethernet or WiFi Via VRM

https only**

Secured
password protected*** Access depends on user access

Over https only

level for that installation in VRM:

http and https
password protected Admin and Technician can access
without asking for a password. Over https or http
by user option
Unsecured http and httpS User has no access.

not password protected

* * Ao atualizar de uma versao anterior a v3.50, o perfil é ajustado automaticamente para se adaptar as configuragdes de rede e
console remoto previamente definidas. Os novos dispositivos fornecidos com a v3.50 ou posterior estdo, por predefinicdo, em
Seguro.

* ** Qualquer acesso em http sera redirecionado para o equivalente em https.

* *** Em unidades novas fornecidas com v3.50 ou posterior, a palavra-passe padrdo do dispositivo € o mesmo PIN aleatério de seis
digitos usado para o Bluetooth impresso na caixa do dispositivo GX. Ao atualizar um dispositivo GX existente, o perfil de seguranga é
configurado automaticamente para corresponder as definigées atuais definidas pelo utilizador, por exemplo, se a consola remota por
LAN estiver ativada e protegida por palavra-passe.

<{ Metwork security prafile
, Secured o)
E possivel fazer alteragdes no perfil de seguranga em Configuragéo Pt 0 S
— Geral — Acesso e seguranga — Perfil de seguranca da rede local ek B
no menu Configuragéo. L —

Unsecurad ®

Ho 3zerword a0 T1e netwrk comrurication ls not sncrpted

Detalhes do perfil de seguranca da rede

* A configuragéo do perfil de seguranca da rede aplica-se apenas ao acesso a rede local. Ndo afeta o acesso fisico ao dispositivo nem a
configuragéo do nivel de acesso a partir do ecra (Utilizador/Utilizador e instalador), que s&o configurados separadamente.

* Ao aceder a consola remota por LAN através de HTTPS, o seu navegador exibira um aviso de certificado. Deve aceita-lo para
continuar.

* Depois de iniciar sess&@o na consola remota por LAN ou WiFi, a sessdo do navegador permanecera ativa por 365 dias antes
que seja necessario iniciar sessdo novamente.

Recuperagdo de uma senha de acesso a rede perdida

Se a senha de acesso a rede for perdida, ela pode ser redefinida de uma das seguintes formas, dependendo do modelo do dispositivo
GX:

* Mantenha premido o botéo fisico para redefinir todas as palavras-passe, incluindo a palavra-passe de acesso a rede. Apos a
redefini¢ao, a palavra-passe volta ao seu valor predefinido (se o dispositivo vier com um). Para dispositivos que ndo tém uma palavra-
passe instalada de fabrica, esta agdo desativara a palavra-passe de acesso a rede.

* Insira uma unidade USB configurada como “Redefinicdo dos valores de fabrica” e reinicie o dispositivo. Consulte Procedimento
para redefinir os valores de fabrica [182] para obter instrugées sobre como criar a unidade USB.

Notas:

« A senha do dispositivo pode ser alterada e deve ter pelo menos oito caracteres.

* O PIN do Bluetooth continua a ser de seis digitos, de acordo com os padrdes Bluetooth.

(1) victron eneray
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4.8. Pagina da embarcagao

A pagina do veiculo foi concebida para veiculos elétricos e hibridos e combina o estado da bateria, as RPM do motor e as informagdes
sobre a tragao elétrica num Unico ecra.

Os dados sao apresentados através da rede NMEA 2000 (para sistemas de propulsao elétrica integrada) ou a partir de um SmartShunt
da Victron. A Pagina do barco aparece no menu ao lado das paginas Resumo e Sinopse, e também pode ser acedida remotamente
através do VRM ou de um ecréd GX.

No video a seguir, pode ver uma breve introdugdo a pagina do barco e suas caracteristicas:

= 1400 &

10h 33m
Time To Go
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Boat Brief Overview Levels Notifications S@tlmgs

4.8.1. Como fazer a integragao

A Pagina da embarcagao pode combinar dados de diferentes fontes, como GPS e sistemas de propulsao elétrica. A integragéo pode
ser feita através de dispositivos Victron, redes NMEA 2000 ou solugdes adaptadas. As opgdes a seguir mostram como conectar dados
de GPS e propulsdo ao dispositivo GX.

< T TS O Liator contraller
Motar RPM 370RPM
GPS Motar Temperature 25°C
+ Rato GPS via USB - ver Ligacéo de um GPS USB ForE e
[33] Voltage 47.20v
+ GPS via NMEA 2000 - ver Ligaczo de um GPS sayrest et
NMEA 2000 [35] Cavice

* GX GSM ou LTE 4G da Victron Energy com antena
GPS - ver GX LTE 4G [62]

Propulséo elétrica Momitor made DX Frergy Meler

* SmartShunt da Victron Energy, configurado como
Contador CC — Tragéo elétrica - ver Modo monitor
de cargas CC [24]

DC meter type Electric Drive

@ Aux input Temgerature

« Sistema de propulsdo com NMEA 2000 PGN
128002, 127490 e 127494

* Integracéo personalizada Node-RED

4.8.2. Exemplos de integragao
Exemplo 1: SmartShunt

fr@yﬁmﬂ. energy
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Em embarcagdes que tenham apenas um SmartShunt

a medir uma tragdo elétrica, a Pagina da embarcagao
mostra:

* Poténcia de propulsdo
* Tempo restante
* Consumo de carga CA/CC

» Estado de carga da bateria %

Exemplo 2: SmartShunt mais GPS

Igual ao Exemplo 1, mas com GPS. A péagina da
embarcacdo mostra:

* Poténcia de propulsdo
* Tempo restante
* Estado de carga da bateria %

* Velocidade da embarcagao

Exemplo 3: Motor de propulsao integrado com NMEA 2000

Para propulsao integrada através de NMEA 2000, a
Pagina da embarcagdo mostra:

» Estado de carga da bateria %
* Tempo restante
* Consumo de carga CA/CC

* Consumo de energia da propulsdo

.

Indicagéo da diregédo (Avango/Ponto morto/Recuo)

* RPM do motor

10h33m
e Ta €

Go

i 98%

Exemplo 4: Motor de propulsao integrado com NMEA 2000 com GPS

Igual ao Exemplo 3, mas com GPS. A pagina da
embarcagao mostra:

» Estado de carga da bateria %
* Tempo restante
* Consumo de carga CA/CC

* Consumo de energia da propulsao

* RPM do motor

Velocidade da embarcagéo

4.8.3. Configuracao

Indicacéo da diregao (Avango/Ponto morto/Reverter)

— 4
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Pode personalizar a Pagina da embarcacéo para adapta-la as suas preferéncias. Selecione as unidades de dados que melhor se
adequam a sua aplicacéo, enquanto a escala dos indicadores de poténcia, velocidade e RPM é definida automaticamente ou pode

ser ajustada manualmente, se necessario.
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S Settings Baneral  Diplay & Appearanca
Temperature Gelsius
Walume Cubic meters
Electrical power display Power |Watts)
GPS
* Configure (Configuragdo — Geral — Ecré e aparéncia — ST i
Unidades de dados) as unidades que preferir: Speed Unit Knots
* Watts ou amperes
“ Setings General Dsplay & Appearancs M n sauge renges
. km/h mph ou néS Mayimum current AC in 2 connected |
)
Maximum current: no AC inputs L 224 \
* A escala dos indicadores de poténcia, velocidade e RPM é definida Cert
em Configuragdo — Geral — Ecra e aparéncia — Intervalo minimo Maximum paver ( 7500 |
e maximo do indicador Sole
Maximum paver
Boat page
Maimum power 5000W |
Max Speed 20kn |
Max RPM L 3000RFM \

4.8.4. Monitorizagao VRM

Os dados relevantes para o sistema de propulséo
elétrica estao disponiveis no VRM, com informagdes
detalhadas na secg¢édo Avangado do VRM.

(), , victron energy
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5. Ligacao de produtos Victron

5.1. Multi/Quattro/inversores VE.Bus

Para simplificar, referir-nos-emos a todos os Multi, Quattro e inversores como produtos VE.Bus.

Compatibilidade com dispositivos GX
A versdo mais antiga do firmware VE.Bus compativel com o Cerbo GX é a 111.

A tabela seguinte indica a compatibilidade de acordo com a versao do microprocessador do dispositivo VE.Bus.

Microprocessador do dispositivo VE.Bus Compatibilidade com o dispositivo GX

18xxxxxX N&o
19xx111 Sim
20xx111 Sim
26xxXXX Sim
27XXXXX Sim
Notas:

* Os dois primeiros digitos indicam a versdo do microprocessador.

* Os ultimos trés digitos indicam a versao do firmware do VE.Bus.

Utilizag@o do terminal on/off remoto

Para Multi, Quattro e EasySolar:

* Nao é possivel utilizar o cabegalho de ligar/desligar remoto com um dispositivo GX.

* Mantenha a ligagéo de fabrica: cabo entre o terminal esquerdo e o central.

» Se for necessario desativar o sistema, utilize o Safety Switch Assistant (assistente do interruptor de seguranca).

Nota: Esta limitag&o nédo se aplica a: MultiPlus-Il, Quattro-1l e EasySolar-II. Suportam ligar/desligar remotamente em conjunto com dispositivos GX.

Ligagoes do sistema

‘ e Nao confunda as portas VE.Bus de um dispositivo GX com as portas Ethernet ou VE.Can/BMS-Can.

Produtos VE.Bus Unicos

» Ligue a qualquer porta VE.Bus do dispositivo GX.

* Use um cabo RJ45 UTP padrao (consulte a lista de precos).

‘ A Deixe as portas VE.Bus que nao forem utilizadas abertas. N&o insira os terminadores azuis VE.Can RJ45 nessas
portas.

Sistemas VE.Bus paralelos, divididos e trifasicos

* Para ligar varios produtos VE.Bus configurados como um sistema VE.Bus paralelo, dividido ou trifasico, ligue o primeiro ou o ultimo
produto VE.Bus da cadeia a uma porta VE.Bus do dispositivo GX.

* Use um cabo RJ45 UTP padréo (consulte a lista de precos).

‘ n Deixe as portas VE.Bus que ndo forem utilizadas abertas. N&o insira os terminadores azuis VE.Can RJ45 nessas
portas.

Sistemas VE.Bus com baterias de litio e VE.Bus BMS (apenas v1)
O seguinte aplica-se apenas ao VE.Bus BMS v1, ndo confundir com os seus sucessores, o VE.Bus BMS V2 ou o VE.Bus BMS NG.

Ligacao de dispositivos GX

fr@yvi?rq". energy

Pagina 21 Ligagao de produtos Victron


https://www.victronenergy.com.es/information/pricelist
https://www.victronenergy.com.es/information/pricelist

Manual do Cerbo
GX

* Ligue o dispositivo GX a tomada VE.Bus do MultiPlus/Quattro, ndo a tomada do painel remoto.
* Também pode liga-lo a um dos Multi/Quattro do sistema.

* E possivel combinar um MultiPlus/Quattro com um VE.Bus BMS e um Digital Multi Control. Basta ligar o Digital Multi Control &
tomada RJ45 do VE.Bus BMS marcada como painel remoto.

Limitagoes

» O controlo On/off/charger only (somente carregador) sera desativado automaticamente no menu do dispositivo GX quando um
VE.Bus BMS for detetado.

* E possivel combinar um MultiPlus/Quattro com um VE.Bus BMS e um Digital Multi Control. Basta ligar o Digital Multi Control &
tomada RJ45 do VE.Bus BMS marcada como painel remoto.

* As configuragdes do limite de corrente de entrada continuam disponiveis através do dispositivo GX, mesmo com um VE.Bus BMS.
Desligamento automatico por bateria fraca
» Para ativar o desligamento automatico por bateria fraca no dispositivo GX:

* Ligue o terminal Power in V+ do dispositivo GX a saida de desconex&o de cargas do VE.Bus BMS.

« Certifique-se de que o dispositivo GX e o VE.Bus BMS partilham o mesmo negativo da bateria (GND).
Combinagao do Cerbo GX com um Digital Multi Control
E possivel ligar um dispositivo GX e um Digital Multi Control (DMC) ao mesmo sistema VE.Bus. No entanto, tenha em ateng&o o seguinte:
* Os controlos on/off e Charger Only (apenas carregador) estdo desativados quando existe um DMC.

« O limite de corrente de entrada é definido através do Digital Multi Control. Esta configuracédo tem preferéncia e ignora o dispositivo
GX. Nao pode ser ajustada a partir do dispositivo GX nesta configuragéo.

Ligagao de varios sistemas VE.Bus a um tnico Cerbo GX

Apenas um sistema VE.Bus pode ser conectado diretamente as portas VE.Bus integradas do dispositivo GX. Para conectar sistemas
adicionais, considere as seguintes opgoes:

Opcao 1: Use uma interface MK3-USB

Desta forma, é possivel visualizar varios sistemas, mas com funcionalidade limitada:

* Apenas o sistema conectado as portas VE.Bus integradas fornece dados para as paginas de resumo.

* Todos os sistemas conectados aparecem na lista de dispositivos e estdo incluidos nas estatisticas de energia do VRM.
* O controlo DVCC e ESS aplica-se apenas ao sistema conectado diretamente as portas VE.Bus integradas.

* Qutros sistemas conectados por MK3-USB néo suportam o controlo DVCC e seguirdo a sua propria configuragdo interna para
carga/descarga.

« Existe uma opgéo (Configuragcdo — Configuragdo do sistema — Controlo de carga) para ativar o controlo BMS de um
inversor/carregador secundario conectado a um dispositivo GX através de uma interface MK3-USB. Se estiver ativada, o
dispositivo secundario seguira os valores CVL (limite de tenséo de carga) e DCL (limite de corrente de descarga) fornecidos
pelo BMS conectado ao CAN.

* Alogica de arranque/paragem do gerador aplica-se apenas ao sistema conectado diretamente.

» Para sistemas ESS, apenas o sistema das portas VE.Bus integradas participa nos mecanismos ESS. Outros apenas podem ser vistos
na lista de dispositivos.

Opcao 2: Use a interface VE.Bus para VE.Can (ASS030520105)
* Nao recomendado - este produto esta descontinuado.
* E necessaria uma interface por sistema VE.Bus.

* O VE.Can deve estar corretamente terminado e alimentado. Para mais informacgdes, consulte a pergunta 17 do livro branco sobre
comunicagao de dados.

Caracteristicas adicionais que um dispositivo GX fornece aos produtos VE.Bus
Quando esta ligado a Internet, o dispositivo GX permite o seguinte:

* Configuragao remota através do VRM — Consulte o manual do Remote VE.Configure para obter mais informagdes, requisitos do
sistema e passos especificos para aceder a esta fungao.

(1) victron eneray
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* Atualizagdes remotas do firmware VE.Bus — Consulte o Manual de atualizacao remota do firmware VE.Bus.

5.2. Monitorizacao de cargas CA
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A todos os tipos de contadores de energia compativeis pode ser atribuida a fungédo de contador CA.

Para isso, aceda a Configuragdo — Integragéo de contadores de energia através de RS485 — [seu_contador] — Fungéo e selecione
contador CA como fungdo (as outras opg¢des sao Rede, Inversor FV e Gerador).

E Tenha em atencéo que as cargas medidas ndo sao utilizadas em nenhum calculo, apenas sdo monitorizadas.

5.3. Monitores de bateria, MPPT, Orion XS e carregadores Smart IP43 com
uma porta VE.Direct

Os dispositivos com uma porta VE.Direct, como monitores de bateria BMV, carregadores solares MPPT, Orion XS e carregadores Smart
IP43, podem ser ligados diretamente a um dispositivo GX através do VE.Direct.

Existem dois tipos de cabos VE.Direct disponiveis:

1. Cabos VE.Direct retos - referéncia do artigo ASS030530xxx

2. Cabos VE.Direct com angulo reto - referéncia do artigo ASS030531xxx, projetados para minimizar a profundidade
necessaria atras dos painéis de montagem

Os cabos VE.Direct tém um comprimento maximo de 10 m e ndo podem ser alongados. Para distancias maiores,
use uma interface VE.Direct para USB com um cabo extensor USB ativo.

Interface VE.Direct para VE.Can (uso limitado)
A interface VE.Direct para VE.Can sé pode ser utilizada com:

* BMV-700

* BMV-702

A Nao é compativel com:

* BMV-712

» Carregadores solares MPPT
* Inversores VE.Direct

Esta interface n&o converte os dados desses dispositivos em mensagens CAN-bus. Se
utilizar a interface VE.Direct para VE.Can:

« Verifique se a rede VE.Can esta terminada e tem alimentagao.

* Consulte a Pergunta 17 do Livro Branco sobre comunicacéo de dados da Victron para obter instrugdes sobre alimentag&o.

S Esta interface esta descontinuada e ndo é recomendada para novas instalagées.

Ligar ao seu Cerbo GX um niimero de dispositivos VE.Direct superior ao niumero de portas VE.Direct fisicas

Se precisar de ligar um nimero de dispositivos VE.Direct superior ao nimero de portas VE.Direct, tem as seguintes opgdes:

(), , victron energy
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* Use a interface VE.Direct para USB.
* Use um hub USB se precisar de mais portas.

Consulte a secgdo Resumo das ligacoes [4] para obter mais informagdes sobre o nimero maximo de dispositivos VE.Direct que podem
ser ligados.

Notas sobre os MPPT VE.Direct antigos

Alguns modelos antigos, como o MPPT 70/15, ndo séo compativeis com dispositivos GX, a menos que seja feita uma revisdo minima do
hardware:

* O dispositivo deve ser do ano/semana 1308 ou posterior.

* As atualizagdes de firmware ndo resolverdo a incompatibilidade com modelos anteriores.
Para identificar o seu modelo:

* Consulte o nimero de série impresso na etiqueta traseira.

* Exemplo: HQ1309DERA4F significa semana 09 de 2013, que é compativel.

5.3.1. Modo monitor de cargas CC

Pode usar um SmartShunt ou BMV-712 para monitorizar circuitos CC individuais em vez de todo o sistema de baterias. Para isso, altere
a configuracdo do modo Monitor do Monitor de baterias para Contador CC com VictronConnect.

Tipos de contadores CC disponiveis
Depois de selecionar o modo Contador CC, os seguintes tipos podem ser atribuidos no VictronConnect:

* Fontes: Carregador solar, carregador edlico, gerador de propulsdo, alternador, célula de combustivel, gerador hidraulico,
carregador CC-CC, carregador CA, fonte genérica

» Cargas: Carga genérica, tragdo elétrica, frigorifico, bomba de agua, bomba de esgoto, sistema CC, inversor, aquecedor de dgua

Integragdo com dispositivos GX

Uma vez conectado ao Cerbo GX, o tipo de contador selecionado, juntamente com a corrente (A) e a poténcia (W), aparecerédo na
interface do utilizador e serdo enviados para o portal VRM para monitorizagéo remota.

Caso particular: Tipo «sistema CC»
Quando o Cerbo GX esta configurado como tipo «Sistema CC», oferece outras fungdes além do registo de dados:

1. A poténcia do sistema CC apresentada € a soma das leituras de todos os SmartShunt configurados com o tipo Sistema.
CC. Isto suporta sistemas com varias localizagdes, por exemplo, sistemas CC nos dois cascos de um catamara.

2. O limite de corrente de carga DVCC é ajustado dinamicamente: O dispositivo GX compensa as cargas CC quando sdo
estabelecidos limites de corrente de carga para Multi, Quattro e carregadores solares. Por exemplo:

* Se estiver a ser medida uma carga CC de 50 A
» E a bateria reporta um limite de corrente de carga (CCL) de 25 A

* O sistema estabelece um limite de 75 A para as fontes de carga — Resultando num comportamento de carga
otimizado em iates, caravanas, autocarros e outros sistemas com cargas CC consideraveis.

Notas e limitacoes:
« Esta opgdo é compativel apenas com SmartShunt e BMV-712. Nao esta disponivel para BMV-700 ou BMV-702.

* O modo Monitor deve ser configurado com o VictronConnect diretamente no SmartShunt ou BMV-712. Para obter instrugdes de
configuragao, consulte o manual do produto BMV-712 ou SmartShunt na pagina do produto Monitores de bateria.

* A opgao de saida NMEA 2000 néo é compativel com os tipos de contador CC. Por exemplo, se um SmartShunt estiver
configurado para monitorizar um alternador, esses dados ndo estardo disponiveis através do NMEA 2000.
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5.4. Dispositivos VE.Can

Para ligar um produto com uma porta VE.Can, utilize um cabo RJ45 UTP padrao (disponivel com conectores retos e angulados).
Importante:

Termine a rede VE.Can em ambas as extremidades com um terminador VE.Can. Uma bolsa com dois terminadores esta incluida com
cada produto VE.Can. Mais terminadores podem ser adquiridos separadamente.

Notas sobre compatibilidade
* O MPPT 150/70 deve ter o firmware v2.00 ou posterior para funcionar com dispositivos GX

* E possivel utilizar um painel de controlo Skylla-i e um painel de controlo lon em conjunto com dispositivos GX

* Todos os dispositivos VE.Can fornecem alimentagdo a rede VE.Can, pelo que ndo é necessaria outra fonte de alimentacéo
VE.Can

* Os conversores de protocolo (por exemplo, a interface VE.Bus para VE.Can e a interface BMV para VE.Can) ndo alimentam a
rede VE.Can.

Compatibilidade com VictronConnect-Remote (VC-R)

Os seguintes produtos VE.Can também aceitam VictronConnect-Remote (VC-R), permitindo a configuragdo e monitorizagao através do
VRM. Consulte o manual do VictronConnect para obter mais informagdes.

Shunt Lynx VE.Can Sim -
Lynx Smart BMS, Lynx BMS NG Sim -
Sim Também tém VE.Direct, mas devem ser conectados através de

Inversor RS, Multi RS e MPPT RS VE.Can para VC-R

Blue/Smart Solar VE.Can MPPT [l Sim Modelos Tr e MC4
Skylla-i e Skylla-IP44/-IP65 Sim Requer firmware v1.11

"I Todos os carregadores solares VE.Can, exceto os muito antigos (caixa retangular grande com ecra) BlueSolar MPPT VE.Can
150/70 e 150/85

5.5. Interfaces VE.Can e BMS-Can

O Cerbo GX tem duas interfaces CAN-bus com duas portas RJ45 cada. Sdo independentes no que diz respeito aos dados e aos
dispositivos conectados. Dependendo do modelo (Cerbo GX ou Cerbo GX MK2), estas portas tém capacidades diferentes.

Pode consultar as diferengas especificas de cada modelo no Resumo das ligacoes [4].
Identificagao
» Cerbo GX (BPP900450100):

* Portas rotuladas como VE.Can e BMS-Can
» Etiquetas impressas na parte superior da unidade
* Aparecem em Configuragdo — Conectividade como “VE.Can” e “BMS-Can”

» Cerbo GX MK2 (BPP900450110 / BPP900451100):

* Portas rotuladas como VE.Can 1 e VE.Can 2
* Unidades idénticas, diferem apenas no pais de origem
* Aparecem em Configuragdo — Conectividade como “Porta VE.Can 1” e “Porta VE.Can 2"
Diferengas basicas
Cerbo GX (original):
* 1 porta VE.Can (nao isolada)
* 1 porta BMS-Can (ndo configuravel, fixada em 500 kbit/s)
Cerbo GX MK2:

» 2 portas VE.Can totalmente configuraveis (VE.Can 1 esta isolada)
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* As duas portas podem ser configuradas em:

* VE.Can (250 kbit/s, por predefinigao)

* BMS-Can (500 kbit/s)

» CAN-bus BMS (250 Kbit/s)

* Outros perfis CAN compativeis, como RV-C
Indicagao de utilizagao

* VE.Can (250 kbit/s, por predefinicao)
» Para dispositivos Victron, tais como:

* VE.Can MPPT
+ Skylla-IP65
* Lynx Shunt VE.Can
* Lynx Smart BMS e Lynx Smart BMS NG
* Conecte as duas extremidades com os terminadores VE.Can incluidos

+ BMS-Can (500 kbit/s)

« Para baterias de litio geridas (por exemplo, BYD, Pylontech, Freedomwon)
» Finalizagdo no Cerbo GX com o terminador incluido
» Siga as instrugdes do fabricante da bateria para o acabamento do lado da bateria
Importante
* VE.Can e BMS-Can ndo devem partilhar o mesmo barramento
* Se ambos forem necessarios, utilize um dispositivo GX com dois barramentos CAN separados (por exemplo, Cerbo GX MK2 ou Ekrano GX)
Configuragao da porta

* Acesso através de consola remota:

» Configuragdo — Conectividade — Porta VE.Can 1/ 2 — Perfil CAN-bus

« Valores predefinidos:

* VE.Can: 250 kbit/s
* BMS-Can (se houver): 500 kbit/s - A porta BMS-Can s6 pode ser ajustada em 500 kbit/s ou desativada.
Notas

* Algumas unidades BMS utilizam o perfil CAN-bus BMS em (250 kbit/s). Ligue-as a uma porta VE.Can e escolha o perfil adequado
(VE.Can e CAN-bus BMS (250 kbit/s).

« Utilize apenas baterias que constem na lista de compatibilidade da Victron para garantir uma comunicagédo adequada. Nenhuma outra
bateria é aceita.

* As tomadas RJ45 do Cerbo GX MK2 estéo viradas para facilitar a remogao do cabo.

5.6. Inversor RS, Multi RS e MPPT RS

O inversor RS, o inversor RS Solar e o Multi RS estéo equipados com interfaces VE.Direct e VE.Can. No entanto, para estes produtos:
* Deve ser ligado um dispositivo GX através de VE.Can.

* Nao é possivel usar o VE.Direct para conectar esses dispositivos a um sistema GX.

A interface VE.Direct destes modelos destina-se apenas a programacéo, utilizando um adaptador VE.Direct para USB.

Excecao: MPPT RS

O MPPT RS pode ser ligado a um dispositivo GX através de VE.Direct ou VE.Can, dependendo dos requisitos do sistema e das portas
disponiveis.

i, . victron energy
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5.7. Série BMV-600

* Ligue o BMV-600 com o cabo VE.Direct ao BMV-60xS. (ASS0305322xx).

5.8. Caixa de ligagoes CC

* Ligue a caixa de ligagdes CC com o cabo RJ-12 fornecido. Em seguida, ligue o BMV-700 ao Cerbo GX.

5.9. Adaptador de transmissor resistivo de nivel de depésito VE.Can

Consulte a pagina do produto do adaptador de transmissor resistivo de nivel de depdsito VE.Can para obter mais informagdes sobre o
adaptador.

Instrugdes de ligagao

* Use um cabo UTP RJ45 padrao para conectar o adaptador a uma rede VE.Can.

* Conecte a rede VE.Can em ambas as extremidades com terminadores
VE.Can. Uma bolsa com dois terminadores esta incluida com cada produto

VE.Can.
E possivel adquirir mais terminadores separadamente (referéncia do artigo ASS030700000).

* Certifique-se de que o CAN-bus esta alimentado.

Consulte o capitulo Alimentagéo do manual do Adaptador do transmissor de nivel do depdsito para obter mais informagoes.

5.10. Ligacdo a um GX Tank 140

O GX Tank 140 é um acessorio para a gama de produtos de monitorizagdo do sistema GX da Victron. Aceita até quatro sensores de
nivel do deposito, com leituras que podem ser visualizadas localmente no dispositivo GX e remotamente no portal VRM.

Compatibilidade de entradas
O GX Tank 140 aceita:

* Transmissores de corrente (4—20 mA)
* Transmissores de tensdo (0—10 V)

Ligagao e alimentagao

* O dispositivo é conectado ao sistema GX por USB, que
também alimenta a unidade. N&o é necessaria outra fonte de L2

alimentagéo para o proprio GX Tank. “‘"‘E‘I"“ ””“D

Para simplificar a instalagdo, duas das quatro entradas
fornecem uma alimentac&o integrada de 24 V para alimentar
transmissores compativeis.

pode ser fornecida através do terminal de entrada com as
saidas com fusivel fornecidas.

Os outros dois canais necessitam de alimentagao externa, que -
49%

15% 26% 98%
e e

Opgoes de configuragédo

* Os limites superior e inferior podem ser configurados, permitindo
a compatibilidade com sensores de escala parcial (por exemplo,
0-5V).

* Em aplicagdes nauticas, os dados do nivel do tanque podem
ser transmitidos por NMEA 2000, para que possam ser
exibidos em equipamentos de terceiros, como ecras
multifuncionais.

Para ver os detalhes técnicos completos, consulte a documentagao
disponivel na pagina do produto GX Tank 140.

victron energ
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5.11. Conexao por cabo de sensores de temperatura da Victron

Os sensores de temperatura da Victron podem ser usados para medir e controlar diferentes fontes de temperatura, ndo apenas baterias.
A faixa de medicéo aceitavel varia de —40 °C a +70 °C.

Consulte o Resumo das ligacoes [4] para saber a localizagdo e o nimero de entradas dos sensores de temperatura.
Sensor compativel

O sensor correto a utilizar é: ASS000001000 — Sensor de temperatura para Quattro, MultiPlus e dispositivos GX Nota:
N&o é o mesmo que o acessério do sensor de temperatura BMV, que ndo é compativel com estas entradas. Notas
adicionais

* Embora o sensor se pareca com um terminal de bateria, ndo é necessario instala-lo numa bateria.

* Os sensores nao estdo incluidos no dispositivo GX e devem ser encomendados separadamente.

Ligacgao fisica dos sensores de temperatura

Para ligar os sensores de temperatura:

* O cabo do sensor deve ter uma ponta ou um minimo de 10 mm de cobre exposto para garantir um contacto correto dentro do
conector do bloco de terminais removivel.

« Insira o cabo completamente no bloco de terminais.
» Para soltar o cabo, pressione a aba laranja do conector para baixo.

Polaridade dos cabos

* Cabo vermelho — Terminal superior

* Cabo preto — Terminal inferior

|
Bloco de ASS000001000 - Sensor de temperatura
terminais Quattro, MultiPlus e GX Device

Os sensores sao ativados (e desativados) no
menu Configuragdo — Integragdes
— Sensores de deposito e temperatura do dispositivo

< Sellings Inlegralions Tank and Temperslure Sensors

GX. Tank Level input 1 )
) Tank Level input 2 D
Uma vez ativado, os dados do sensor de e
te'mpelje?tura podem’ser vistos na lista de Tank Level input 3 »
dispositivos e também conectados ao VRM.
Temperature input 1 D

Nota: O Ekrano GX e o Venus GX tém
duas entradas de temperatura, enquanto o Cerbo
GX tem quatro.

l—'

Temperature input 2

Ao selecionar o sensor de temperatura no
menu da lista de dispositivos, é exibido um
resumo do estado e da temperatura Status 0K
atual do sensor. O resumo também inclui dois

4 Heatsink

submenus: um para a configuragéo do sensor e Temperature 20
outro com o menu do dispositivo. S 5
(0] tipp de teimperatura _pode ser altgrad? no mepu bevice X
Configuragdo. As opgdes possiveis sdo Bateria,
Refrigerador ou Genérico.
rr@ victron energy
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< Type
Battery O
Fridge Q
Generic: @
< Setwp
L . . ~ .. Type Generic
E possivel aplicar uma compensagé&o para corrigir
a leitura, e a escala pode ser ajustada com um Offset |T]
multiplicador entre 1 e 10. Também é possivel
monitorizar a tensao do sensor. Scak 10]
Sensor voltage 2,95V
O menu do dispositivo oferece informagdes gerais
sobre o sensor e permite atribuir nomes
personalizados para identificar mais faciimente ¢ -
s ~ e evice
cada sensor quando varios sao utilizados.
Connection Temperature input
Product Genarie: Temperature Input
Narme Heatsink ]
Product |0 DxA162

Finnware version =

VRM instance 23

5.12. VM-3P75CT Energy Meter da Victron

O VM-3P75CT da Victron € um medidor versatil para monitorizar o consumo de poténcia e energia em monofasico e trifasico. Pode ser
usado para medir:

* Ligacgado a rede (na caixa de distribuicéo)

* Saida do inversor FV

« Saida do gerador (gerador CA)

» Saida do inversor ou do inversor/carregador

O contador calcula os valores de energia de cada fase e transmite os dados com uma alta frequéncia de atualizagéo por VE.Can ou
Ethernet.

Caracteristicas principais

* Opgodes de comunicagao dupla: VE.Can e Ethernet

* Compativel com dispositivos GX, como o Cerbo GX e o Ekrano GX

* Os dados podem ser visualizados no dispositivo GX, VictronConnect e no portal VRM

* Transformadores de corrente com nucleo dividido para uma instalagéo simples e ndo intrusiva
Instalagao

» Siga o procedimento de instalagéo descrito no manual do contador de energia VM-3P75CT.
* Ao utilizar Ethernet, certifique-se de que o medidor estd na mesma rede local que o dispositivo GX.

Conexao VE.Can: Pronto para funcionar. Nao é necessaria ativacdo manual.

Conexao Ethernet: Apds a instalagao inicial, o contador de energia deve ser ativado:

i b JVi?'D’!. energy
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No menu do dispositivo GX, va para ) _ : .
. - - . " < Settings Integrations Mozbus Devices
Configuragdo — Integragdes — Dispositivos
Modbus — Dispositivos detetados e ative o A VM-3P75CT HQ23183CME «
contador de energia detetado. Por predefini¢éo,
quando instalado e ligado pela primeira vez, esta
desativado.
< Settings

O VM-3P75CT aparecera entéo na lista de
dispositivos e podera ser monitorizado a partir AVM-3P75CT HQ23183CME W
dai. Para mais informagdes, consulte o manual

do contador Diesel 25°C 410 21%

Lynx Smart BMS HQ24142X9K9 54% 26.65V | 10.3A >

5.13. Estagao de carregamento EV

As estacdes de carregamento de veiculos elétricos EV Charging Station e EV Charging Station NS, com as suas opgdes de
carregamento trifasico e monoféasico, integram-se perfeitamente no ambiente Victron gracas a sua ligagdo a um dispositivo GX através de
WiFi. O funcionamento e a monitorizagéo sao facilmente geridos por Bluetooth através da aplicacéo VictronConnect.

Instale e configure a estagéo de carregamento de veiculos elétricos de acordo com as instru¢gdes do manual da estacao de
carregamento de veiculos elétricos. Certifique-se de que:

1. A comunicagédo com o dispositivo GX esteja ativada.
2. A estagdo de carregamento de veiculos elétricos e o dispositivo GX estejam conectados a mesma rede local.

Configuracéo do dispositivo GX

1. No dispositivo GX, aceda a Configuragéo —
. . < Sellings Inlegralions Modbus [CP Server

— Integragdes — Servidor Modbus TCP e

ative o servidor Modbus TCP. Enable Madbus TCP Server a
2. Em seguida, va para: Configuragdo ACCess permissions write allowed >

— Integragdes — Dispositivos Modbus

. s . ~ Available services p

— Dispositivos detetados e ative a estagéo de

carregamento detetada.
Nota: As estagbes de carregamento de veiculos € setigs  ntegrations  Modbus Devices
e!etrlcc_Js_ conectadas antes~de atu_allzar o EVCS-HQ22A5EVTCY «
dispositivo GX para a verséo de firmware 3.12
serdo ativadas automaticamente. Os novos A VM-3P75CT HQ23183CME «

dispositivos devem ser ativados manualmente
através do menu acima.

Uma vez ativada, a estacdo de carregamento
de veiculos elétricos aparecera na lista de

dISp(‘)SIt.IVOS e, a partir dai, podera ser < —
monitorizada e controlada. Para mais detalhes,
consulte o manual da estacéo de carregamento A VM-3P75CT HQZ23183CME -BW

de veiculos elétricos.

Diesel 26°C 564 28%
A estagao de carregamento de veiculos elétricos
também pode ser controlada a partir do painel EVCS-HQ22453V7CY Manual Disconnected
de controlo, pressionando o botéo do painel de
controlo © no canto superior esquerdo da
interface do utilizador.
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5.14. GX 10-Extender 150

O GX |0-Extender 150 € um mdédulo de expanséo conectado por USB que amplia as portas |0 disponiveis dos dispositivos GX, como o
Ekrano GX e o Cerbo GX.

[N — —_—
A B COM A B COM BAT- Load BAT+
Relay 1 Relay 2 Solid Switch

A: Blue A: Blue — Load on
B: Oronge B: Orange

GX |0-Extender 150

[t e 1 OFF = Input ff,@wvimmn enargy

Channel 1-4 Channel 5-8

SaTE==- === sTare

12 3 4 ovw 56 7 8
SIGNAL == = ——T—T— == = SIKAL

) Digial /0 .EE| Digitl /0 )
)| i A

e — - - cuo

Preencha a lacuna entre o seu dispositivo GX e o mundo exterior, criando possibilidades infinitas de monitorizagao, controlo e
automacéo.

Caracteristicas

« 810 digitais, configuraveis em dois grupos de quatro como entradas ou saidas (através de interruptor DIP).
* 4 portas PWM, de 0 a 5 V com incrementos de 0,05 V para regular o dispositivo.

* 2 relés de bloqueio que mantém o seu estado mesmo se houver perda de alimentag&o.

* 1 interruptor sélido com ligagdes bat-, carga e bat+ para os requisitos de comutagao.

A conectividade USB pronta a usar torna a instalagdo muito facil. Basta ligar o GX |0-Extender 150 a uma porta USB disponivel do
dispositivo GX para que as entradas/saidas, PWM e relés figuem imediatamente disponiveis para o sistema.

Quer esteja a gerir uma instalagéo solar isolada complexa, um sistema elétrico maritimo ou uma solugéo energética industrial auxiliar, o
GX 10-Extender 150 amplia a sua capacidade de responder a requisitos especificos:

* Monitorizagdo de sensores e equipamentos adicionais
« Controlo preciso de dispositivos externos

* Automatizacéo de respostas complexas do sistema

* Implementagéo de légica de controlo sofisticada

O GX |0-Extender ndo se destina a ser utilizado para comutagao geral de cargas, mas sim para sinalizagéo. Os relés e

o interruptor solido tém correntes nominais baixas que variam de acordo com a tensao utilizada. Existem produtos compativeis, como os
da Energy Solutions (Reino Unido), Garmin (EUA) e Safiery, entre outros, que serdo mais adequados para aplicagdes de comutagdo
geral.

Instalagao

Consulte os detalhes de instalagdo e as especificagdes técnicas no manual do GX |0-Extender 150.

Configuragao do dispositivo GX

victron energy
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Depois de conectado e ligado, o GX 10-Extender 150 aparecera na < senngs  Devces
lista de dispositivos do dispositivo GX. — e —
A pagina do dispositivo do GX |0-Extender mostra: PWM 3: Cockplt RSB 80% | Dimmable
* Estado do modulo PWM 4 Off | Dimmable
, Relay 1: Nav Lights On | Latching

+ Estado da saida ik B

Relay 2: Fuel Pump Off | Latching
° POrCentagem PWM Relay 3: DC Power Off | Latching
* Modo da saida im

Device
Um menu de configuragéo especifico permite ajustar cada saida
separadamente. .

< Settings Devices GX 10-Extender 150 Setup Output 5: Fuel Pump Running Type

Na pagina de cada saida do menu de configuragao, estao Momentary o)
disponiveis as seguintes opgdes: . =

atching @
* Nome personalizado — Atribua um nome unico a saida. (Nota: o

nome do médulo pode ser alterado no menu do dispositivo). { Seings  Deiess  GXNOEdenderlS)  Sewp  PWM T:Sakn?GE
Dimmable @

* Grupo: atribua a saida a um grupo.

* Tipo: Selecione o modo da saida: Trava (Comutagao),
Momentaneo ou Regulavel.

* Mostrar controlos: Ative ou desative a visibilidade da saida no
Painel de interruptores.

Agrupamento de saidas

1136 F

Cada saida pode ser incluida num grupo atribuindo-lhe um nome de
grupo na pagina de configuragéo do canal.

@ ro @ Relays @ signal

Cackpit RGA 0C Power Anchor Light €

As saidas com 0 mesmo nome de grupo sdo apresentadas juntas F P““— H
num Unico separador de grupo no Painel de interruptores. Desta on
forma, é possivel combinar facilmente saidas relacionadas, por oLt FoslPurp
por exemplo, agrupando todas as saidas de iluminagdo numa ficha. [

Os canais sem um nome de grupo aparecerdo numa ficha com o
nome do maédulo.

(), victron energy
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6. Ligagao de produtos compativeis de outros fabricantes

6.1. Ligacao de um inversor FV

Ligar um inversor FV a um dispositivo GX permite monitorizar em tempo real a produgao e distribuigdo de energia. Isto fornece aos
utilizadores informacdes sobre o equilibrio energético real e os fluxos de energia dentro do sistema.

Nota: Estas medigdes sdo utilizadas apenas para monitorizagédo e ndo sdo necessarias para o funcionamento ou desempenho do
sistema.

Restrigoes do inversor FV

Além da monitorizagéo, o dispositivo GX pode aplicar restrigdes a determinados modelos e marcas de inversores FV, de modo que a
produgdo de energia possa ser reduzida ativamente quando necessario.

Esta fungdo é necessaria em sistemas que utilizam a opcéo de injecao limitada ou nula na rede dos ESS.

Ligagoes diretas

Zero feed-in Detalhes
(sem retorno

arede)

Fronius Sim Ligacédo LAN, ver GX - GX - manual

Fronius
SMA Nao Ligagdo LAN, consulte GX - GX - manual SMA
SolarEdge Nao Ligagédo LAN, consulte GX - manual SolarEdge
ABB Sim Ligacédo LAN, consulte GX - manual ABB

Utilizagao de um contador

No caso de inversores FV que ndo sejam compativeis com uma interface digital, pode-se usar um contador:

Zero feed-in Detalhes
(sem retorno

arede)

Sensor de Nao Ligado a entrada analdgica do inversor/
corrente CA carregador. Menor custo - menor precisao.
Contador de energia

Nao Ligado por cabo ou em modo
Contador de sem fios ao Cerbo GX com o nosso
energia conversor Zigbee para RS485. Consulte a pagina

inicial de Contadores de energia

Sensores Nao Consulte o manual do sensor sem fios CA
sem fios - Produto descontinuado
CA

6.2. Ligar um GPS USB

E possivel utilizar um GPS USB para monitorizar remotamente veiculos ou embarcagdes a partir do portal VRM. Isto

permite:

* Rastreamento remoto da posicéo através do portal VRM

» Alertas de geocerca que se activam quando o sistema sai de uma determinada zona

* Exportacdo do rastreamento GPS no formato .kml para uso no Google Earth, Navlink e ferramentas semelhantes

Embora a Victron nao fornega modulos GPS USB, o Cerbo GX aceita quase todos os recetores GPS de terceiros com o conjunto de

comandos NMEA 0183 (a 4800 ou 38400 bauds). Basta ligar a unidade GPS a qualquer porta USB; ela sera reconhecida
automaticamente apds alguns instantes.

Modelos de GPS USB testados

ﬂ'@”vimn_ energy Ligagao de produtos compativeis de
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Globalsat BU353-W SiRF STAR Il 4800
Globalsat ND100 SiRF STAR I 38400
Globalsat BU353S4 SiRF STAR IV 4800
Globalsat MR350 + BR305US combo SiRF STAR Il 4800
GlobalSat BU-353-N5 SiRF STAR IV 38400
I( victron energy Ligagao de produtos compativeis de
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6.3. Ligar um GPS NMEA 2000

Além dos recetores GPS USB, é possivel utilizar um GPS NMEA 2000 para monitorizar remotamente veiculos ou embarcagdes a partir
do portal VRM.

Requisitos de compatibilidade do GPS NMEA 2000

Para funcionar com dispositivos GX da Victron, o transmissor GPS NMEA 2000 de terceiros deve cumprir os seguintes requisitos:

Parametro Valor necessario

Classe do dispositivo 60 - Navegacéo

Fungéo do dispositivo 145 - Posigao da prépria nave (GNSS)

PGN necessario Deve ser transmitido em 129025 - Posigao (Latitude/Longitude)

PGN opcional Deve ser transmitido em 129029 - Altitude, 129026 - Rumo e velocidade

A maioria das unidades GPS compativeis com NMEA 2000 deve funcionar corretamente. Modelo testado e
confirmado:

* Garmin GPS 19X NMEA 2000

Ligagao fisica a um dispositivo GX

O dispositivo GX e a rede NMEA 2000 utilizam diferentes tipos de conectores. Existem duas opg¢des disponiveis:
1. Cabo VE.Can para NMEA 2000 (Victron)

* Permite a ligagéo entre a porta VE.Can de um dispositivo GX e uma rede NMEA 2000 padrdo.

* O fusivel integrado pode ser colocado ou removido para escolher se a Victron alimenta a rede NMEA 2000.

A\ Consulte o aviso seguinte sobre a compatibilidade da tens&o do sistema.

2. Adaptador VE.Can 3802 da OSUKL

* Ideal para ligar um unico dispositivo NMEA 2000 (por exemplo, um transmissor de nivel de depdsito) a uma rede VE.Can.

* Pode alimentar redes NMEA 2000 de tens&o mais baixa diretamente a partir de um sistema Victron de 48 V.

n Compatibilidade de tensao do sistema

Embora os componentes Victron aceitem até 70 V nas suas portas CAN-bus, alguns equipamentos NMEA 2000 nao
aceitam.

Muitos precisam de uma alimentacéo de 12 V e outros podem tolerar até 30-36 V.

Antes da conexao, verifique sempre as fichas técnicas de todos os dispositivos NMEA 2000 do sistema.
Se for necessaria uma tensao de rede inferior:

« Utilize o adaptador VE.Can 3802 da OSUKL ou

* 0 cabo VE.Can para NMEA 2000 sem o seu fusivel e fornega alimentagdo a rede NMEA 2000 com outro cabo adaptador de
alimentagdo NMEA 2000 de 12 V (n&o fornecido pela Victron).

A porta VE.Can do dispositivo GX ndo necessita de alimentagao externa para funcionar.
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6.4. Ligacao de sensores de nivel do deposito as entradas do depésito GX

< Selup
Gapaaiy [7onz]
As entradas do nivel do deposito sdo resistivas e devem ser ligadas a um ki i e
transmissor de nivel de depésito resistivo. A Victron nao fornece B RO 3
transmissores de nivel de deposito. As ligagdes integradas do sensor do el undl i >
depdsito ndo sdo compativeis com sensores de mA ou de tensdo. Para R >
estes tipos, sera necessario o GX Tank 140 ou terdo de ser substituidos Avcraging tire (18]
por um sensor resistivo. Sanea alus 10406
Laowr lewel alarm
High keve! alarm
< mmies gt
Tk Lewl inpul 1 =
Tank Level input =
Tank | evel inpant 7 —
Tempzrature ingut 1
Os sensores podem ser ativados (e desativados) no menu 1/O (Configuragéo WREHEOCET >
— Integragdes — Sensores de tanque e temperatura) nas definicées do . —
dispositivo GX. Uma vez ativado, o tanque aparecera na lista de dispositivos, ——
onde podera personalizar as definicdes para se adequarem a sua instalagéo P ey
especiﬁca. T Ruwsi Fridge PRSI TL
T Ruuvl Living 40 5%
Tank 1 Faal &6,
Tanh 2 Fech Water 6%
[T e
lank Hlac< Water ROE D
(4 Walune il
Gubic metmre fe]
Litzes &
Bl L) [e]
Bollons §)- perial} ]
Capacity

BE 2002

Defina as unidades de volume (metros cubicos, litros ou galdes imperiais ou

Cancel Set
americanos) e a capacidade do depdsito. Também é possivel definir formas
personalizadas para depositos nao lineares, com até 10 variagdes. Por
exemplo, 50% da leitura do sensor pode equivaler a 25% do volume do ¢ bl i
deposito e 75% a 90% do volume. b ypen e Yo g i Lt el e S T e
Add point
Sensor level Volume

+

BB E 0

Cancel Set
e ——————————

Eurngean (k2 180 Zhm)

[0l

US (240 2 20 Ohm)

Custam

o
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Cada uma das portas do nivel do reservatério pode ser configurada para < J—
funcionar com as normas dos transmissores de nivel do reservatério. Euragsan (01 130 5h ®
europeias (0-180 ohmios) ou americanas (240-30 ohmios) ou também é S EDETE o
possivel configurar uma faixa personalizada de resisténcia entre 0 e 300 st o
ohmios (& necessario firmware v2.80 ou superior).
< Fluid e
Fuc ®
Frash wates
\tzste water o
Live well
oil o
Blzck water o)
Leesling o
E possivel configurar o tipo de liquido do dep6sito como combustivel, 4gua insel o
potavel, agua residual, viveiro, 6leo, aguas negras (residuais), gasolina, s o
diesel, GLP, GNL, ¢leo hidraulico ou agua néo tratada. Também é possivel .
atribuir um nome personalizado no menu do dispositivo, que também S o
mostra informag6es sobre o dispositivo, como tipo de conexéo, Hu j
identificacdo do produto e instancia VRM.
< s on
f— Tk Lo 1
Praduct ener o Tork put
Product D Ozs161
RM ingtanze 20
< Law level alamm
Enable alarm
fietive level T
Mgsrone level | 15%
. Dielisy [
E possivel configurar um alarme de nivel baixo e alto para cada sensor de
reservatoério, que sera ativado separadamente. 7 R
Enzble alarm
netive level ==
Restore level [
Dalsy 2]
1035
Os dados do nivel do depésito sdo enviados para o portal VRM e podem Tkt Tk T

ser monitorizados remotamente. Estes dados também podem acionar o relé
se estiver em «Bomba do depdsito». Além disso, os niveis dos depdsitos
podem ser visualizados noutros locais dentro do ambiente GX:

=1
« Lista de dispositivos do dispositivo GX -

¢ Menu resumo do sensor do dispositivo GX
57%

[

* Resumo grafico do dispositivo GX através do botéo de niveis

* Painel de controlo do VRM

Tank 2 Fresh Water
* Widgets do menu avangado do VRM

* Widgets da aplicagdo VRM

Tank 1 Fuel
Para fixar fisicamente as sondas do tanque, é necessario inserir uma ponta
ou pelo menos 10 mm de fios de cobre nus no conector do bloco de
terminais removivel. Uma vez corretamente fixado, sera necessario usar a
aba laranja para retirar o cabo inserido.
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6.5. Aumento do numero de entradas do depdsito com varios dispositivos GX

6.5.1. Introdugao

E possivel aumentar o niimero de entradas de depdsito de um dispositivo GX, como o Cerbo GX e o Venus GX, ligando varios
dispositivos GX juntos numa rede VE.Can. Para tal, um dispositivo GX deve ser designado como «principal» e os outros como
«secundarios». A seguir, explicamos como fazer isso na pratica.

Nao ha um limite pratico para o numero de dispositivos GX que podem ser usados, exceto pelo nimero de enderegos de origem
disponiveis em uma rede VE.Can, que é 252. Por exemplo, um Cerbo GX com quatro entradas de depdsito usa até um maximo de cinco
enderegos: um para si mesmo e outro para cada entrada de depdsito.

6.5.2. Requisitos

Quando varios dispositivos GX s&do usados numa rede VE.Can, os seguintes requisitos devem ser cumpridos para garantir o
funcionamento correto:

1. Habilite o MQTT (parte da integracdo do aplicativo da tela multifuncional [115]) apenas em um dos dispositivos GX, ndo
em varios.

2. Apenas o dispositivo GX principal deve ser conectado a rede Ethernet. O aplicativo da tela multifuncional em telas
multifuncionais nauticas néo foi projetado para funcionar com varios dispositivos GX em uma rede Ethernet.

3. Se estiver a utilizar Modbus TCP, habilite-o apenas num dispositivo GX.

4. Apenas o dispositivo GX principal deve ser conectado ao VRM; ele também transmitira os niveis de depdsito recebidos das
unidades secundarias.

5. Recomendamos vivamente que ligue todos os dispositivos VE.Bus e VE.Direct ao dispositivo GX principal. Liga-los a
dispositivos GX secundarios funciona, mas implica certas limitagdes, tais como:

* Na&o é possivel a configuragado remota
* Nao ha controlo DVCC
* Nao é possivel fazer atualizagdes de firmware remotamente

A expansao das portas VE.Direct através de USB oferece funcionalidade completa, por isso € o método que recomendamos. Pode
encontrar mais informagdes sobre isso na secgao Alimentacdo do Cerbo GX [7].
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6.5.3. Configuragao passo a passo
1. Primeiro, em todos os dispositivos GX, configure ¢ sctings  nogrations Y L cS——"
todas as entradas do depdsito em Configuragao
— Integragdes — Sensores de deposito e Tl
temperatura. Ative apenas as entradas que estao Tank Levelinput 2
em uso e desative as demais.
Tank Levelinput 3
2. Em Configuragdo — Dispositivos — Entrada de Temperature input 1
depdsito — Dispositivo — Nome, atribua a cada
entrada de depdsito um nome adequado e Unico. Temperature input 2
Por exemplo, Agua potavel 1, Aguas cinzentas 7 Devicn
SB, Porta diesel, etc.
Cannection Tank Leval input 1
Esta é a Unica forma de os distinguir depois de )
estarem Iigados. Product Generic Tank Input
. ) . . Meame Tank T Fuel |
3. Ligue cada dispositivo GX a sua porta
VE.Can e certifique-se de que termina as Product ID ESE

duas extremidades. Firmuware version

A rede VE.Can ndo necessita de alimentagao externa:

. . . . WRM instance 20
embora os dispositivos GX ndo alimentem a rede
VE.Can, eles alimentam os seus préprios circuitos
CAN internos. ¢ R
4_ Em seguida: em cada diSpOSitiVO Gx‘ va para CAN bus profile VE.Can & Lynx lon BMS {250 kbit/s)
Configuragdo — Conectividade — VE.Can e la: —
1. Verifique se o perfil selegionado é VE.Can NMEAZO00 ot «
e Lynx lon BMS (250 kbit/s) ou VE.Can e o
CAN-bus BMS (250 kbit/s) Unigue identity number selector (KD

Ideetity Numbers in e

ter s#ts vrhich hin,
AME field. Gham

2. Ative a opgao de saida NMEA 2000 em todos
os dispositivos GX

Gheck Unigue id numbers @
3. Atr:lbl..la a'cada dispositivo GX o seu E—
préprio nimero
4. Use o teste “Verificagdo dos nimeros de < Device list
identificagé@o Unicos” para verificar se tudo esta T Ruud Bathroam 240 | 51%
a funcionar corretamente. Idealmente, deve
aparecer a mensagem “OK: Nenhum outro TR E A 2T | %
dispositivo esta conectado com este nimero T Ruui Fridge 28 | 6a%
unico”.
T Ruuyi Living 24.3°C | 53%
5. Por ultimo, no dispositivo GX principal, verifique se S oo
todos os sensores aparecem na lista de
dispositivos e se estdo a funcionar corretamente. Tank 2 Fresh Weter 6%
Tank 3 Waste Water 47%

Tank Eleck Water

e
@
]
5]
5
#

6.6. Ligagao de transmissores de nivel de depésito NMEA 2000 de terceiros
Os dispositivos GX podem exibir dados de transmissores de nivel de depdsito NMEA 2000 de terceiros que sejam compativeis.
Requisitos de compatibilidade

« Deve transmitir o PGN NMEA 2000 para o nivel de liquido: 127505

* A classe/fungao do dispositivo NMEA 2000 deve ser:
* Geral (80) com cédigo de fungéo Transdutor (190) ou Sensor (170)

« Sensores (75) juntamente com o cédigo de fungéo Nivel de liquido (150)

* Nota: Sao permitidos varios niveis de liquido provenientes de um unico dispositivo ou fungéo, desde que seja atribuido a cada
depdsito o seu proprio liquido ou instancia de dados.

Compatibilidade para configuragao

Alguns transmissores permitem configurar o tipo de liquido e a capacidade diretamente através do menu do dispositivo GX.
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Isto funciona, por exemplo, com o Maretron TLA100 e pode ser possivel com outras marcas. Vale a pena experimentar durante a
instalagéo

Transmissores de nivel de deposito NMEA 2000 compativeis testados

Maretron TLA100 Aceita configuragdo através de menus GX
Maretron TLM100
Navico Sensor de nivel de Referéncia do artigo 000-11518-001

liquido Fuel-0 PK. E necessario um ecra Navico para configurar a capacidade, o tipo de fluido e

outros parametros do sensor.

Consulte o aviso sobre tensdo abaixo

Oceanic Systems 3271 Transmissor de nivel de depdsito volumétrico

(UK) Ltd (OSUKL) Se nao estiver a funcionar, necessita de uma atualizagdo do firmware. Entre

em contacto com a OSUKL para o efeito.

Consulte o aviso sobre tenséo abaixo.

Oceanic Systems 3281 Transmissor de nivel de agua

(UK) Ltd (OSUKL) Consulte o aviso sobre tensdo abaixo

Gobius Gobius C para NMEA
2000

Espera-se que a maioria dos outros transmissores de nivel de depdsito NMEA 2000 também funcionem. Se conseguir usar um que nao
conste aqui, comunique-o através de Comunidade — Modificacoes.

Ligagdo a um dispositivo GX
Existem duas opgdes possiveis, uma vez que VE.Can e NMEA 2000 utilizam diferentes tipos de conectores:
1. Cabo VE.Can para NMEA 2000 (Victron)

* Permite a ligacao direta entre NMEA 2000 e a porta VE.Can do dispositivo GX.

* Pode ser colocado ou removido um fusivel, dependendo se a rede NMEA 2000 sera alimentada com equipamento Victron.

A Veja o aviso seguinte sobre a tenséo.

2. Adaptador VE.Can 3802 da OSUKL

» Especialmente adequado para ligar um Unico dispositivo NMEA 2000 (por exemplo, um transmissor de nivel de depdsito) a uma
rede VE.Can.

* Pode alimentar redes NMEA 2000 de baixa tenséo (por exemplo, 12 V) diretamente a partir de um sistema Victron de 48 V.

n Compatibilidade de tensao (sistemas de 24 V e 48 V)

Os dispositivos GX da Victron toleram até 70 V na sua interface CAN-bus, mas muitos dispositivos NMEA 2000
ndo. A maioria precisa de 12 V e alguns s6 aceitam até 30-36 V.

Se o seu sistema contém dispositivos NMEA 2000 que nao funcionam com a tensao do sistema:

 Utilize o adaptador VE.Can 3802 (OSUKL) ou

* o cabo VE.Can para NMEA 2000 sem o seu fusivel e alimente a rede NMEA 2000 separadamente com um cabo
adaptador de alimentagdo NMEA 2000 de 12 V (n&o fornecido pela Victron).

A porta VE.Can do dispositivo GX ndo necessita de alimentagédo externa para funcionar.

- J
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6.7. Requisitos de conectividade Bluetooth

Para conectar sensores Bluetooth, como os da Mopeka, Ruuvi ou Safiery, o dispositivo GX deve ser compativel com Bluetooth:
* Alguns dispositivos GX tém Bluetooth integrado.

* Noutros, pode ser incorporado com um adaptador USB Bluetooth padrédo (consulte o resumo da gama de produtos GX da Victron
para obter mais informagoes).

* Mesmo com Bluetooth integrado, adicionar um adaptador USB pode ajudar a ampliar o alcance e melhorar a confiabilidade com a
instalagdo de um cabo extensor USB.

temperatura da CPU ultrapassa os 53 °C. Nesses casos, é necessario um adaptador Bluetooth USB para um
funcionamento fiavel. As unidades com nimeros de série HQ2208 e posteriores, bem como o Cerbo-S GX, ndo
sdo afetadas.

o Nas unidades Cerbo GX com numeros de série até HQ2207, o Bluetooth interno é desativado quando a

Adaptadores Bluetooth USB testados e funcionais:

Adaptador Bluetooth USB

Adaptador Bluetooth USB

Insignia (NS-PCY5BMA2) Logilink BT0037 TP-Link UB400(UN) Kinivo BTD-400
Ideapro 4.0

Ewent EW1085R4 Laird BT820 Laird BT851 TP Link UB500 -

Pode consultar uma lista de outros adaptadores que estao atualmente a ser testados ou de adaptadores que nao funcionam na
Comunidade Victron.
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6.8. Sensores Mopeka Ultrasonic Bluetooth

Os sensores Mopeka permitem a medigdo ultrassénica dos niveis de liquido em depdsitos pressurizados e ndo pressurizados.
Dependendo do modelo, o sensor € montado na parte superior ou inferior do depdsito. Dados como o nivel de liquido, a temperatura
e a tensdo da bateria do sensor sdo transmitidos ao dispositivo GX através de Bluetooth Low Energy (BLE).

Para ligar o sensor ao dispositivo GX por Bluetooth, o dispositivo GX deve ter Bluetooth. Para mais informagdes sobre os requisitos e
limitagdes do Bluetooth e os adaptadores USB Bluetooth compativeis, consulte a sec¢do Requisitos de conectividade Bluetooth [41].

Sensores Mopeka compativeis

Mopeka Pro Check H20
Mopeka Pro Check LPG
Mopeka Pro Check Universal
Mopeka TD40 / TD 200
Requer Venus OS v3.14 ou posterior

Mopeka Pro Plus
Mopeka Pro 200

Apenas os sensores indicados acima sdo compativeis. Outros sensores Mopeka, mesmo que tenham
Bluetooth, ndo sdo compativeis.

6.8.1. Instalagao

A instalagdo do sensor Mopeka é muito simples. Primeiro, instale fisicamente o sensor de acordo com as instrugdes de instalacdo da
Mopeka e configure-o com a aplicagdo Mopeka Tank (disponivel no Google Play e na Apple App Store). Em seguida, proceda a
configuragdo no dispositivo GX, conforme descrito abaixo:

1. Certifique-se de que o Bluetooth esta ativado no menu de < B ugsse sansors
sensores Bluetooth (ativado por predefini¢ao). Enats «

2. No dispositivo GX, va para Configuragdes — Integragbes —
Sensores Bluetooth.

Eluetooth adapters

Rueks 1170 70 75 1R «

3. Mova a barra de ativagéo para a direita para ativar os sensores

£ Cavlc Nt
Bluetooth. o
. ) , Fueitank (930 ¢ | 20
4. Deslize para baixo até encontrar o seu sensor Mopeka. -
Lyrix Stnart BRS HO241 42X0K5 TR 2682V | 138
5. Mova a barra correspondente para a direita para ativa-lo. Agora, o
sensor deve aparecer na lista de dispositivos.
6. Repita os passos 1 a 5 para cada sensor adicional.
6.8.2. Configuragao
1.  Aceda ao menu da lista de dispositivos.
2. Deslize e selecione o sensor desejado.
3. Toque no sensor selecionado para abrir 0 seu menu resumo.
4. Toque no sensor para abrir 0 seu resumo.
5. No menu de configuragao, pode:
» Ajustar a capacidade do deposito
» Selecionar o tipo de liquido e a unidade de volume
 Definir valores de calibragéo para os niveis de depésito vazio e cheio
* Ver a leitura atual do sensor e o nivel da bateria
6. Apos concluir a configuragao, volte ao menu de resumo do sensor.
7. Toque em Dispositivo para abrir o menu de configuracéo do dispositivo.
(1. . victron energy Ligacao de produtos compativeis de
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8. No menu do dispositivo, pode definir um nome personalizado e ver detalhes como o tipo de ligagéo, a identificacédo do produto e a
instancia VRM.

Repita os passos 1 a 8 para cada sensor adicional.
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6.8.3. Monitorizagédo do nivel do depésito

1352

Tenk 1 Fusl Mugieka HEQ Teris 2 Fiesh Veales Tor 3 Vhasie W

Tank fluid type

Tank level

57% 20% 26% 67%

1872002 aar2z07 P 52000

Os niveis dos depdsitos podem ser monitorizados noutros locais dentro do ambiente GX:
* Lista de dispositivos do dispositivo GX

* Resumo grafico do dispositivo GX

* Painel de controlo do VRM

* Widgets do menu avangado do VRM

* Widgets da aplicagdo VRM

Mopeka Pro H2O

Diesel

[2] Mopeka Pro LPG

6.9. Sensor de nivel do depésito Safiery Star-Tank

O Safiery Star-Tank é um sensor de nivel de depdsito com radar projetado para ser instalado sobre uma superficie. Pode ser fixado a
depdsitos ndo metalicos com adesivo ou montado com o padrédo de parafusos SAE 5 padréo. O sensor comunica diretamente com um
dispositivo GX através de Bluetooth Low Energy (BLE). E alimentado por uma pilha botdo CR2744 com uma vida Util esperada de até
cinco anos.

Para obter instrucdes detalhadas sobre o produto e a montagem, consulte o manual Star-Tank, disponivel na pagina do produto Star-
Tank.

Para ligar o sensor ao dispositivo GX por Bluetooth, o dispositivo GX deve ter Bluetooth. Para mais informagdes sobre os requisitos e
limitagdes do Bluetooth e os adaptadores USB Bluetooth compativeis, consulte a sec¢do Requisitos de conectividade Bluetooth [41].
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6.9.1. Instalagao

A instalacdo do sensor Star-Tank é muito simples. Primeiro, siga as instru¢des de instalagdo do Star-Tank e configure o sensor. Depois
de fazer isso, siga as etapas a seguir para concluir a instalagédo do dispositivo GX.

Repita os passos 1 a 8 se desejar configurar mais sensores.

Fluld type
valima it

Sensor value

< Satinge  Irtegations
topeka H20 -
MWopeka Univ [ 4
Certifique-se de que o Bluetooth esta ativado no menu de Mopeka LPG «
sensores Bluetooth (ativado por predefinigéo). P — .
. - - R BAD4 L 4
Va para Configuragdes — Integragdes — Menu de sensores
Bluetooth Fuul A0 L 4
: Ruwi 2935 -
Mova a barra de ativagdo para a direita para ativar os sensores E Ty «
Bluetooth.
¢ sara JETEN
Desga até encontrar o seu sensor Star-Tank. s T
. . . . Wopeks pra2dd 9 13
Para ativar o sensor, deslize a barra para a direita. Agora ele deve il ‘
aparecer na lista de dispositivos. B i Inserng
Ry Tag 28°C a2
Repita os passos 1 a 5 se tiver mais de um sensor. K 18 W |
RuwsiTag 28°C
Hafiery starlink V4 14t 1
WK-3P75CT HOZZ0ZFMODH oW
6.9.2. Configuragao
€ Selings
Aceda ao menu da lista de dispositivos. b AN
Mopeka prozog 23°C 1334 66
Deslize para cima ou para baixo e selecione o sensor . i S
correspondente.
RuwiTag 28°C 32%
Toque no sensor selecionado para abrir o seu menu RuwviTag ®C | 273
resumo. RULWITag 29°%
. . safiery Starlink a0 118 91
Toque em Configuragdo para aceder ao menu de
Conflgura(}éo dO sensor. WM 3PTSCT HQZ303FMODH aw
No menu de configuragéo, pode alterar a capacidade do < memms  Devees
depésito, selecionar o tipo de liquido e a unidade de volume, Stulus oK
definir valores de calibragéo para os niveis de depésito vazio Lowel =
e cheio e ver o valor atual do sensor e o nivel da bateria.
Remaining 148
Apos concluir a configuragéo, volte ao menu de resumo Temperatura 2w
do sensor. Sensor battary 300V
. oy . - ~ S
Toque em Dispositivo para abrir o menu de configuragéo do .
dispositivo. Jexice
< Sedlings Divivzes Salizry Stalink m
No menu do dispositivo, pode atribuir um nome personalizado ao Capacity 15¢
sensor e ver mais informagdes sobre o dispositivo, como o tipo de Sensor value when emety [20gem)
ligagao, a identificagdo do produto e a instancia VRM. =
Sensor value when full L 0.4acin )

Fuel

| TTers

2.2em
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6.9.3. Monitorizagédo do nivel do depésito

Os niveis dos depdsitos podem ser visualizados em varios locais dentro do ambiente GX:

« Lista de dispositivos do dispositivo GX

* Pagina de niveis do dispositivo GX

» Painel de controlo do VRM

* Widgets do menu avangado do VRM

* Widgets da aplicagdo VRM

iogela 150 Mepeke L6
=] =
A
22% 0%
Fzapang wak

B Soiory Sarinh Tonk surmerary 122

Teak zzpacity
&

Taak remair irg fluid
1M1

s sl
K

1 zuslom name
ey Sl

5%

06.40
UasdaThs | | Mepealici | | Nepdiapmadi | | Gareytarii
=] =1
A

0% 47 % 90%
EHENR S e 9377004 EREE)
B sofiery Stanlink Tunle Lewel 281 € 30

~ lans rama g “tuid (L)
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6.10. Sensores de temperatura sem fios Bluetooth Ruuvi

Os sensores Ruuvi transmitem sem fios a temperatura, a humidade e a pressao atmosférica para um dispositivo GX através de Bluetooth.

Para ligar o sensor ao dispositivo GX por Bluetooth, o dispositivo GX deve ter Bluetooth. Para obter mais informagées sobre os requisitos
e limitacdes do Bluetooth e os adaptadores USB Bluetooth compativeis, consulte a secgdo Requisitos de conectividade Bluetooth [41].

Processo de instalagao

Certifique-se de que o Bluetooth esta ativado no menu Bluetooth
(ativado por predefini¢géo). Para tal, aceda a Configuragdes

— Integragdes — Sensores Bluetooth e toque em «Ativar» para ativar

os sensores Bluetooth de temperatura.

O submenu de adaptadores Bluetooth mostra uma lista dos
adaptadores Bluetooth disponiveis. A opgédo «Detecgao

continua» permite procurar continuamente novos sensores
Bluetooth. No entanto, tenha em atengéo que ativar esta

opcao pode afetar o funcionamento do WiFi do dispositivo GX. Ative
esta opgdo apenas se precisar procurar novos sensores Bluetooth,
caso contrario, € melhor deixa-la desativada.

O sensor aparecera no menu como “Ruuvi ####” com uma
identificacdo de dispositivo hexadecimal de 4 digitos. Ative o
sensor Ruuvi especifico. Os sensores instalados e ativados
anteriormente aparecerdo com os nomes definidos pelo utilizador,
se os tiverem.

Agora, o sensor deve aparecer na lista de dispositivos. Por
predefinicao, ele esta identificado como “RuuviTag”.

No menu de configuragéo do sensor de temperatura, é possivel
ajustar o tipo (escolha entre Bateria, Refrigerador ou Genérico). O
menu do dispositivo permite definir um nome

personalizado para o sensor e oferece mais informagdes, como o tipo
de conexao, a identificagdo do produto e a instancia VRM.

Vida util e estado da bateria para sensores Ruuvi:

Os sensores Ruuvi utilizam uma pilha de botéo de lito CR2477 de 3V

substituivel que geralmente dura mais de 12 meses, dependendo da
temperatura ambiente.

* Informagées sobre a bateria:
» Atensao e o estado interno da bateria sao exibidos no menu
do sensor.
* Indicadores de estado da bateria:
* Estado OK: Tenséo da bateria =2 2,50 V

* Estado baixo do sensor da bateria: Tensao da bateria < 2,50 V

Aviso de bateria fraca:

Um aviso de bateria fraca aparecera no console remoto. Se o
dispositivo GX enviar informagdes para o VRM, o aviso também
aparecera la.

O limite do aviso depende da temperatura:
* Abaixo de 20 °C: O limite € 2,0 V

¢ Entre -20 °C e 0 °C: O limite € 2,3V
* Acimade 20 °C: O limite ¢ 2,5V

E possivel atualizar o firmware do Ruuvi com a aplicagdo moével
Ruuvi, mas isso sé é necessario se estiver com problemas.

e 10
Annaloy Dpuls
Rigital inputs
Blustooth sensors
4 Bluetooth adapters
il
4 Elue aelh sersars
Erzble
ContinLous 5anning
RBlustnath adapters
T Ruwi Fridge
T Rauvi Bathroom
T Ruuwi Livirg
T Ruuyi Bedroom
T Rauvi Freezer
Ruuvi EF9C
RuuviTag
< RuuviTag
Slalus
Temperature
Sanaor battery
Salup
Deviee
Betup
Type
¢ Type
Eattery
Fridge
Generlz
< Devlee

Connection

Produe:

MNane

Produet D

Fitrnwane version

VRM instance

Deviee name

SCICEEHIE8:43

A A A A A A

24°C

oK

318y

Cenarie

Blugtooth LE

RuLviTag

Cuslorname

0x20Z9

s

Ruu EFOC
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6.11. Ligacao de sensores de radiagao solar, temperatura e velocidade do
vento IMT

A IMT Technology GmbH oferece uma gama de sensores digitais de radiagao solar de silicone da série Si-RS485 que sédo
compativeis com dispositivos GX.

Compatibilidade

« Os sensores opcionais de temperatura do médulo externo, temperatura ambiente e velocidade do vento também séo
compativeis.

» Esses sensores opcionais podem ser conectados ao sensor de radiagado solar com fichas pré-instaladas ou ligagdes pré-cabeadas
(apenas para temperatura do moédulo e temperatura ambiente). Quando os sensores externos séo conectados através de um sensor
de radiagao solar adequado, todos os dados das medigbes séo transmitidos ao dispositivo GX da Victron com um Unico cabo de
interface.

» Cada modelo da série Si-RS485 de sensores de radiagéo solar tem uma compatibilidade diferente com sensores externos (alguns
vém pré-cabeados com sensores externos), por isso € importante que considere cuidadosamente as suas necessidades e
requisitos futuros antes de comprar.

¢ Um sensor de temperatura do modulo IMT Tm-RS485-MB independente (mostrado como “temperatura da célula”) ou um sensor de
temperatura ambiente IMT Ta-ext-RS485-MB (mostrado como “temperatura externa”) pode ser conectado diretamente ao dispositivo
GX da Victron, com ou sem um sensor de radiacgéo solar.

Funcionamento

* Os sensores de radiagéo solar IMT da série Si-RS485 utilizam uma interface elétrica RS485 e o protocolo de comunicagdo Modbus
RTU.

» Para funcionar corretamente, o dispositivo GX da Victron deve ter a verséo 2.40 ou posterior. Os sensores IMT com versdes de
firmware anteriores a v1.53 também s@o compativeis. Para mais informacdes, entre em contacto com a IMT.

* Aligagao fisica ao dispositivo GX da Victron é feita através de uma porta USB e requer um cabo de interface RS485 para USB da
Victron.

» Também é necessaria uma fonte de alimentagdo CC externa adequada (de 12 a 28 VCC), uma vez que o sensor NAO & alimentado
por USB.

* Os modelos mais recentes do IMT possuem um segundo sensor de temperatura que também é compativel.

Ligagoes com cabos

O esquema do guia de instalagéo a seguir ilustra a configuracéo da fiagdo em uma instalagdo normal.

IMT Si-RS485TC Series Solar Irradiance Sensor - Victron Installation Guide

Terminal Black

Irradiance Sensor
MT SI-RS485TC Series
—— ™ =

RS485 to USB Interface
Victron ASS030572018 / ASS030572050
*See nate 13

Victron GX Device
*Connet o USE port

» of
DC-DC Converter T } | ‘H 1=

wictron Orlon-Tr
24/12,24/24,48(24 or 48/12

6565

L
L\HHHHUUHUUHHUHHUHHUUHIJ

Battery Bank
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Ligagoes com cabos

Interface RS485 para USB da
Victron

Castanho Laranja RS485 Dados A +

Laranja Amarelo RS485 Dados B -

Vermelho - Alimentagéo - de 12 a 28 VCC

Preto - Neg/Gnd alimentacéo - 0 VCC

Preto (grosso) - Terra / Blindagem do cabo / PE

- Vermelho Alimentagéo - 5 VCC (n3o utilizado)

- Preto Neg/Gnd alimentacéo - 0 VCC (nao utilizado)
- Castanho Terminador 1 - 120R (n&o utilizado)

- Verde Terminador 2 - 120R (n&o utilizado)

Notas sobre a instalagao

* A tensdo maxima permitida para a alimentagcdo CC da gama de sensores de radiagao solar IMT da série Si-RS485 ¢é de 28,0 VCC.
Para bancos de baterias ou sistemas de 24 V e 48 V, deve ser utilizado na instalagdo um conversor CC-CC da Victron (24/12, 24/24,
48/12 ou 48/24) ou um adaptador CA-CC adequado.

* Em bancos de baterias ou sistemas de 12 V, os sensores de radiagao solar IMT da série Si-RS485 podem ser alimentados
diretamente a partir do banco de baterias e continuardo a funcionar até a tensdo minima de 10,5 V (de acordo com a medicéo
realizada no sensor, tendo em conta a queda de tensdo no cabo).

* Pode consultar notas e especificagdes detalhadas sobre cablagem e instalagdo no Guia de referéncia rapida do sensor de radiagéo
solar IMT da série Si-RS485 e na Ficha técnica do cabo de interface RS485 para USB da Victron.

Para garantir a integridade do sinal e o bom funcionamento, siga as seguintes indicagdes:

1. Os cabos de extensdo devem cumprir as especificagdes relativas a secgdo minima indicadas na tabela
correspondente, dependendo da tensao de alimentagdo CC e do comprimento do cabo.

2. Os cabos de extensédo devem ter blindagem e nucleo trangado adequados.

3. Se o comprimento total do cabo for superior a 10 m ou se houver problemas de interferéncia especificos da instalagéo, o cabo
original conectado a interface RS485 para USB da Victron deve ser reduzido para um comprimento maximo de 20 cm. Nesses
casos, devem ser utilizados cabos de alta qualidade para toda a extens&o dos cabos e ndo apenas para os extensores.

4. Certifique-se de que os cabos sao instalados separadamente dos cabos principais de alimentagdo CC ou CA.

5. Todos os cabos devem estar corretamente terminados (incluindo os que néo sdo utilizados) e bem isolados das intempéries e
da entrada de agua.

6. N&o abra nem manipule a caixa do sensor durante a instalagao, pois isso pode comprometer a integridade da vedagéo e anular a
garantia.

O sensor de radiagéo solar IMT da série Si-RS485TC possui isolamento galvanico interno (até 1000 V) entre a alimentagdo e os circuitos
Modbus RS485, tornando a interface RS485 para USB sem isolamento da Victron adequada para quase todas as instalagoes.

No entanto, se preferir uma interface RS485 para USB isolada, o Unico dispositivo compativel € o USB485-STIXL da Hjelmslund

Electronics (o dispositivo GX ndo reconhecera nenhum outro tipo).

Varios sensores

* Nao é possivel ligar varios sensores de radiagdo solar IMT da série Si-RS485 a um dispositivo GX; os sensores adicionais serdo
ignorados.

Configuracao

Em geral, ndo é necessario fazer nenhuma configuragédo especial ou adicional, a configuragédo padrdo de fabrica é adequada para a
comunicagdo com um dispositivo GX da Victron.

No entanto, se o sensor de radiagdo IMT da série Si-RS485 tiver sido usado anteriormente em outro sistema ou se a configuragéo tiver
sido alterada por qualquer motivo, é necessario redefinir a configuragdo padrédo antes de usa-lo novamente.
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Para verificar a configuragéo, descarregue o Si-MODBUS-Configurator da IMT na seccao de descargas de software. Siga as instrugdes
do manual do Si-Modbus-Configurator (que pode ser descarregado a partir do mesmo link) e verifique ou atualize as seguintes

definicdes:

Endereco MODBUS: 1

Taxa de transmisséao: 9600

Formato de dados: 8N1 (10 bits)

Se precisar de mais assisténcia para configurar os sensores de radiagdo da série Si-RS485 da IMT, entre em contacto diretamente com a

IMT Technology.

Interface do utilizador - Dispositivo GX

Depois de o dispositivo GX da Victron estar ligado e ligado, o sensor

de radiagdo IMT da série Si-RS485

sera automaticamente detetado em poucos minutos e aparecera no menu
Lista de dispositivos.

No menu «Sensor de radiagdo solar IMT da série Si-RS485», todos

os parametros

disponiveis (de acordo com os sensores conectados) e atualizados em
tempo real.

No submenu "Configuragdes”, vocé pode ativar e desativar
manualmente os sensores externos opcionais ou adicionais
conectados ao sensor de radiagao IMT da série Si-RS485.

Visualizagao de dados - VRM

Para rever os dados historicos registados no portal VRM, abra a lista
do widget «Sensor meteoroldgico» e selecione o widget «Sensor
meteorolégico».

Os dados dos tipos de sensores disponiveis aparecerdo
automaticamente no grafico. Também pode ativar ou desativar
sensores ou parametros especificos clicando nos seus nomes na
legenda.

Device list
AVMEPTSCT HOZ31830ME 24w
IMT $-R3485 rradiancs Sensor apWimz 3
Lynx Sman BMS HQZ41 42509 TWlw  2e20V | UIA
< IMT £i RELES Irediznue Sensor
Iradiance 8.7W/m2
Call Larpsradl are anae
Cternal tamperature () 256°C
Exleral lewnperalue (2) 0.0
‘Wind speec Bzrrs
Sellings
< Setlings
Wind speec sensor Enekled >
Fxernal temperature sensar Fnehled
4 Wind speed sensar
Cnabled @
Dissalilesl @
Aung-detsct Q0
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6.12. Ligagao de um SmartSwitch DC4

O SmartSwitch DC4 da Energy Solutions é um controlador de carga CC de quatro canais configuravel. E alimentado internamente e
possui uma interface CAN isolada que garante uma integragéo fiavel em sistemas nauticos, moéveis e industriais.

Caracteristicas

* Funcionamento com 12 V ou 24 VCC

« Controlado por barramento CAN

* 4 canais que proporcionam controlo de carga, regulagéo da intensidade da iluminagéo e sensor digital

» Limitagdo de corrente que pode ser definida pelo utilizador
* Protegdo contra sobrecarga térmica

* Controlo no médulo e indicagdo do estado da saida

* Pode ver os detalhes completos no manual do SmartSwitch DC4, disponivel na pagina do produto.

Modos de saida

Cada um dos quatro canais pode ser configurado num dos seguintes modos:

* Enclavado - Acione (ligado/desligado) a saida.

* Momentaneo - A saida permanece ativa apenas enquanto o botao estiver pressionado.

* Regulagéo da intensidade - Regulagéo da iluminagdo através de modulagdo por largura de impulsos (PWM) de 120 Hz.

Instalagao

Pode consultar as instrugdes fisicas e elétricas da instalagdo no guia de inicio rapido disponivel na pagina do produto.

Ligagdo VE.Can

O SmartSwitch DC4 dispde de dois conectores RJ45 para
comunicacdo VE.Can com o dispositivo GX. Pode ser:

* Ligado, quando faz parte de uma cadeia de dispositivos VE.Can,
ou

¢ Terminado com um terminador RJ45 se for o Gltimo dispositivo da
rede VE.Can.

O SmartSwitch DC4 inclui dois conectores RJ45 para comunicagéo
VE.Can com o dispositivo GX. O dispositivo pode ser ligado ou
terminado com um terminador RJ45 se estiver na extremidade da
rede VE.Can.

c Certifique-se de que o SmartSwitch DC4 esta
conectado a porta VE.Can do dispositivo GX
— e ndo a porta VE.Bus.

Configuragao do dispositivo GX

SmartSwitch DC4 conectado na extremidade da rede
VE.Can

SmartSwitch DC4 ligado
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(¢ Sattings  Devices
Module state Running
Module Voltage 120V
Ch1 0.0 off Toggle
Ch2 0.0 off Toggle
Ch3 0.0 Off Toggle
Depois de ligado e ligado, o SmartSwitch DC4 aparecera na lista de ch4 00A | Off | Dimmable
dispositivos do dispositivo GX. Setup
A pégina do dispositivo do SmartSwitch DC4 mostra: Device
* Estado do médulo
< Settings Devices. SmartSwitchDC4 (1)
* Tensao de alimentagao G DRI Nicove R gt
ch2 Group Toggle 5.0/
* Estado do canal _— o0 | e || 6
* Corrente do canal ch4 00 | Dimmable | 3.0
* Modo do canal < semings  Devices  SmanSwichDC4(1)  Sewp
Name Custom name

Um menu de configuragéo especifico permite ajustar cada canal

separadamente. Gtp

P . - ~ Type Taggle
Na pagina de cada canal do menu de configuragdo, estao

disponiveis as seguintes opgdes: ) &
. . . Fi
* Nome personalizado: defina um nome personalizado para o s
canal. (Observagdo: o nome do médulo pode ser alterado no
menu do diSpOSiﬁVO) £ Settings  Devices  SmanSwitchDC4(1)  Sewp  Ch1
’ Momentary (@]
* Grupo: atribua o canal a um grupo. Toggle ®
. . . Dimmable o]
* Tipo: Selecione o modo de saida: Intertravamento
(Comutagéo), Momentaneo ou Regulavel.
Fuse rating

 Valor nominal dos fusiveis: Defina o valor nominal do fusivel (2—
5A).

E +] KN

Cancel Set

Agrupamento de saidas

— 1326 =

. . . @ Group @ SmartSwitchDC4 1
Cada canal pode ser incluido num grupo atribuindo-lhe um nome de
SmartSwitchDC4 1| Ch 2 ch1

grupo na pagina de configuragdo do canal. &

Os canais com 0 mesmo nome de grupo s&o apresentados juntos num
Unico separador de grupo no Painel de interruptores. Desta forma, é on
possivel combinar faciimente saidas relacionadas, por exemplo,
agrupando todos os canais de iluminagdo num separador.

in
=
@

[+]

hd4

Os canais sem um nome de grupo aparecerao numa ficha com o
nome do médulo.
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6.13. Leitura de dados genéricos do alternador provenientes de sensores
CC NMEA 2000

O dispositivo GX pode ler dados de tenséo, corrente e temperatura de alternadores genéricos se estiver ligado a sensores CC NMEA
2000 de terceiros compativeis.

Nota: Estes dados séo utilizados apenas para serem apresentados como informacgéo. Nao sao utilizados para célculos do sistema nem fungdes de controlo.
Requisitos do sensor NMEA 2000

Para garantir a compatibilidade, o sensor CC NMEA 2000 deve cumprir os seguintes critérios:

Classe do dispositivo 35 — Geragao elétrica

Fungéo do dispositivo 141 — Gerador CC

Tipo CC Deve ser definido como Alternador nos detalhes CC do PGN 127506

PGN de dados 127508 — Estado da bateria (deve transmitir tens&o, corrente e temperatura)

Em principio, a maioria dos sensores CC NMEA 2000 deve funcionar.
Dispositivos compativeis confirmados
* Sensores de corrente CC da Across Ocean Systems
Ligagao fisica a um dispositivo GX
As redes NMEA 2000 e os dispositivos GX utilizam diferentes tipos de conectores. Existem duas op¢des de adaptador:
1. Cabo VE.Can para NMEA 2000 (Victron)
* Permite a ligagao entre a porta VE.Can de um dispositivo GX e uma rede NMEA 2000 padrao

» O fusivel interno pode ser colocado ou removido para permitir ou impedir que o equipamento Victron alimente a rede NMEA

20004\ Veja o aviso sobre tensdo abaixo.

2. Adaptador VE.Can 3802 da OSUKL

* Ideal para ligar um Unico dispositivo NMEA 2000 (por exemplo, um sensor de alternador) a rede VE.Can

* Pode fornecer 12 V a dispositivos NMEA 2000 de baixa tensdo a partir de um sistema Victron de 48 V

n Compatibilidade de tensao (sistemas de 24 V e 48 V)

Embora os dispositivos GX da Victron tolerem até 70 V na sua interface CAN-bus, muitos dispositivos NMEA
2000 nao toleram. A maioria precisa de 12 V e alguns toleram apenas até 30-36 V.

Se o seu sistema contiver dispositivos NMEA 2000 que ndo funcionam com a tenséo do sistema:

 Utilize o adaptador VE.Can 3802 (OSUKL) ou

» « Use o cabo VE.Can para NMEA 2000 sem o fusivel e alimente a rede NMEA 2000 separadamente com um cabo
adaptador de alimentagdo NMEA 2000 de 12 V (n&o fornecido pela Victron).

A porta VE.Can do dispositivo GX ndo necessita de alimentagédo externa para funcionar.
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6.13.1. Compatibilidade com o regulador do alternador Wakespeed WS500

Introdugao

O WS500 é um regulador de alternador inteligente externo com comunicagdo CAN-bus e NMEA 2000 especialmente concebido para
aplicagbes nauticas e de caravanas e autocaravanas. Quando ligado a um dispositivo GX, o Wakespeed WS500 permite a monitorizagéo
do desempenho do alternador e o controlo baseado em DVCC.

Requisitos
Para integrar o WS500, as seguintes condigdes devem ser cumpridas:

1.  Firmware Venus OS v2.90 ou posterior no dispositivo GX
2. Firmware Wakespeed WS500 2.5.0 ou posterior no controlador WS500

3. O WS500 deve ser conectado a porta VE.Can do dispositivo GX. A conexao através da porta BMS-Can (por exemplo, no Cerbo GX)
para monitoramento nao é suportada.

Requisitos de controlo DVCC

1. Firmware Venus OS v3.30 ou posterior no dispositivo GX
2.  Firmware Wakespeed WS500 2.5.2 ou posterior no controlador WS500
3. O shunt de corrente fornecido pela Wakespeed deve ser instalado no alternador

4. O WS500 deve ser configurado com a opgédo "Shunt no alternador" ativada (aplicagdo Wakespeed: guia Sistema da tela
Configuragéo)

5. E necessario indicar a capacidade do alternador em amperes no separador Alternador
6. O suporte NMEA 2000 deve ser ativado (Sistema > Modo Experto)
Ligacdo do WS500 ao VE.Can

Tanto o WS500 como o VE.Can utilizam conectores RJ45 para comunicagdo CAN, mas com pinagens diferentes. Um cabo de rede
UTP padréo (reto) ndo funcionara. E necessario um cabo cruzado adaptado.

Consulte o diagrama a seguir para obter detalhes sobre a pinagem.

Victron VE.Can pin# and signal WS500 CAN pin# and signal
1NC 1 CAN-H
2NC O 2 CAN-L
3 NET-C (V-) 3 CAN-GND
4 NC 4 (SFTY-STOP)
5NC 5-
6 NET-S (V+) 6 (CAN-SHLD)
7 CAN-H 7(GND)
8 CAN-L O 8 (CAN-V+)

Mapeamento dos pinos CAN:

* VE.Can: pino 7 = CAN-H, pino 8 = CAN-L
* WS500: pino 1 = CAN-H, pino 2 = CAN-L
Requisitos de cablagem:

« Pino 1 (WS500) — Pino 7 (VE.Can)

« Pino 2 (WS500) — Pino 8 (VE.Can)

Ligue a extremidade do pino 7/8 a porta VE.Can do dispositivo GX. A outra extremidade (pino 1/2) liga-se ao WS500. Devem ser
colocados terminadores em ambas as extremidades.

As cores dos cabos ndo s&o importantes se estiver a fazer o cabo cruzado vocé mesmo. A Wakespeed também oferece um cabo ja
montado com um conector RJ45 azul (esta extremidade é conectada a porta VE.Can).

Tenha em atengéo que os terminadores pretos fornecidos pela Wakespeed e os azuis fornecidos pela Victron ndo
sdo intercambiaveis. Por isso, coloque o terminador Victron na parte Victron da rede e o terminador Wakespeed na
parte Wakespeed.
(T victron energy Ligacao de produtos compativeis de
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Exemplo de cablagem
O exemplo a seguir mostra um resumo da cablagem recomendada com base numa instalagdo com um Lynx Smart BMS, distribuidores
Lynx e um Cerbo GX.

A colocagéo correta do shunt do alternador (que néo deve ser confundido com o shunt do BMV ou do SmartShunt) é importante para a
conexdo correta do cabo do sensor de corrente.

Consulte os manuais do WS500 e do alternador para ver a fiagdo completa entre o WS500 e o alternador.

WS500

Alternador

o~

Sensor de

temperatura

Sensor de

corrent

Lynx Smart BMS e Lynx Distributors

p

Cerbo GX
A,

gy~

Alternador ATC
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Interface do utilizador do dispositivo GX para WS500
Depois de o WS500 estar ligado, aparece na lista de dispositivos do dispositivo GX. O menu do

WS500 fornece entdo as seguintes informacgdes:

* Saida: Tens&o, corrente e poténcia comunicadas pelo
regulador do alternador

* Temperatura: Temperatura do alternador medida pelo sensor
WS500

« Estado: estado do processo de carga do WS500

* Desligado: ndo esta a carregar

* Carga inicial / Absorgéo / Flutuagdo: WS500 ativo usando seu o
proprio algoritmo i ,

& Battery

99%

» Controlo externo: carga controlada por um BMS (por exemplo,
um Lynx Smart BMS)

* Estado da rede:

* Independente: funciona de forma independente

* Mestre do grupo: fornece metas de carga a outras
unidades WS500
Output

» Escravo: recebe instrugdes de carga de outro WS500 ou BMS

Temperature
« Erro: indica o estado de erro em cada momento
Network status
* Consulte os cadigos de erro no Guia de Configuragéo e Error
Comunicagdes da Wakespeed Field drive

Speed
* Consulte os erros n.° 91 e 92 no apéndice

Device

* Field Drive: percentagem de saida do field drive para o alternador

Velocidade: RPM do alternador, obtida a partir do sinal do estator.
Se o dado néo estiver correto, pode ser ajustado configurando a
opgao Alt Poles na linha de configuragdo SCT do Wakespeed

Connection
Product

Name

.

Velocidade do motor: RPM do motor. Este dado é obtido:
Product ID
* mediante célculo a partir da velocidade do alternador e da

relagdo Eng/Alt (motor/alternador) estabelecida pela linha de
configuragdo SCT

Firmwat

+ NMEA 2000 (PGN127488) Seral pumber
* J1939 (PGN61444)
E possivel criar um nome personalizado para o WS500 no menu

do dispositivo. Desta forma, a linha de configuragdo $SCN do
regulador é atualizada.

Dados do WS500 no portal VRM
O portal VRM pode mostrar dados do WS500, como corrente, tensédo e temperatura.

| Atternator - 24v Lithium Alt

Atualmente, existem trés widgets disponiveis no VRM
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B 24v Alternator

Reset zoom

Widget personalizado VRM que mostra a tensao, corrente e temperatura do WS500

Resolugao de problemas e perguntas frequentes
Para obter informagdes adicionais sobre assisténcia técnica e resolugdo de problemas, contacte diretamente o servigo técnico da
Wakespeed.

Codigos de erro n.° 91 e n.° 92
O dispositivo GX comunica todos os codigos de erro do WS500, conforme descrito no Guia de Configuragédo e Comunicagdes da
Wakespeed.

Em sistemas com BMS integrado, os seguintes erros sao criticos enquanto os eventos estao ativos e requerem atengao imediata.

* #91: Perda de ligagao com o BMS

O WS500 perdeu a comunicagdo com o BMS e entrara no modo configurado de «Voltar ao inicio». Assim que a comunicagdo com o
BMS for restabelecida, ele voltara a seguir os objetivos de carga indicados pelo BMS.

* #92: ATC desativado através da funcionalidade IN

O BMS indicou um evento de desconexao da carga através da opgao do cabo e, consequentemente, o WS500 voltou ao estado
Desligado.

Os dados de corrente e poténcia ndao aparecem no menu do dispositivo WS500.
A auséncia de dados de corrente e poténcia no menu do dispositivo WS500 n&o é uma falha. E um reflexo da configuragdo do sistema
e é esperavel em determinadas condicdes:

* Nao ha um shunt do alternador instalado: O WS500 nao pode medir a corrente e a poténcia de saida do alternador sem um shunt
do alternador.

* Shunt do alternador instalado, mas mal configurado: Verifique a configuracdo de ShuntAtBat e Ignorar sensor com as
ferramentas de configuragdo do Wakespeed.

Nota sobre o shunt do alternador

Um shunt do alternador € um sensor de corrente instalado em série com a saida do alternador. Ele é conectado diretamente ao WS500 e
fornece medigdo em tempo real da corrente e poténcia da saida do alternador.

* Opcional: Nao é necessario para o funcionamento basico
* Obrigatorio: Necessario para compatibilidade com DVCC

* Se um shunt ndo for instalado, o dispositivo GX continuara a mostrar parametros como campo de acionamento (%) e tensao do
alternador, mas nao indicara corrente nem poténcia.

Perguntas frequentes
P1: A corrente de saida do alternador (se medida) é usada para algo mais além da visualizagao?

R1: Sim. A integracdo do DVCC permite que o dispositivo GX controle a saida do WS500, distribuindo a corrente de carga entre o
WS500 e, por exemplo, MPPT e carregadores de bateria CC-CC.
P2: A corrente de saida da bateria pode ser lida pelo CAN-bus com um Lynx Smart BMS ou outros monitores?

R2: Sim. Quando o shunt WS500 esta configurado para medir a saida do alternador, a corrente pode ser lida através do CAN-bus
(por exemplo, com um Lynx Smart BMS). O WS500 usa isso para evitar sobrecarga, por exemplo, se a bateria precisar de 100 A e o
WS500 fornecer 200 A, os 100 A adicionais serdo direcionados para as cargas CC. Isso melhora a precisdo do calculo das cargas.

P3: Ha alguma recomendagao de cablagem para quando se utiliza um Lynx Smart BMS ou um Lynx BMS NG?
R3: Sim. Fornecemos exemplos detalhados de sistemas, tais como:

* Um sistema de catamara com duas unidades WS500

* Um sistema com um alternador adicional controlado por um WS500
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Estes exemplos podem servir de base para o seu proprio sistema e estéo disponiveis na pagina do produto Lynx Smart BMS.

P4: Caso n3o seja utilizado um Lynx Smart BMS, como deve ser feita a cablagem?
R4: A Wakespeed fornece um guia de inicio rapido com explicagdes sobre a configuragdo dos interruptores DIP e a cablagem. O manual
do produto WS500 contém diagramas de cablagem adicionais.

Nota: O shunt deve ser ligado a bateria e 0 WS500 deve ser configurado em conformidade.
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6.13.2. Compatibilidade com o regulador de alternador Arco Zeus

O Arco Zeus & um regulador de alternador inteligente externo com comunicagdo CAN-bus e NMEA 2000 especialmente concebido para
aplicagdes nauticas e de caravanas e autocaravanas. E compativel com o Venus OS, incluindo o controlo DVCC, e oferece a
possibilidade de monitorizar e controlar o funcionamento do alternador através de um dispositivo GX.

Se configurado corretamente, o Zeus monitora os parametros de carga definidos pelo dispositivo GX ou pelo Lynx BMS.

Requisitos

Para integrar o Zeus com um sistema Victron, os seguintes requisitos devem ser cumpridos:

1. Firmware Venus OS v3.50 ou posterior

2. Firmware Arco Zeus v1.25 ou posterior instalado no controlador Zeus

3. Ligacao através da porta VE.Can ao dispositivo GX Nao é possivel ligar o Zeus a porta BMS-Can de um Cerbo GX.

4. O modo Sync da aplicagédo Zeus deve ser colocado em «Victron follower» (seguidor da Victron)

5. E necessario instalar um shunt do alternador para que o DVCC funcione corretamente. Consulte a documentagao do Arco Zeus.
Instalagao

Instale o regulador Arco Zeus de acordo com o Guia de Instalagdo do Regulador de Alternador Bluetooth Arco Zeus, disponivel no site da
Arcomarine.

* Ligue o Zeus a porta VE.Can do dispositivo GX com um cabo Ethernet Cat5/6 padrao
* Verifique se a rede VE.Can esta bem terminada:

« Utilize um terminador M12 NMEA 2000 na porta NMEA 2000 do Zeus.

¢ Use um terminador VE.Can RJ45 no dispositivo GX ou no Lynx BMS, dependendo do design da rede. Nota: Isso ndo é necessario
em algumas configuragdes, por exemplo, em um sistema de baterias Lynx BMS em paralelo, onde cada banco de baterias tem seu
proprio regulador de alternador Zeus.

» Habilitagdo do desligamento do alternador através do BMS:

* Ligue um cabo da saida do relé «NO» do Lynx BMS a entrada dos cabos da bateria/controlo do Zeus rotulada como
«Enable/ATC from BMS» (Ativar/Permitir carregamento a partir do BMS).

* Isso garante que o Zeus seja desligado com segurancga antes que o contactor seja aberto, evitando que o alternador sofra
danos

Configuragao do Zeus

« Consulte as instrugdes completas de configuragdo no Guia de Instalagcdo do Regulador de Alternador Bluetooth Arco Zeus,
disponivel no site da Arcomarine

* Na aplicagéo Zeus, defina o modo Sync para “Victron follower” (seguidor Victron)

« Defina a “Corrente de saida do alternador” num valor adequado para o alternador e a bateria. O DVCC utiliza este valor para
determinar a corrente de carga méaxima disponivel.

Configuragao do dispositivo GX

No dispositivo GX (através da consola remota):

* Va para Configuragdo — Conectividade — Porta VE.Can [1 ou 2]

* Defina o perfil CAN-bus em «VE.Can & Lynx lon BMS (250 kbit/s)»
Configuragédo do Lynx Smart BMS ou Lynx BMS NG

* Coloque o modo do relé do BMS em «Permitir carga do alternador». Isto garante que «Permitir carga» é ativado primeiro, seguido
pelo contactor dois segundos depois, dando assim tempo ao Zeus para se desligar antes de a bateria ser desligada.

Monitorizagao

Depois que o controlador Arco Zeus estiver conectado ao dispositivo GX, ele aparecera na lista de dispositivos com uma entrada para o
regulador do alternador.

Informagdes e parametros disponiveis:

» Saida: Mostra os dados de tenséo, corrente e poténcia da saida do alternador comunicados pelo Zeus.

* Temperatura: Mostra a temperatura do alternador, medida através do sensor de temperatura do Zeus.
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» Estado: Indica o estado do processo de carregamento do Zeus:

* Desligado - N&o estéa a carregar

* Carga inicial, Absorgao ou Flutuagdo - Quando utiliza o seu algoritmo de carga interno

* Controlo externo - Quando controlado externamente por um BMS, como o Lynx Smart BMS
» Estado da rede: Mostra Independente quando o regulador funciona de forma independente.
» Field drive: Indica a percentagem de field drive aplicada ao alternador através da ligagdo do campo.
* Velocidade: Mostra a velocidade do alternador em RPM, medida a partir dos dados do estator.

* Velocidade do motor: Mostra as RPM do motor determinadas por:

* Calculo baseado na velocidade do alternador e na relagao de tragao do motor-alternador (conforme estabelecido na aplicacdo
Zeus)

* NMEA 2000 (PGN127488), se as RPM do motor forem transmitidas por NMEA 2000

* J1939 (PGN61444), se as RPM do motor forem recebidas através de J1939
« Dispositivo: Contém informagdes especificas do produto e relativas a ligagéo.
Os dados do Arco Zeus que podem ser exibidos no nosso portal VRM s&o corrente, tenséo e temperatura.
Resolugao de problemas

Para obter assisténcia adicional e resolugdo de problemas, contacte diretamente o servigo técnico da Arco Zeus.

6.13.3. Compatibilidade com o regulador de alternador Altion da Revatek

O Altion da Revatek é um regulador de alternador inteligente externo que aceita CAN-bus para protocolos VE.Can, NMEA 2000 e RV-C.
Projetado para aplicagdes nauticas e de caravanas e autocaravanas, ele se integra aos dispositivos GX da Victron para permitir o
monitoramento e controle completos do alternador.

Dispositivos Altion compativeis

* Altion

* Altion Max

Requisitos

* Firmware Altion v20250316 ou posterior

* Venus OS v3.50 ou posterior

Instalagao, configuragao e resolucao de problemas

Consulte o Guia do utilizador oficial do Altion da Revatek para obter instrugdes detalhadas sobre instalagéo, configuragéo e resolugéo de
problemas. Este guia pode ser obtido junto da Revatek.
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7. Conectividade a Internet

Ligue o Cerbo GX a Internet para aceder a todas as funcionalidades do portal VRM. O Cerbo GX recolhe informagdes de todos os
produtos ligados e envia-as para o portal VRM, onde podera ver o estado dos produtos ligados a qualquer momento, configurar
alarmes por e-mail e descarregar dados em formato CSV e Excel.

Para monitorizar o seu sistema a partir de um smartphone ou tablet, descarregue a aplicagdo VRM para iOS ou Android.

Além da monitorizagdo remota, uma ligagéo ativa a Internet permite que o Cerbo GX verifique regularmente se ha atualizacdes de
firmware. Dependendo da sua configuragdo, as atualizagdes podem ser descarregadas e instaladas automaticamente.

Nota: IPv6 é suportado através de configuragdo automatica. A configuragdo manual de IPv6 nao esta disponivel.
Opcoes de ligagao a Internet

Pode ligar o Cerbo GX a Internet de uma das seguintes formas:

* Ethernet: Ligue um cabo de rede entre o seu router e a porta Ethernet LAN do Cerbo GX.

* WiFi integrado: Ligue-se a um router sem fios com o médulo WiFi interno.

* Rede mével: Use um GX LTE 4G - um modem celular USB ou conecte-se a um router mével.

* Ancoragem a rede ou tethering USB: partilhe a ligacéo a Internet de um telemével por USB.

Pode ver este video para obter instrugdes sobre a ligagcdo por LAN, WiFi ou GX GSM (também serve para o GX LTE 4G):

Connecting a Victron GX Device online and setting up a GX GSM

7.1. Porta Ethernet LAN

Etherrat

Quando ligar um cabo Ethernet entre um router e um Cerbo GX, a ;m e

pagina Configuragdo — Conectividade — Ethernet do seu Cerbo GX p—
confirmara a ligagéo. — e
A Antes de ligar o cabo Ethernet, tenha cuidado 7 e P
para nao confundir a porta Ethernet do Hetmzsk U
dispositivo GX com as portas VE.Bus ou Gateviay 192.168.17€.1
VE.Can/BMS-Can. DRE serar 192,160 776.1
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7.2. WiFi

O Cerbo GX possui WiFi integrado e aceita ligagdes a redes seguras WEP, WPA e WPA2. Também ¢ possivel ligar uma mochila WiFi
USB externa compativel, por exemplo, para aumentar o alcance sem fios se estiver instalado dentro de um armario. Nota: O WiFi
integrado s6 aceita redes de 2,4 GHz. Embora seja possivel detetar redes de 5 GHz, néo é possivel ligar-se a elas.

Backpacks USB WiFi compativeis

Referéncia do Modelo Comentarios
artigo

BPP900100200 Maédulo WiFi CCGX simples (Nano Compacto, baixo custo.
USB)
BPP900200300 Asus USB-N14 Mais caro, melhor cobertura do que o Nano USB. Compativel
com o software v2.23.
BPP900200400 Médulo WiFi de longo alcance O mais caro, cobertura extraordinaria. Compativel com AC, G e
(Netgear AC1200) N sem fios (2,4 GHz e 5 GHz).

Mochilas antigas que continuam a ser compativeis

Referéncia do Modelo Comentarios
artigo

BPP900200100 Startech USB300WN2X2D

BPP900100100 Zyxel NWD2105

BPP900200200 Gembird WNP-UA-002 Um pouco mais caro, melhor cobertura.
BPP900200400 Netgear A6210-100PES

Embora outras mochilas WiFi possam funcionar, ndo as testdmos e n&do oferecemos assisténcia para elas.

Selegao de rede WiFi e comportamento

* O menu WiFi mostra todas as redes disponiveis.
_{

* Selecione uma rede e introduza a palavra-passe (se ainda n&o s Gt
estiver guardada) para se ligar. Nome
* N&o é compativel com WPS (WiFi Protected Setup). 0 G i,

IF cenfigurstiar. swomets

* Quando ha vérias redes conhecidas disponiveis, o Cerbo GX liga-se
automaticamente a que tem o sinal mais forte.

IF st w1681 44707

Nhaimac < 285.253.255.0

Gaevay

Se o sinal da rede conectada enfraquecer consideravelmente,
ele mudara automaticamente para uma rede conhecida mais
forte, se houver alguma disponivel.

O WiFi é menos fiavel do que uma ligacdo Ethernet com fio. Sempre que possivel, use Ethernet para obter
estabilidade ideal. Se usar WiFi, certifique-se de que a intensidade do sinal seja de pelo menos 50% para manter
um funcionamento fiavel.

7.3. GXLTE 4G

O GX LTE 4G é um modem celular para a gama GX de produtos de monitorizagéo da Victron. Ele fornece uma ligagdo mével a Internet
para o sistema e conectividade com o portal VRM. E compativel com redes 2G, 3G e 4G.

Consulte o manual do GX LTE 4G para obter instrugdes detalhadas de instalagéo e configuragéo.

O GX LTE 4G apenas fornece uma ligagéo a Internet para o dispositivo GX. N&o partilha a sua ligagdo com
computadores portateis, smartphones ou outros dispositivos externos.

7.4. Utilizagao de um router mével
Quando utilizar um router mével

Em instalagbes onde:
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» Existem varios dispositivos que necessitam de acesso a Internet (por exemplo, barcos, caravanas) ou
* E necessaria uma ligagdo auxiliar/a prova de falhas fiavel.

Recomendamos instalar um router mével de categoria profissional. Um

router moével pode:

« Partilhar a ligacéo a Internet moével com varios dispositivos através de Ethernet ou WiFi.
» Alternar automaticamente entre a ligagdo mével e o WiFi se alguma das ligagdes falhar.
Ligagao do Cerbo GX

Para ligar o Cerbo GX através de uma rede mével:

* Instale um router mével

* Ligue o Cerbo GX ao router com:

* um cabo LAN (Ethernet) ou

* arede WiFi do router.

Escolha um router concebido para instalagdes ndo assistidas. Evite routers de baixo custo para utilizadores nao
profissionais, concebidos para uso pessoal ou temporario. Os routers profissionais podem ser mais caros, mas

oferecem maior fiabilidade e reduzem o tempo de inatividade.

Exemplos de routers adequados:

* Proroute H685 4G LTE
* Série de routers 4G industriais da Pepwave
* Routers industriais Teltonika

Notas sobre compatibilidade

O Cerbo GX ndo aceita mochilas USB mdveis de banda larga, exceto os acessorios oficiais GX GSM e GX LTE 4G, que podem ser

obtidos na Victron.

7.5. Configuragao manual de IP

4 IP configuraticy

Jummatiz

Quase nenhuma instalagéo precisara de configuracdo manual de IP,
uma vez que a maioria dos sistemas aceita a atribuigdo automatica de
IP por DHCP. Esta é também a configuragéo padrdo do Cerbo GX.

Manual

< Slwrnel

Se for necessaria uma configuragdo manual de IP, selecione o
modelo correto.

Slate

MAC sddrasz
Pode encontrar informagdes completas sobre os requisitos de IP e os P
ndmeros das portas utilizadas pelo dispositivo GX nas Perguntas
frequentes sobre VRM - portas e ligagdes utilizadas pelo [187] Cerbo
GX.

15 ardd e

Ntk
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7.6. Varias ligag6es de rede (comutagao por falha)

Os dispositivos GX suportam ligages simultaneas a varias interfaces de rede: Ethernet, WiFi e LTE (através do acessoério GX LTE 4G).
Prioridade da interface para acesso a Internet

Quando ha mais de uma interface disponivel, o dispositivo GX atribui-lhes automaticamente prioridade na seguinte ordem:

1. Ethernet: sempre recebe prioridade, independentemente da disponibilidade de WiFi ou LTE

2. WIiFi: é usado se nao houver Ethernet disponivel, independentemente da disponibilidade de LTE

3. LTE: s6 é usado se ndo houver Ethernet nem WiFi

Com WiFi para Internet e Ethernet para LAN

Os dispositivos GX podem ser conectados a uma rede com fio através de Ethernet e a Internet através de WiFi ao mesmo tempo.

Para fazer esta configuragéo:

» Defina manualmente o enderego do gateway na
interface Ethernet como 0.0.0.0 (Configuragéo
— Conectividade — Ethernet - consulte também
Configuragédo manual de IP [63]).

« Ainterface WiFi deve obter o seu enderego de < Setings  Connectivity
gateway automaticamente através do DHCP, a

. - . ~ State Disconnected
menos que seja necessaria uma configuragéo
manual (consulte o administrador da sua rede, se MAC address CO61 9/ABE.EDBE
necessario).
IP configuration Manual
Q e_felto do acima exposto é _Ievar 'o trafego D @
direcionado para a Internet pela WiFi através do IP do
gateway e manter o trafego Ethernet limitado ao Netmask 205.255.255.0 |
segmento LAN ao qual o GX esta conectado. — [ TG ]
Nesta configuragéo: ——
DNS server 192.168.178.1 I
« A interface Ethernet permanecera ativa na rede com
Link-local IP address 169.254.11.23

fios.

« Ainterface WiFi sera usada para conectividade
com a Internet.

* Se o WiFi for desligado, a ligagdo Ethernet
permanece ativa, mas o dispositivo GX deixa de ter
acesso a Internet.

Importante

A prioridade da ligagdo baseia-se apenas na disponibilidade da interface de rede e ndo no facto de a ligagéo fornecer acesso real a
Internet. O dispositivo n&o verifica a conectividade a Internet ao selecionar uma interface.
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7.7. Minimizar o trafego da Internet

Em situagdes em que o trafego da Internet tem um custo elevado, como em conexdes via satélite ou roaming GSM/redes moveis, vocé
vai querer reduzir o uso de dados.

* Desative as atualizacdes automaticas de firmware [88]
* Coloque o modo VRM em leitura Unica - consulte Definicdes de acesso a Consola remota e ao Painel de controlo no VRM [113]
» Desative o suporte remoto (Configuragdo — Geral — Acesso e seguranga — Suporte remoto)

* Reduza o intervalo de registo do VRM (Configuragdo — VRM — Intervalo de registo) para a menor frequéncia aceitavel. Nota: As
alteracdes de estado (por exemplo, de carga para inversdo ou de carga inicial para flutuagdo) e os alarmes continuardo a
desencadear transmissdes de dados adicionais.

Estimativa do uso de dados

Para estimar a alocagao de dados necessaria:

» Deixe o sistema funcionar normalmente durante varios dias.

» Verifique os contadores de Internet RX (recebidos) e TX (transmitidos) no seu router mével.

Também pode usar as ferramentas para controlar o uso de dados pela Internet oferecidas por alguns fornecedores.
Fatores que afetam o consumo de dados

» Os sistemas com mais produtos conectados geram mais trafego.

* Mudancas frequentes de estado (por exemplo, transi¢des do inversor para o carregador) aumentam o numero de mensagens
transmitidas. Isto é especialmente comum em determinados sistemas Hub-1 e Hub-2.

Recomendac¢des

* Escolha um plano de dados com um limite ou uma estrutura pré-paga para evitar cobrangas caras por excedentes.
* Considere usar notificagdes automaticas que avisam quando vocé esta a aproximar-se do limite de dados.

Opgao avangada: Controlo do trafego VPN

Um cliente, que enfrentava altos custos de dados internacionais, aplicou uma solugdo que consiste em direcionar todo o trafego do
dispositivo GX através de VPN. Um firewall no servidor VPN controlava entéo o trafego com base na hora, tipo de conexao, local e
destino. Tenha em mente que este sistema requer experiéncia com Linux e redes e esta fora do escopo deste manual.

7.8. Mais informagoes sobre a configuragao de uma ligagao a Internet e VRM

Para obter instrucdes detalhadas e mais informacgdes, consulte:

* Criagdo de uma conta RPV
* Alarmes e monitorizagéo do portal VRM

* Portal VRM - Perguntas frequentes
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8. Acesso ao dispositivo GX

Pode aceder ao dispositivo GX com um smartphone, tablet ou computador através da consola remota. Esta é a interface principal para
configurar e monitorizar o dispositivo GX.

Métodos de acesso de acordo com o tipo de dispositivo

VictronConnect por Bluetoothl®! -1

Ponto de acesso Wi-Fi Sim Sim Sim
integrado

Rede local LAN/WiFi Sim Sim Sim
Portal VRM B Sim Sim Sim

10 VGX néo tem Bluetooth integrado. E possivel adicionar compatibilidade Bluetooth com uma mochila USB Bluetooth.
121 Para o acesso VRM, é necessario que o dispositivo GX esteja conectado & Internet.

1310 Bluetooth esta limitado a ligagao inicial e & configuragdo da rede. Nao pode ser utilizado para aceder & consola remota nem a
outros produtos Victron (por exemplo, carregadores SmartSolar). Para se ligar a outros produtos Victron, consulte Ligacdo de
produtos Victron [21].
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8.1. Usando o VictronConnect via Bluetooth

Se esta a comecar a familiarizar-se com o VictronConnect, recomendamos que leia o manual do VictronConnect para ter uma visdo
completa.

1. Descarregue a versdo mais recente da aplicacéo VictronConnect para o seu dispositivo compativel com Bluetooth (telemovel,
tablet ou computador portatil - os computadores Windows ndo sdo compativeis) e certifique-se de que o Bluetooth esta ativado.

2. Certifique-se de que o Cerbo GX esta ligado e que o LED Bluetooth esta a piscar.

3. Abra a aplicagdo VictronConnect a uma distancia inferior a 10 metros do Cerbo GX e aguarde até que ele detecte os dispositivos
proximos.

4. Depois de detetado, toque no Cerbo GX.

5. Na primeira vez que se conectar, sera solicitado que introduza um cédigo PIN para o Bluetooth.

Para dispositivos GX com numero de série anterior a HQ2242, o PIN padrédo é 000000. Os dispositivos GX com numero de série
HQ2242 ou posterior tém um codigo PIN aleatdrio de seis digitos impresso na etiqueta (localizada na parte traseira do dispositivo
GX).

6. Se o seu dispositivo estiver a utilizar o PIN predefinido, ser-lhe-a solicitado que o altere para outro cddigo Unico mais seguro.
Certifique-se de que guarda o seu novo cédigo PIN num local seguro.

Unsecured access!
Device list

You are connected using the default

Bluetooth PIN code. We recommend
you change the PIN to prevent
unauthorised connections. You can
change the PIN code in the product
info page at any time

LocaL

- Cerbo GX HQ19508HSEQ

s glwg ibl
reset to the default PIN code,

] 00 not warn me againforthis peoduct

NOTHOW  CHANGE PIN CODE

A partir do ecra principal do dispositivo VictronConnect, pode:

» Alterar as configuragdes de rede e Ethernet
« Ativar ou desativar o ponto de acesso Wi-Fi integrado
* Aceder ao seu sistema no VRM

* Abrir a consola remota (€ necessaria uma ligagdo a uma rede Wi-Fi local ou ao ponto de acesso Wi-Fi do

dispositivo) Para aceder as definicdes de rede, toque no icone da engrenagem.

Cerbo GX HQ2149GATIV Network settings Connection settings

Connected
WA adcress SCCS630ACAZI
P Configuraton [r—

P Address 192168.178.107
Netmarc 2552552550
Gateway -
Nameserver 192,168,178,
Nameserver 00 ek R0 T

Cerbo GX HOZ149GATIV

Acoess Pont SSID vanus HOZHSFTMORY bie
V300~
el Acoess Pont Passphiase sgaey

19216817864
Exhemet setings
VRM ONLINE PORTAL

169254928

Limitagoes

O Bluetooth ¢é utilizado apenas para a ligagéo inicial e a configuragédo basica da rede. Nao pode ser utilizado para ligar a outros
produtos Victron (por exemplo, controladores de carga SmartSolar). Para ligar a outros produtos Victron, consulte o capitulo Ligacdo
de produtos Victron [21].
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8.2. Acesso através do ponto de acesso Wi-Fi integrado

Para utilizar este método, é necessario instalar a aplicagédo VictronConnect no seu smartphone, tablet ou computador.

Passos para se conectar automaticamente através do cédigo QR:

1.

2.

Localize o autocolante com o cédigo QR na lateral do Cerbo GX

Digitalize o codigo QR com a camara do seu telemével ou com uma aplicacéo para digitalizar codigos QR.
Se for compativel com o seu telemdvel, ele solicitara que se conecte ao ponto de acesso WiFi.

Depois de conectado, abra o VictronConnect

Selecione o dispositivo GX na lista

Abra a consola remota

Passos para realizar uma ligagdao manual:

1. Posicione-se perto do Cerbo GX, a ndo mais do que alguns metros.

2. Abra as definicdes de WiFi do seu telemovel, tablet ou computador.

3. Procure um nome de rede como Venus-[nimero de série-xxx].

4. Ligue-se com a chave WiFi impressa na lateral da caixa e também num cartdo guardado dentro do saco plastico. Guarde-o
num local seguro.

5. Inicie o VictronConnect, que comegara a procurar a rede Wi-Fi automaticamente.

6. Depois de localizado, selecione o dispositivo GX na lista.

7. Abra a consola remota.

Notas

Se nado conseguir utilizar o VictronConnect, pode utilizar um navegador da Internet para aceder ao endereco IP http://172.24.24 1
ou http:// venus.local

Para maior segurancga, pode desativar o ponto de acesso WiFi: Va para Configuragdo — Conectividade — WiFi— Criar um ponto de
acesso na consola remota.

Video explicativo

Video com instrugdes passo a passo para conectar um dispositivo GX com a aplicagao VictronConnect:
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8.3. Acesso a consola remota através da rede LAN/WiFi local

Esta seccéo explica como aceder a consola remota quando o dispositivo GX esta ligado a uma rede local através de Ethernet ou tem
uma ligacéo WiFi configurada.

oN&o é necessaria ligacado a Internet, apenas uma rede local operacional.

Uma vez conectado, ligue o dispositivo GX abrindo a aplicacao VictronConnect num telemével, tablet ou computador. Também pode
ligar-se ao dispositivo GX através do navegador da web, digitando venus.local na barra de enderecgos.

Lembre-se de que tera de estar ligado a mesma rede informatica que o Cerbo GX. Este video

mostra como fazer isso.

8.3.1. Outros métodos para encontrar o enderecgo IP da consola remota

Caso nao consiga utilizar o VictronConnect, os seguintes métodos podem ajuda-lo a encontrar o endereco IP do Cerbo GX para aceder a
consola remota.

Link enderego local - venus.local

Pode aceder ao dispositivo GX digitando venus.local ou http://venus.local num navegador da Internet, desde que o seu computador
esteja conectado a mesma rede local.

Endereco IP através do portal VRM

Se o dispositivo GX estiver conectado a Internet e registrado no portal VRM, podera encontrar o seu enderego IP:
* Aceda a lista de dispositivos na sua pagina de instalagao

* O endereco IP aparecera la

E© © D £ b+ @

P I”vimon i Device list for My House ESS

et seen: 2021-02-19 174551

B ey

Dashboard
Advanced

© Device list

1us OS Large

Settings
Remote Console
Notes.
Photos
Share
Alarrn logs
Eventogs

Reporting

HQ2149GATV

Log out

Detecgao de rede local (apenas Windows)

Se estiver na mesma rede local (por exemplo, em casa) e usar o Microsoft Windows, pode encontrar o dispositivo GX com a Detecgédo
de rede (UPnP):

Abra o explorador de ficheiros e aceda a secgdo Rede

nenon - b x

t sont 8= View

Quick aceess

> @ Onelrive

> WThis PC

> m DVD Drive (0) 5821~ ther Devices (6)

=T
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Clique duas vezes no icone do dispositivo GX para abrir a consola remota na LAN. Para ver o

endereco IP: clique com o botéo direito do rato no icone — Propriedades.

0 Cervo oX [N P operies x
Neweek Device
B oo
Devece Details.
Panufoctrer: Vitron Encrgy

bedes coax

Troubleshooting Information
Serial number: HGZIBGATIV
MAC address:
Unigue identfer

1P address:

8.4. Acesso através do VRM

Este método requer uma ligagdo a Internet ativa tanto para o dispositivo GX como para o telemével, tablet ou computador com o qual se
acede ao mesmo. Para uma nova instalagao, ligue o dispositivo GX a Internet com um cabo Ethernet.

Instrugbes passo a passo:

1. Ligue o dispositivo GX a Internet.

13:03

Ligue-o a uma rede com DHCP ativado (a maioria dos routers é

compativel com isso) e acesso a Internet. A ond B inverter/ Charger © AoLoats
118W External 0w
2. O dispositivo ligar-se-a automaticamente ao portal VRM. control ™
! = L | @ Essential Loads
i
3. Inicie sess&o no portal VRM (https://vrm.victronenergy.com/) e I ~. 125W
siga as instrugdes para adicionar o dispositivo GX. — r—
59W 61% oot
4. Quando o dispositivo estiver visivel no VRM, clique em o s 17W
consola remota no menu a esquerda. |||I|||“|,|. 26650 16A 42w

5. Ajanela da consola remota sera aberta com uma
aparéncia semelhante a imagem a direita.

Para obter mais informagdes técnicas e resolugédo de problemas, consulte: Consola remota do VRM - Resolugéo de problemas [113].
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9. Configuracao

9.1. Estrutura do menu e parametros configuraveis

Apos concluir a instalagdo e estabelecer a ligagéo a Internet (se necessario), siga o menu de cima para baixo para configurar o
dispositivo GX de acordo com as suas necessidades.

A estrutura do menu esta dividida em seis categorias principais:

» Dispositivos: Todos os dispositivos conectados

* Geral: Controlo de acesso, Ecra, Firmware, Assisténcia

Conectividade: Ethernet, WiFi, Bluetooth, VE.Can
* VRM: Portal de monitorizagéo remota
* Integragdes: Relés, sensores, depdsitos, inversores FV, Modbus, MQTT...

* Configuragdo do sistema: Sistema CA/CC, ESS, DVCC, bateria...

Configuragao - O menu principal.
Configuragao — Dispositivos

Varios Varios Contém uma lista de todos os dispositivos conectados ao
GX. A maioria das entradas contém submenus com
informacdes adicionais e mais opgdes de configuragao.

Configuragao — Geral
Configuragdo — Geral — Firmware

Firmware - Ler a descricdo completa [88]

Versao do firmware X.XX Mostra a verséo do firmware instalada.

Data/hora de fabrico Mostra a data e a hora de fabrico.

Tipo de imagem Normal Mostra o tipo de imagem (normal ou grande).

Atualizagdes online Submenu de controlo das atualizagdes online.

Atualizagdes online: Atualizagéo Apenas verificagdo Verifica se ha novas versdes. Opgoes: Desativada/automatica.
automatica

Atualizacdes online: Atualizacdes  Normal Imagem normal ou grande. A grande incorpora Node-RED e

servidor Signal K.

Atualizac¢des online: Verificar Toque para verificar Verifique manualmente se ha atualizagdes.
atualizagdes

Atualizagdes online: Atualizacdo = Toque para atualizar Aparece quando ha atualizagdes disponiveis.

disponivel

Instalar firmware a partir de Use este menu para instalar uma nova versao a partir de um
SD/USB cartdo microSD ou uma memoéria USB. Insira o cartdo ou a

memoéria com o ficheiro .swu do novo firmware.

Firmware armazenado Submenu para alternar entre a versao atual do firmware e a
versao instalada anteriormente.

Tenha em conta que, para quase todas as aplicagdes do sistema, o nosso conselho é manter as atualizagdes
automaticas desativadas, que é também a configuragédo de fabrica.

Em vez disso, atualize o sistema num momento que Ihe seja conveniente, quando houver pessoas no local prontas
para voltar ao sistema anterior e/ou resolver problemas, caso eles ocorram.

Configuragao — Geral — Acesso e seguranca
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Nivel de acesso Utilizador e Utilizador e Selecione “Utilizador” para evitar alteragdes acidentais e

instalador

Perfil de seguranga da rede local ~ Seguro

Suporte remoto Desativado
Tunel de suporte remoto Sem ligagao
Porta e IP de suporte remoto [IP;porta]

Configuragdo — Geral — Ecra e aparéncia

Brilho adaptativo Ativado

Tempo de desligamento da tela 10s

Aparéncia do ecra GX Claro

Aparéncia do console remoto Automatico
Pégina inicial Péagina de resumo

Pagina de resumo

Pagina da embarcagéo Desativado

Unidades de dados

Intervalos minimo e maximo
dos indicadores

Animacdes da interface do Desativado
utilizador

Nova interface do
utilizador

Interface do utilizador

Configuragdao — Geral — Alarmes e observagoes

Alarmes e observagdes Ativado

Configuragiao — Geral — Idioma

Idioma Inglés

Configuragdo — Geral — Data e hora

Data e hora

Configuragées — Geral — Reiniciar

Reiniciar Reiniciar agora

indesejadas na configuracéo. O utilizador e instalador tem mais
privilégios e, uma vez alterada a configuracéo predefinida,
necessita de uma palavra-passe. O seu distribuidor pode
fornecé-la.

Seguro = Protegdo com palavra-passe e comunicagdo de rede
encriptada

Fraca = Protecéo por palavra-passe, mas sem encriptacédo da
comunicacao da rede

Inseguro = Sem protegdo por senha e sem criptografia da
comunicacéo de rede

Ative esta opgéo para permitir que os engenheiros da Victron
acedam ao seu sistema se houver algum problema.

Quando o «Suporte remoto» esta ativado, aparece «Em linha».

Mostra o endereco IP e a porta do suporte remoto.

Permite desligar o brilho adaptativo. Apenas para ecras GX Touch
e Ekrano GX.

Permite definir o tempo de desligamento da tela entre 10 s e 30
minutos, ou nunca.

Permite alternar entre os modos claro e escuro.

As opcgdes sdo Igual ao ecrd GX ou Automatico.

Submenu para definir a pagina inicial e definir um periodo de
inatividade para voltar a ela.

Submenu para definir o nivel de detalhe exibido nos
indicadores, nas informagdes do depdsito e nos widgets
centrais.

Interruptor para ativar ou desativar a pagina da embarcagéo.

Submenu para definir as unidades de temperatura, volume,
poténcia elétrica e GPS.

Submenu para definir intervalos min./max. para os indicadores e
graficos CA/CC, ou ativar a definigdo automatica do intervalo.

Interruptor para desativar as animagées da interface do
utilizador e reduzir o uso da CPU.

Submenu para alternar entre a nova interface do utilizador e a
classica.

Quando houver um alarme no dispositivo GX ou hum produto
conectado, o dispositivo emitira um sinal sonoro, a menos que
esta configuragao esteja desativada.

Submenu para selecionar o idioma da interface do utilizador.

Selecione o fuso horario da sua zona. A hora é ajustada
automaticamente.

Reinicia o dispositivo GX.
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Configuragao — Geral — Documentagao

Documentagéo

Configuragao — Geral — Estado da assisténcia

Estado da assisténcia
(verificagbes das modificagbes)

Configuragdo — Geral — Modo de demonstragao

Modo de demonstragéo Desativado

Ativar os LEDs de estado Ativado

Configuragdao — Conectividade

Submenu com links para assisténcia ao produto, Comunidade
Victron e a opgado Onde comprar.

Submenu que indica se o dispositivo GX esta no estado padrao
ou modificado, com a opc¢éo de restaurar o firmware oficial para
corrigir o estado modificado.

Ativa um modo de simulagéo para fazer demonstragdes de
caracteristicas de produtos e sistemas para clientes e
exposicoes. Permite aos utilizadores explorar a interface sem
alterar as configuragdes reais.

Nota: Ao ativar o modo de demonstragéo, sdo adicionados
dispositivos simulados a instalagdo VRM. Estéo disponiveis
demonstragdes para ESS, barcos e caravanas.

Use esta opgao para desativar os LEDs de estado.

Configuragao — Conectividade — Ethernet - Ler a descricdo completa [61]

Estado Desligado

Enderegco MAC

Configuragao IP Automatica

Endereco IP

Mascara de rede

Gateway

Servidor DNS

Endereco IP de ligagéo local

Indica o estado atual da ligagéo do dispositivo: Desligado, A ligar ou
Ligado

Mostra o endereco de hardware exclusivo da interface de rede. E
usado para identificagéo da rede e resolugao de problemas.

Opgoes: Atribuicdo automatica (DHCP) ou manual do enderego IP

Mostra o endereco IP atual atribuido ao dispositivo para
comunicagao de rede.

Mostra a mascara de sub-rede utilizada para definir o intervalo
da rede local.

Mostra o endereco IP do gateway da rede usado para aceder a
redes externas, como a Internet.

Mostra o endereco IP do servidor DNS (sistema de nomes de
dominio) usado para resolver nomes de dominio em enderecos
IP.

Mostra o endereco IP atribuido automaticamente e usado para
a comunicagao da rede local quando ndo ha servidor DHCP
disponivel. Normalmente na faixa 169.254.x.x .

Configuragdao — Conectividade — WiFi - Ler a descricdo completa [62]

Criar ponto de acesso Ativado

Senha do ponto de acesso

Ativa ou desativa o ponto de acesso Wi-Fi interno do dispositivo
GX. Ao desativa-lo, a capacidade do dispositivo de emitir a sua
prépria rede é desativada.

Ligue-se com a chave WiFi impressa na lateral da caixa e
também num cartdo guardado dentro do saco plastico.

Redes WiFi Mostra a lista de redes WiFi disponiveis, bem como a rede
conectada no momento ao dispositivo GX, se houver alguma.

Nome Ligado Mostra o SSID (nome da rede) da rede WiFi conectada ou
selecionada.

Ignorar rede Ignorar Toque para apagar a configuragao da rede Wi-Fi guardada. Use
para mudar para uma rede diferente ou resolver problemas de
conexao.

Intensidade do sinal % Mostra a intensidade do sinal WiFi como percentagem (%),
indicando a qualidade da ligagado sem fios.
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Estado

Endereco Mac

Configuragao IP Automatica
Endereco IP
Mascara de rede

Gateway

Servidor DNS

Indica o estado atual da ligagdo WiFi do
dispositivo GX. Valores possiveis: Conectada, A conectar ou
Desconectada.

Mostra o enderego de hardware Unico da interface de rede. E
usado para identificagéo da rede e para resolugao de problemas.

Escolha entre configuragdo automatica (DHCP) ou manual do
endereco IP.

Mostra o enderego IP atual atribuido ao dispositivo para
comunicagao de rede.

Mostra a mascara de sub-rede utilizada para definir o intervalo
da rede local.

Mostra o endereco IP do gateway da rede usado para aceder a
redes externas, como a Internet.

Mostra o enderecgo IP do servidor DNS (sistema de nomes de
dominio) usado para resolver nomes de dominio em enderegos
IP.

Configuragdao — Conectividade — Bluetooth (para a aplicagao VictronConnect)

Bluetooth (para a aplicagéo Ativado

VictronConnect)

Configuragao — Conectividade — Rede mével

N&o ha modem celular
conectado.

Rede mével

Configuragdo — Conectividade — Porta VE.Can

Porta VE.Can 1..2 (se
aplicavel)

VE.Can e Lynx lon BMS

Porta BMS-Can

Configuragdo — VRM - Ler a descricao completa [107]

Portal VRM Completo

ID do portal VRM

Registo do dispositivo VRM

Interruptor para ativar ou desativar a interface Bluetooth integrada.

Cadigo PIN: Para dispositivos GX com numeros de série
anteriores a HQ2242, o cédigo PIN padrdo ¢ 000000. Para
HQ2242 ou posterior, hd um PIN aleatdrio de seis digitos
impresso na etiqueta na parte traseira do dispositivo.

Submenu com opg¢des para configurar um modem GX GSM ou
GX LTE 4G conectado. Leia uma descricdo completa das
caracteristicas

Submenu para configurar o perfil CAN-bus da porta ou portas
VE.Can. Algumas das opgdes disponiveis s&o:

Desativado, VE.Can e Lynx lon BMS (250 kbit/s), VE.Can e
CAN-bus BMS (250 kbit/s), CAN-bus BMS LV (500 kbit/s),
Oceanvolt (250 kbit/s) e RV-C (250 kbit/s).

Outras opgdes sado: Dispositivos, Saida NMEA 2000, Seletor de
numero de identidade Unico, Verificar numeros de identidade
unicos e Estado da rede.

Para o Cerbo GX (BPP900450100): Configura a porta BMS-
Can. As opgdes disponiveis sdo: CAN-bus BMS (500 kbit/s)
ou Desativado. Também inclui acesso as informagdes sobre
o Estado da rede.

Esta configuragdo determina a ligagao do sistema ao portal VRM.

* Desligado — Sem ligagdo ao VRM
* Somente leitura — permite monitoramento, mas ndo admite
alteracdes na configuracdo nem atualizagbes de firmware

remotamente

* Completo — Permite acesso e gestao remotos
completos

Use esta identificagdo para registar o dispositivo GX no portal VRM.

Contém um link ou um cédigo QR para registar o dispositivo no
portal VRM.
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Instancias do dispositivo

VRM

Intervalo entre registos 15 minutos
Utilizagéo de uma ligagéo segura 15 minutos
(HTTPS)

Ultimo contacto

Estado da ligacéo Sem erros
Reiniciar dispositivo se ndo Desativado
houver contacto

Atraso de reinicializagao por 01:00

falta de contacto (hh:mm)

Localizagéo do Armazenamento interno

armazenamento

Espaco livre no disco

microSD / USB

Registos armazenados

Registo mais antigo

Configuragao — Integragées — Inversores FV - Ler a descricao

Inversores

Inv: Posigao Entrada CA 1
Inv: Fase L1

Inv: Mostrar Sim

Procurar inversores FV
Enderecos IP detetados

Adicionar um endereco IP
manualmente

Varredura automatica

Facilita as instancias de dispositivo de todos os dispositivos
conectados ao GX.

Defina o intervalo entre registos de dados para qualquer valor
entre 1 minuto e 1 dia.

Em sistemas com ligagdes instaveis, recomenda-se um intervalo
mais longo.

Criptografa a comunicagéo entre o dispositivo GX e o servidor VRM
com HTTPS para uma transmissao segura de dados.

Mostra o tempo decorrido desde que o dispositivo GX se
comunicou pela ultima vez com o servidor VRM.

Mostra o estado atual da ligagdo VRM.
Se houver algum erro de comunicagéo, ele aparecera aqui.

Aqui pode ver mais informagdes sobre a resolugéo de erros do
VRM. [109]

Se estiver ativado, o dispositivo GX sera reiniciado
automaticamente apds um intervalo determinado se a ligagéo a
Internet for perdida. Isso pode ajudar a resolver problemas
temporarios de rede.

Defina o tempo que o dispositivo GX deve ficar desconectado
antes de reiniciar automaticamente para restaurar a
conectividade.

Indica se os dados sdo guardados na memoria interna ou num
dispositivo externo, como uma pen USB ou um cartdo microSD,
se estiver montado.

Mostra a quantidade de espago de armazenamento disponivel
no dispositivo de armazenamento atual.

Use esta opgao para ejetar com seguranga um cartdo microSD
ou um dispositivo de armazenamento USB conectado antes de
remové-lo. Retira-los sem ejeta-los pode causar perda de dados.

Mostra o numero de registos de dados armazenados localmente
enquanto o dispositivo ndo esta conectado

O dispositivo GX carregara esses registos automaticamente
quando a ligagao a Internet for restabelecida.

Mostra a antiguidade do registo mais antigo armazenado
localmente nos casos em que o dispositivo GX ndo conseguiu se
conectar a Internet ou ao VRM.

completa
Mostra os inversores FV CA conectados.

Entrada CA 1, entrada CA 2 e saida CA

Detetar inversores FV disponiveis.
Mostra o endereco IP dos inversores FV detetados.

Se um inversor tiver um endereco IP atribuido manualmente,
pode adiciona-lo diretamente aqui.

Esta configuragdo continuara a procurar inversores FV. Isto pode
ser Util se estiver a utilizar um endereco IP atribuido por DHCP
que pode mudar.

Configuragdo — Integragdes — Contadores de energia - Ler a descricdo completa

Contador de rede
elétrica

Fungao

Define a fungéo do contador.

Opcodes disponiveis: Rede elétrica, Inversor FV, Gerador, Carga
CA, Carregador de veiculos elétricos, Bomba de calor
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Tipo de fase Monofasico

Configuragado — Integragdes — Dispositivos Modbus
Varredura automatica Ativado

Detetar dispositivos Clique para digitalizar
Dispositivos guardados

Dispositivos detetados

Configuragdo — Integracdes — Sensores Bluetooth

Ativar Desativado

Deteccao continua Desativado

Adaptadores Bluetooth

Selecione o tipo de fase do sistema a ser medido: monofasico ou
multifasico.

Procura automaticamente dispositivos Modbus TCP/UDP.

Inicie manualmente uma pesquisa por dispositivos Modbus
TCP/UDP.

Mostra uma lista dos dispositivos Modbus TCP/UDP encontrados
com as suas enderecos IP.

Mostra uma lista dos dispositivos Modbus TCP/UDP detetados. Use
este menu para ativar esses dispositivos.

Ative esta opgdo para procurar sensores Bluetooth
compativeis.

Ative para procurar sensores Bluetooth compativeis. Os
sensores detetados aparecem numa lista com uma barra
para os ativar.

Forga a pesquisa continua de sensores Bluetooth compativeis.

Pode interferir com o funcionamento do WiFi.

Mostra uma lista de adaptadores Bluetooth integrados e
conectados com os seus enderegos MAC.

Configuragao — Integragdes — Sensores de depdsito e temperatura

Entrada do nivel do depésito Desativado
(o nimero depende do

dispositivo)

Entrada de temperatura Desativado

(o ndimero depende do
dispositivo)

Configuragao — Integragées — Relés

Funcgéo (n.° do relé) Relé de alarme

Polaridade (n.° do relé) Normalmente aberto

Configuragao — Integragées — 1O digital

GX integrado - N° de entrada Desativado

digital

Configuracdo — Integracdes — Acesso MQTT

Acesso MQTT Desativado

Configuragdo — Integracdes — Servidor Modbus TCP

Servidor Modbus TCP

Ao ativa-lo, as entradas do nivel do depdsito aparecem na lista
de dispositivos.

Ao ativa-lo, as entradas de temperatura aparecem na lista de
dispositivos.

Selecione a fungao atribuida ao relé. Algumas das opgoes
disponiveis sdo: Desativado, Relé de alarme, Arranque/paragem
do gerador, Relé auxiliar do gerador ligado, Bomba do depésito,
Temperatura e Manual.

Quando o relé estd no modo manual, aparece uma barra que
permite liga-lo e desliga-lo manualmente.

Define a polaridade do relé na parte traseira do dispositivo GX.
As opcdes sdo Normalmente aberto ou Normalmente fechado.
Nota: Usar Normalmente fechado aumenta o consumo de
energia do dispositivo GX.

Controla a fungdo das entradas digitais. Algumas das opcdes
disponiveis s&o: Desativado, Alarme da porta, Bomba de
esgoto, Alarme de esgoto, Alarme de roubo,

Alarme de fumo, alarme de incéndio, alarme de CO- e

Gerador. Em determinados dispositivos GX, existem outras opcdes
como Controlo de entrada tatil e Contador de impulsos.

O acesso MQTT s0 precisa estar ativado quando se integra um
dispositivo ou servigo de terceiros, como o Home Assistant, que
precisa de acesso ao corredor MQTT através da rede local.

Submenu para ativar o Modbus TCP e conceder permissdes de
acesso.
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Ativar servidor Modbus TCP

Permissdes de acesso

Servigos disponiveis

Desativado

Gravagao permitida

Esta configuracéo ativa o servigo ModbusTCP. Pode
encontrar mais informagdes sobre o ModbusTCP neste
documento e no livro branco sobre comunicagdes https://
www.victronenergy.com.es/upload/documents/Whitepaper-
Data-communication-with-Victron-Energy-products_EN.pdf

Determina se os clientes Modbus tém acesso somente leitura
ou também tém permissao para gravar valores.

Enumera todos os servigos disponiveis juntamente com a
identificacdo da sua unidade.

Configuragao — Integragées — Caracteristicas do Venus OS Large

Signal K
Node-RED

Documentacéo do Venus

OS Large

Comunidade Victron

Configuragdo — Configuragdo do sistema

Configuragdao — Configuracado do sistema — Nome do sistema

Nome do sistema

Configuragdo — Configuragao do sistema — Sistema CA

Entrada CA 1

Entrada CA 2

Posigao das cargas CA

Controlo de falha da rede

Automatico

Gerador

Rede elétrica

Saida CA apenas

Desativado

Ative-o para iniciar o servidor Signal K integrado.
Ative-o para iniciar o ambiente Node-RED integrado.

Link para a documentagao do Venus OS Large

Link para a Comunidade Victron.

Selecione o nome do sistema - predefinido ou definido pelo
utilizador.

Selecione Nao disponivel, Gerador, Rede ou Tomada da porta.
Nota: E necessario fazer ajustes adicionais para configurar
completamente estas opgoes.

As mesmas opg¢des anteriores.

Opcoes:

* Apenas entrada CA — A saida CA do inversor/carregador
né&o é utilizada.

« Saida CA apenas — Todas as cargas CA estdo ligadas a saida
do inversor/carregador.

* Entrada e saida CA — O sistema mostra automaticamente as
cargas da entrada do inversor/carregador se houver um
contador de rede. As cargas da saida sdo sempre mostradas.

Monitoriza a perda da entrada CA e ativa um alarme se a detetar. O
alarme desaparece quando a entrada CA é reconectada.

Configuragdao — Configuragao do sistema — ESS - Leia a descricao completa.

Modo

Contador de rede

Autoconsumo da bateria

Regulagdo multifasica

Estado de carga minimo
(exceto falha da rede)

Otimizado com
BatteryLife

Inversor/carregador

Todas as cargas do

sistema

Total de todas as fases

10 %

Opgoes: Otimizado com BatteryLife, Otimizado sem BatteryLife,
Manter as baterias carregadas, Controlo externo

Deixe esta configuragéo em Inversor/carregador se nao estiver a
utilizar um contador de rede externo. Coloque-a em Contador
externo se estiver a utilizar um contador externo compativel.

Esta configuragdo permite que o ESS utilize apenas a energia
da bateria para cargas essenciais. As opgdes sdo "Todas as
cargas do sistema" ou "Apenas cargas criticas".

Use esta configuragdo em sistemas trifasicos conectados a
rede. Permite a compensacao de fase para ajudar a equilibrar o
fluxo de energia entre todas as fases.

Limite de estado de carga minimo configuravel. O ESS
alimentara as cargas a partir da rede quando o estado de carga
cair até ao ajuste configurado, exceto se houver uma falha na
rede e o sistema estiver no modo inversor.
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Limite ativo do estado de
carga

Estado do BatteryLife

Limitar poténcia do inversor

Ponto de referéncia da rede

Inje¢éo na rede

Corte de picos (peak
shaving)

Niveis de carga programados

10

Autoconsumo

Desativado

50 W

Apenas acima do
estado de carga
minimo

Inativo

Configuragdao — Configuragao do sistema — Baterias

Monitor da bateria

Selecionado
automaticamente

[Bateria]

Medic¢des da bateria

Tem sistema CC

Automatico

Desativado

Com esta configuragdo, pode ver o nivel atual do estado de
carga do BatteryLife. Apenas no modo «Otimizado com
BatteryLife».

Mostra o estado do BatteryLife, que pode ser um dos seguintes
os seguintes: Autoconsumo, Descarga desativada, Carga lenta,
Manter ou Recarregar. Apenas no modo «Otimizado com
BatteryLife».

Limita a energia extraida pelo Multi, ou seja, limita a energia
que é invertida de CC para CA.

Define o objetivo do fluxo de energia para a rede. Um valor de
referéncia mais alto fornece uma margem para ajudar a impedir a
exportagdo acidental de energia durante mudancgas repentinas nas
cargas.

Configure e limite a quantidade de energia injetada na rede.
As opgdes incluem: FV acoplado a CA - injetar excesso, FV
acoplado a CC - injetar excesso, Limitar a inje¢éo do sistema.
Também indica se a limitagéo da injegédo na rede esta ativa no
momento.

Apenas acima do estado de carga minimo ou Sempre.
Também inclui um submenu para definir manualmente os
limites de corrente de importacdo e exportagdo CA do
sistema por fase.

Permite configurar até cinco periodos durante os quais o sistema
ird consumir energia da rede para carregar a bateria.

Selecione a fonte do estado de carga. Esta fungéo é util

quando ha mais de uma fonte de bateria. Opgdes:

Automatico, Sem monitor de baterias e Fontes de monitor de
baterias disponiveis. Para mais informacdes, consulte Estado de
carga da bateria [83] .

Mostra a fonte do estado de carga selecionada automaticamente
quando o «Monitor de baterias» esta em «Automatico».

Fornece dados em tempo real e um link rapido para a
pagina individual da bateria. So esta disponivel se
Medigdes da bateria estiver visivel.

Use este menu para definir os dados da bateria exibidos
quando o icone Bateria da pagina de resumo é pressionado. A
mesma selecéo podera ser vista no portal VRM.

Ative esta opgdo para barcos, veiculos e instalagdes com
carregadores e cargas CC, além de carregadores MPPT

ou Multi. Isso néo se aplica a maioria das

instalagbes sem ligagéo a rede, e qualquer discrepancia entre a
corrente CC medida pelo Multi e pelo BMV sera atribuida a um
«sistema CC». Pode tratar-se de energia de entrada de um
alternador ou de energia de saida para uma bomba, por exemplo.

Um valor positivo indica consumo. Um valor negativo indica
carga, por exemplo, de um alternador.

Tenha em conta que o valor apresentado sera sempre
aproximado e é afetado pela variagdo na taxa de

amostragem dos diferentes elementos do sistema. Para
substituir os valores aproximados por medigdes precisas, pode-
se usar um SmartShunt, que deve ser configurado no modo
Monitor "Contador CC" e no tipo de contador CC "Sistema CC".

Configuragao — Configuragao do sistema — Controlo de carga - Ler a descricao completa [97]
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DvCC

Limite da corrente de carga

Limite da tensdo de carga da
bateria gerida

SVS - Sensor de tensao
partilhado

STS - Sensor de
temperatura partilhado

Sensor de temperatura

SCS - Sensor de corrente
partilhado

Estado SCS

Controlador BMS

Selecionado
automaticamente

Desativado

Desativado

Desativado

Desativado

Desativado

Automatico

Automatico

Ao ativar o DVCC, o dispositivo GX passa de um monitor
passivo para um controlador ativo. Por padrao, ele esta
desativado, a menos que uma bateria gerenciada BMS-Can
compativel seja conectada. Nesse caso, ele é configurado e
bloqueado de acordo com as especificagdes do fabricante.

Estabelece uma corrente de carga maxima definida pelo
utilizador para todo o sistema, especificada em amperes. Isto
permite controlar a carga de forma coordenada em todos os
dispositivos compativeis.

Esta opgéo destina-se apenas ao equilibrio inicial das baterias
Pylontech 15s. Nao a utilize para outros fins, pois pode ter
efeitos indesejados.

Se estiver ativado, o dispositivo GX seleciona automaticamente
a melhor medigéo de tensao disponivel e a partilha com outros
dispositivos conectados.

Se estiver ativado, o dispositivo GX enviara a temperatura da
bateria medida para o sistema inversor/carregador e para todos
os carregadores solares conectados.

Selecione o sensor de temperatura a ser usado como sensor de
temperatura partilhado. No modo automatico, o dispositivo GX
escolhe o sensor disponivel mais adequado.

Se estiver ativado, o dispositivo GX envia a corrente da
bateria medida por um monitor de baterias conectado a
todos os carregadores solares compativeis para coordenar o
comportamento de carga.

Indica se o sensor de corrente partilhado (SCS) esta ativado ou
por que nao esta.

Selecione o sistema de gestao de baterias (BMS) utilizado para
controlar a bateria ou desative o controlo BMS. No modo
automatico, o dispositivo GX escolhe o BMS correto com base
na configuragéo do sistema.

Mostra o BMS selecionado no momento pelo sistema quando
«Controlador BMS» estd em «Automatico».

Configuragdao — Configuragao do sistema — Mostrar cargas CC

Mostrar cargas CC

Desativado

Sensores CA sem fios (se aplicavel)

Ative esta opgdo para barcos, veiculos e instalagdes com
carregadores e cargas CC, além de carregadores MPPT

ou Multi. Isso nao se aplica a maioria dos

instalagbes sem ligagéo a rede, e qualquer discrepancia entre a
corrente CC medida pelo Multi e pelo BMV sera atribuida a um
«sistema CC». Pode tratar-se de energia de entrada proveniente de
um alternador ou de energia de saida para uma bomba, por
exemplo.

Um valor positivo indica consumo. Um valor negativo indica
carga, por exemplo, de um alternador.

Tenha em atengdo que o valor apresentado sera sempre
aproximado e é afetado pela variagéo na taxa de amostragem
de diferentes elementos do sistema. Para substituir os valores
aproximados por medigdes precisas, pode utilizar um
SmartShunt, que deve ser configurado no modo Monitor
«Contador CC» e no tipo de contador CC «Sistema CC».

Selecione a posicdo de cada sensor CA (inversor FV em AC-input 1, 2 ou em AC-output). Mais informacgdes sobre os sensores CA

sem fios.

Configuragdao — Dispositivos — GPS - Ler a descricdo completa [33]

Informagdes GPS

Mostra dados de GPS como estado, latitude, longitude,
velocidade, trajetdria, altitude e nimero de satélites a vista.
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Dispositivo - Mostra informagdes sobre o dispositivo para fazer um diagnéstico.

Configuragdo — Dispositivos — Gerador - Ler a descricdo completa [155]

Fungdo de arranque Desativado Ativa ou desativa a fungdo de arranque automatico do gerador.
automatico Pode ser configurado com mais detalhes no menu Gerador —
Configuragdo — Condigdes.

Controlo manual - Permite operar o gerador manualmente durante um determinado
periodo de tempo.

Estado Nao esta a funcionar Mostra o estado do gerador. Mensagens
de estado possiveis:

Parado, Aquecimento, Arranque manual, Funcionamento
condicionado, Arrefecimento, Parando

Erro #0 Sem erros Indica se ha algum erro (por exemplo: o gerador deveria estar a
funcionar, mas nao é detetada entrada de CA)

Configuragédo Contém submenus para fazer ajustes mais detalhados, como
Condigdes, Aquecimento e arrefecimento e Periodo de
siléncio. Também inclui um interruptor para ativar um alarme
se o gerador ndo estiver no modo Arranque automatico.

Tempo de funcionamento e Mostra o tempo total de funcionamento do gerador, o tempo de
manutengéo funcionamento diario, o tempo restante até a préxima revisao
de manutencgao e o intervalo das revisdes de manutengao
configurado. Inclui op¢des
para reiniciar o temporizador de manutengdo e o contador de
tempo de funcionamento diario.

Configuragdo — Dispositivos — Gerador — Configuragdo — Condicdes

Se a comunicagao for perdida Parar o gerador Defina o que o sistema deve fazer se a comunicagdo com o
dispositivo GX for perdida. Opgdes: Parar o gerador, Ligar o
gerador, Manter o gerador em funcionamento.

Parar o gerador quando houver Desativado Esta opgéo é util para sistemas auxiliares em que um

entrada CA disponivel Quattro esta ligado a rede numa entrada CA e a um gerador
na outra. Se estiver ativada, o gerador
automaticamente assim que houver energia da rede disponivel
novamente.

Estado da carga da bateria Desativado Use o estado da carga da bateria para controlar
o comportamento de arranque e paragem do gerador. Ative-o para
o ativar.

Arranque quando o estado de carga for inferior a percentagem
definida.

E possivel definir um valor de arranque separado para ignorar os
periodos de siléncio, se necessario.

Arranque quando a condigéo de estado de carga for cumprida
durante [segundos]:

Parar quando o estado de carga for superior a percentagem
definida.

E possivel definir um valor de paragem separado para os
periodos de siléncio, minimizando assim o tempo de
funcionamento depois de o sistema se ter estabilizado.

E possivel definir um valor de paragem separado para ignorar os
periodos de siléncio, se necessario.
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Corrente da bateria Tenséo Desativado
da bateria Cargas CA

Alta temperatura do inversor Desativado
Sobrecarga do inversor

Nivel do depdsito Desativado
Arranque periédico Desativado

Configuragdo — Dispositivos — Gerador — Configuracao
Condigdes

Tempo minimo de funcionamento 0 m

Detectar gerador na entrada CA Desativado

Use qualquer um dos parametros para controlar o
comportamento de arranque e paragem do gerador. Ative-o
para o ativar.

Arrancar quando o valor for superior a - Amperes / Volts / Watts

Valor de arranque durante os periodos de siléncio - Amperes /
Volts / Watts (para ignorar os periodos de siléncio programados
quando for absolutamente necessario).

Arrancar quando a condic&o for atingida durante [segundos] (para
permitir picos momentaneos sem que o arranque seja ativado).

Parar quando o valor for inferior a - Amperes / Volts / Watts.

Valor de paragem durante os periodos de siléncio - Amperes /
Volts / Watts (permite um periodo de funcionamento mais curto
nos periodos de siléncio, uma vez que o sistema tenha sido
recuperado).

Parar quando a condigao for atingida durante [segundos] (para
permitir quedas momentaneas sem parar o gerador).

Use o aviso de alta temperatura do inversor ou o aviso de
sobrecarga do inversor para controlar o comportamento de
arranque e paragem do gerador. Ative-o para ativa-lo.

Arranque quando o aviso estiver ativo durante [segundos] (para
permitir picos momentaneos sem ativar o arranque).

Quando o aviso desaparecer, parar ap6s [segundos] (para
permitir quedas momentaneas sem parar o gerador).

Se houver um aviso de sobrecarga do inversor, também permite
ignorar o aquecimento do gerador.

Use o nivel do depésito para controlar o comportamento de
arranque e paragem do gerador. Ative-o para ativa-lo.

Parar quando o nivel do depésito for inferior ao limite.

Impedir o arranque até que o nivel do depésito seja superior ao
limite.

Ativar aviso quando o gerador parar.

Ativar - Ndo / Sim
Intervalo de arranque [dias]

Ignorar arranque se estiver em funcionamento ha: Arrancar sempre,
1,2,4,6,8, 10 horas.

Inicio do intervalo de inicializagédo [data] Hora de
inicializagdo [hh:mm]
Duragao da inicializagéo (hh:mm)

Em funcionamento até a bateria estar completamente
carregada. Por predefinicao, esta desativado.

Submenu - ver acima.

Define um tempo minimo de funcionamento em minutos.

Se esta opcao estiver ativada, o sistema disparara um
alarme quando nao for detetada eletricidade proveniente do
gerador na entrada CA do inversor selecionado. Certifique-
se de que a entrada CA correta foi atribuida a «Gerador» na
configuragao do sistema.
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Alarme quando o gerador nao Desativado
estiver no modo de arranque

automatico

Periodos de siléncio Desativado

Aquecimento e arrefecimento

Periodo de aquecimento 60
Periodo de arrefecimento 180
Hora de desligamento do 0
gerador

Se esta opgao estiver ativada, um alarme sera acionado quando
a fungdo de arranque automatico permanecer desativada por mais
de 10 minutos.

Os periodos de siléncio impedirdo que as condi¢gdes normais
de funcionamento do gerador o liguem. Em algumas
configuracdes, é possivel especificar valores para ignorar os
periodos de siléncio (um limite de tensédo

extremamente baixa da bateria para evitar que o sistema
desligue, por exemplo).

Define o intervalo de tempo de aquecimento do gerador
através do controlo do relé antes de se ligar ao sistema.
Durante este tempo, o relé de entrada CA permanece aberto
e o inversor/carregador ainda ndo esta ligado.

Define o intervalo de tempo apos a desconexao do gerador do
sistema para permitir que ele arrefeca antes de ser desligado.
Durante este periodo, o relé de entrada CA permanece aberto.

Configuragdao — Dispositivos — Gerador — Tempo de funcionamento e manutengao

Tempo total de Horas
funcionamento do
gerador (horas)

Tempo diario de
funcionamento

Reiniciar os contadores de
tempo de funcionamento
diario

Horas de funcionamento até Horas
a manutengao

Intervalo de manutengéo do Horas
gerador

Reiniciar o temporizador de
manutencao

Mostra o numero total de horas durante as quais o gerador esteve
em funcionamento.

Submenu que mostra o tempo diario de funcionamento dos
ultimos 30 dias.

Oferece a opgao de reiniciar os contadores de tempo

de funcionamento do gerador. Isto & Util apds substituir o
gerador, realizar uma reparagéo importante ou se os
contadores forem utilizados para acompanhar as tarefas de
manutencao.

Mostra o tempo restante até a proxima revisdo
de manutencdo programada. Introduza o intervalo de manutengéo
desejado em horas.

Defina o intervalo de manutengéo do gerador em horas.

Isso determina a frequéncia com que a manutengdo é
necessaria

a manutencdo em fungéo do tempo de funcionamento. Se nao
for definido, o elemento Horas de funcionamento até a
manutenc¢do permanece oculto.

Toque para reiniciar o contador de manutengéo apds a
concluséo da revisao.

Configuragdo — Dispositivos — Bomba do depésito - Configure o arranque e a paragem automaticos da bomba com base nas

informagdes do nivel do deposito (transmissor).

Estado da bomba -

Mostra se a bomba esta a funcionar ou ndo nesse momento.

Modo Automatico Define o modo de controlo da bomba. As opgées séo
automético, ligado e desligado. Isto serve como anulagéo
manual quando ha um sensor de depdsito ligado e foram
definidos niveis de arranque e paragem.

Sensor do deposito Sem sensor de deposito Selecione o sensor do depdsito usado para ativar a bomba. Se
ndo houver nenhum sensor conectado ou nenhum for
detectado, aparecera “Sem sensor do depdsito”.

Nivel de arranque 50 % Determina o nivel do depdsito em que a bomba arranca (o relé
fecha). Quando o nivel medido é inferior a este valor, a bomba é
ativada.

Nivel de paragem 80 Determina o nivel do depdsito no qual a bomba para (o relé
abre). Quando o nivel medido é superior a este valor, a bomba
é desativada.

(), , victron energy
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9.2. Estado de carga (SoC) da bateria

9.2.1. Que dispositivo devo usar para calcular o estado de carga da bateria?
O dispositivo GX néo calcula o estado de carga, apenas mostra os valores de estado de carga recebidos de outros dispositivos.
Existem trés tipos de produtos que podem calcular o estado de carga:

1. Monitores de bateria como BMV, SmartShunt, Lynx Shunt VE.Can, Lynx Smart BMS ou Lynx lon BMS
2. Inversores/carregadores Multi e Quattro

3. Baterias com monitor integrado, normalmente conectadas por BMS-Can (por exemplo, BYD, Freedom Won)

Qual deve ser usado em cada caso?

* Bateria com monitor integrado (por exemplo, BYD, Freedom Won): — Use o estado de carga da bateria Esta é a fonte mais
precisa e deve ter prioridade.

» Sistemas apenas com inversor/carregador: — Se o Multi ou Quattro for a Unica fonte de carga e descarga, pode calcular o
estado de carga de forma fiavel, ndo sendo necessario um monitor de bateria externo.

» Sistemas com inversor/carregador, MPPT com comunicagao com dispositivo GX: — Continua a no ser necessario um
monitor de baterias separado, uma vez que o dispositivo GX agrega os dados dos componentes Victron para obter um estado de
carga preciso. No entanto, a precisdo do estado de carga sera maior se for instalado um monitor de baterias (por exemplo, BMV,
SmartShunt, Lynx Shunt).

*+ Todos os outros sistemas (por exemplo, barcos, caravanas com luzes CC, cargas/carregadores CC adicionais): E necessario
um monitor de baterias (por exemplo, BMV, SmartShunt ou Lynx Shunt VE.Can) para garantir um acompanhamento preciso do estado
de carga.

9.2.2. Notas sobre o estado de carga

O estado de carga é usado principalmente para informar o utilizador e ndo é essencial para o funcionamento do sistema nem para o
comportamento do processo de carga.

A\ O estado de carga néo é utilizado para controlar o processo de carregamento da bateria, mas é necessario se configurar um gerador
para arranque/paragem automatica em fungdo do estado de carga.

Mais informagdes:
Perguntas frequentes sobre VRM - diferenga entre o estado de carga do BMV e do VE.Bus

Consulte a seccao de parametros configuraveis sobre Sele¢cdo do monitor da bateria e Tem sistema CC.

(1) victron eneray
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9.2.3. Selegao da fonte do estado de carga (SoC)

A fonte do estado de carga pode ser selecionada em: Configuragdo —
Configuragado do sistema — Baterias — Monitor de baterias.

A fonte selecionada determina qual valor de estado de carga é
exibido no ecra resumo do seu dispositivo GX.

Modo Automatico

Se selecionar Automatico, o sistema segue esta légica:

i Battery moenitor

Na mesma imagem, selecionamos a configuragdo Automatico.
Quando selecionado, o ecra Configuragao do sistema sera exibido
conforme mostrado na imagem a seguir.

Automadic -

Ko battery menitor

~ 040 . Py FAUItIPIus-1 24/3000/70-3Z on VE.Bus (o]
A fungao «Automatico» segue a seguinte Idgica: B
Lynx Smart BMS 500 NG on VE Can (@]
1. Quando disponivel, utilizara um monitor de bateria de uso
. Lynx Smart BMS 500 NG WEC:
exclusivo, como o BMV, SmartShunt, Lynx Smart BMS ou Lynx A STAT B S00 HE en v con
Shunt VE.Can, ou uma bateria com monitor integrado. Lyn Smart BMS Totals on Virtuml o
2. Quando houver mais de um desses conectados, ele usara < System satup
qualquer um aleatoriamente, embora seja possivel System name Autaatic
selecionar um especifico manualmente. pr— ot
~ . . > input 2 Mot available
3. Quando ndo houver um monitor de bateria de uso petne Sralbe
exclusivo, sera utilizado o estado de carga VE.Bus. Pasition of AC loads AT Input & autput
Maonitor for grid failure Digabled
Quando se deve usar "Sem monitor de baterias"?
Battery monitor Automatic
Selecione Sem monitor de baterias em sistemas nos quais: ) e
Aulo-gelected Lynx Smart BMS Telals on Virlual
* Haja um Multi ou um Quattro instalado Has DC system «

* N&o ha um BMV, SmartShunt ou qualquer outro monitor equivalente
» Existem outras cargas ou carregadores CC ligados a bateria,
mas nao estdo integrados com o dispositivo GX.

A\ Nesta configuracdo, o estado de carga do VE.Bus pode ser
impreciso, uma vez que ndo tem em conta a corrente sem
de outras fontes ou cargas CC.

9.2.4. Informacgoes detalhadas sobre o estado de carga VE.Bus

Enquanto o inversor/carregador estiver em Carga inicial, o estado da carga ndo excedera o valor definido no VEConfigure em: Separador
geral — Estado da carga ao final da carga inicial (padréo: 85 %).

Em sistemas com carregadores solares, certifique-se de que a tensdo de absorgéo configurada no MPPT ¢é ligeiramente superior a
configuragao do inversor/carregador. Isto permite que o inversor/carregador detete a transi¢céo para Absorgéo, algo necessario para que
o estado de carga suba acima do limite de Carga inicial.

A\ Se o inversor/carregador ndo detetar a Absorcéo, o estado da carga permanecera fixo na percentagem de Fim da carga inicial
configurada (padréo: 85 %).

9.2.5. O menu de estado do sistema

O menu de estado do sistema (Configuragdo — Configuragéo do < System status
sistema — Estado do sistema) fornece indicadores de diagndstico

. . i ] . Synchronze VE.Bus S0C with battery ar
que o ajudarao a identificar o comportamento do sistema e possiveis
Use solar charger current to imprave VE Bus SOC an
problemas.
, . - .. Solar charger voltage contral Qr
A\ Este menu é somente de leitura e ndo pode ser usado para definir
configuragdes. Ele sé é visivel para o nivel de acesso Solar chaiger cument control an
Superusuario e a visibilidade e o estado de cada indicador BMS control an
dependem da configuracédo do sistema e dos dispositivos
conectados.

Explicagao dos indicadores de diagnéstico

1. Sincronizagao do estado de carga VE.Bus com a bateria:

» Se estiver ligado, indica que o monitor interno de baterias do Multi/Quattro esta a sincronizar automaticamente o seu estado
de carga com uma fonte mais precisa, como um BMV, SmartShunt ou BMS.

(1) victron eneray
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2. Use a corrente do carregador solar para melhorar o estado de carga do VE.Bus:
» Num sistema VE.Bus sem um monitor de baterias especifico, mas com carregadores solares Victron, o dispositivo GX tem em
conta a corrente de carga solar para melhorar o calculo do estado de carga feito pelo Multi/Quattro.
3. Controlo da tensdo do carregador solar:
» Os carregadores solares ndo estao a utilizar o seu algoritmo de carga interno, mas seguem um valor de referéncia de tenséo
externo, proveniente de uma bateria gerida ou, em sistemas ESS, do Multi/Quattro.
4. Controlo da corrente do carregador solar:
» O sistema esta a limitar a corrente de saida do carregador solar, a partir de:

* Uma bateria gerida
* Uma corrente de carga maxima definida pelo utilizador, estabelecida em DVCC

5. Controlo BMS:

* O BMS esta a controlar a tenséo de carga, ignorando as tensdes de absorgao e flutuagédo configuradas no inversor/carregador ou
no carregador solar.

(), , victron energy
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9.3. Configuragao do relé de temperatura

Os relés 1 e 2 integrados (se aplicavel) podem ser configurados para serem ativados e desativados em funcéo da temperatura.
Consulte a secgao Ligacao de sensores de temperatura [28] para obter informagdes sobre compatibilidade e instru¢des de

ligagéo.
Configuragao do controlo do relé de temperatura
1. Verifique a ligagao do sensor

Certifique-se de que os sensores de temperatura estdo bem
conectados e comunicam os valores de temperatura na lista de
dispositivos.

2. Ative o relé controlado pela temperatura

O relé de temperatura é configurado em Configuragdo —
Integragdes — Relés — Funcgao (Relé 1/2) — Temperatura. Uma
vez ativado, o menu Regras de controlo de temperatura
aparecera na secgao Relé, mostrando todos os sensores de
temperatura detetados.

3. Atribua sensores ao controlo do relé

» Cada sensor de temperatura pode ser atribuido para
controlar um relé.

» Selecione o sensor de temperatura desejado para controlar
o relé. Os sensores ndo atribuidos exibirdo "Sem agdes".

Bed Room

* O controlo do relé de temperatura de cada sensor pode
ser ativado ou desativado a partir deste menu. Freezer

Fridge
4. Configuragdo com varios relés e varios sensores

Living Room

(aplicavel a produtos GX com dois relés: Cerbo GX, T Y

Cerbo-S GX, Ekrano GX)

Function (Relay 1!
* Um Unico sensor de temperatura pode controlar os dois Function iRelay 2,
relés.
Temperature control rules
* Um Unico relé pode ser controlado por varios sensores de
temperatura.

¢ semess ineguanons

Relay activation on temperature

* Exemplo: Um Cerbo GX que gere dois aquecedores para Corditionl
baterias de litio e que s6 os ativa os dois a0 mesmo tempo Relay
quando necessario.

Activation valug

Deactivation value

Configuragao de exemplo: Controlo de aquecimento em duas
fases Gondition 2

1. Vapara Relé — Regras de controlo de temperatura — Ry

Sensor de temperatura Acivation value

2. Configure a Condigdo 1 (Aquecimento principal — Relé 1)

« Ative a ativagao do relé pela temperatura
« Atribua o controlo do relé ao Relé 1

« Defina o valor de ativagdo em 5 °C e o de desativagdo em 10
°C

O Relé 1 ¢é ativado a 5 °C e permanece ligado até 10 °C. Se
isso nao for suficiente, pode-se conectar um segundo
aquecedor no Relé 2.

3. Configure a Condigdo 2 (Aquecimento secundario — Relé 2)
* Desca até a Condigéo 2 do menu e atribua o controlo do relé
ao Relé 2.

» Defina o valor de ativagcdo em 4 °C e o de desativagdo em 6
°C

telays

Ternperatie contro! niles

Temperature

Manual

Ly SMart BMS HOPE1£7%0)

Inacive
Relay 2
[#e)
o)
Inaciive
MNone (2isable)

Tl
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Se a temperatura cair para 4 °C, o Relé 2 ¢é ativado e
desativado a 6 °C, enquanto o Relé 1 permanece ativo até 10
°C.

Tenha em atencéo que os contactos fisicos de ligacédo estado disponiveis para o Relé 1 e o Relé 2 nas configuragdes Normalmente aberto
e Normalmente fechado.

e Tenha em atencéo as especificagdes relativas aos limites de poténcia dos relés. Pode ser necessario ligar os
aparelhos através de um contactor adicional se os requisitos de poténcia excederem a especificagéo do limite de
poténcia do relé.

9.3.1. Controlo do aquecimento e arrefecimento das baterias

Em conjunto com as baterias NG da Victron, o dispositivo GX pode usar o seu relé para controlar o aguecimento da bateria em
condi¢des frias e o arrefecimento quando necessario, sem adicionar um sensor de temperatura adicional. O objetivo é permitir o
carregamento da bateria & temperatura mais baixa permitida, alimentando os aquecedores até atingir o limiar minimo de carga.

Esta fungao:
* E necessério um Lynx Smart BMS NG (n&o funciona com o Small BMS NG nem com o VE.Bus BMS NG).
* Também funciona com outras baterias compativeis, desde que transmitam dados da temperatura da célula para o dispositivo GX.

* E necessario instalar aquecedores ou dispositivos de refrigeracdo adequados.

< Senings Integrations -

Function (Relay 1) Manual

Function (Relay 2] Manual  »

< Semtirgs Integrations

Function (Relay 1) Temperature >
Function (Relay 2] IManual

Temperature control rules

v

Siga estes passos para configurar o controlo de

aquecimento e arrefecimento para baterias: < Setings  Integrations Relays DR
1. Va para Configuragdo — Integragbes — Relés. RuuviTag No actions >
2. Defina a funggo do relé em Temperatura. BuTay peEction i
RuuviTag No actions
3. Abra o submenu Regras de controlo de
temperatura e selecione o Lynx Smart BMS NG (ou RuwviTag No aclions
outra bateria compativel) como fonte de . o .
Lynx Bmart BMS HQ24742X9KS C1:410 >
temperatura.
4. Ative o Relé na temperatura. < Settings Inagrations Relays  Tamperature control rules rt BAS H 241 4759K
5. Defina os valores de ativagdo e desativagdo. L NI D =
Condition 1 Inactive
Relay Relay 2
Aetivation valua [ac)
Deactivation value 1nc
Condition 2 Inactive
Relay None (Disahle) >

Activation valua @
—

Deactivation value nen

(), , victron energy
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10. Atualizagdoes de firmware

10.1. Registo de alteragoes

O registo de alteragdes esta disponivel no Victron Professional, no diretério Firmware — Venus OS.

Esta seccéo fornece notas detalhadas da verséo, histérico de versées e ficheiros de firmware de cada versédo do Venus OS.
Para aceder ao Victron Professional, tem de abrir uma conta. O registo é gratuito. Se ainda

nao tem acesso:

1. Visite professional.victronenergy.com

2. Clique em Inscrever-se

3. Preencha os seus dados e confirme o seu enderego de e-mail

Depois de se registar e iniciar sessdo, aceda a secgdo Firmware, abra o diretério Venus OS para ver o registo de alteracdes e
descarregue os ficheiros correspondentes.

10.2. Formas de atualizar o firmware

Existem duas formas de atualizar o firmware:
1. Através da Internet - Faga uma atualizagdo manual ou ative as verificagbes diarias automaticas de atualizagdes.

2. Com um cartdo microSD ou uma memoria USB - Descarregue o ficheiro de firmware, copie-o para o dispositivo de
armazenamento e instale-o através do menu do dispositivo GX.

10.2.1. Download direto da Internet
Em dispositivos GX sem ecra (por exemplo, Venus GX ou Cerbo GX sem GX Touch), utilize a consola remota para aceder aos menus
descritos abaixo.

1. Para fazer uma atualizagéo de firmware pela Internet, va para: < Firare
Configuragdoes — Geral — Firmware — Atualizag6es online. Frmware verc.on vass

F02501071557 15

2. Toque em «Verificar se ha atualizagdes».

anling undates >

Instzll firmware fram SO/LISE b

3. Se houver uma nova verséo do firmware disponivel, ela
aparecera em Atualizagao disponivel — Toque para instalar a

Stored bark.n frmwsre 3

atualizagéo. < Online upcses
Auto upcate Checkorly
4. Se n&o houver nenhuma atualizagéo disponivel, isso sera O] PIEICED &
confirmado com uma notificagéo. Mage tapo Lame >
Chack far upuates Fregs to check _\
5. Apds a atualizacdo, verifique as configuragdes da instalagéo.
\
Para quase todos os sistemas, recomendamos deixar as atualizagées automaticas desativadas (que é, além
disso, a configuracéo de fabrica). Em vez disso, realize as atualiza¢des durante as tarefas de

manutengdo programadas, idealmente quando houver pessoal qualificado presente para reverter alteragées ou
resolver problemas, se necessario.

( 2
Ja ndo é possivel atualizar versées do Venus OS anteriores a v2.20 (2018) através da Internet. Para
esses sistemas, use o método de atualizagdo com cartdo microSD ou pen drive. Depois de atualizar o firmware, as
atualizagées pela Internet voltardo a funcionar normalmente.
-
rr@ victron energy
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10.2.2. Cartdao microSD ou pen drive

A atualizagdo com um cartdo microSD ou uma memoria USB é chamada de “Atualizagdo sem Internet”. Use esta opgdo para atualizar

um dispositivo que néo esteja conectado a Internet.

1. Passo 1. Transferir

* Cerbo GX - venus-swu-einstein.swu

Tenha em atencédo que os mesmos ficheiros e o registo de
alteragdes estdo disponiveis no Victron Professional. Existe
também uma ligag&o para associar o seu Dropbox & nossa pasta
partilhada, para que tenha sempre os ficheiros de firmware mais
recentes disponiveis no seu computador.

2. Instalagdo numa cartio microSD ou numa pen USB < e s
Check for updates on SD/USE Aress to check J
* Guarde o ficheiro na pasta raiz do cartdo microSD ou da pen micrssD ; UsB [ Press toeect |

USB.

4 Inztall e fiom SD/USE
3. Insira o cartdo microSD ou a pen USB na porta USB do i for uplates n SDAUSE reasto check |
dispositivo GX Firmmars feusd | Prass 1 update w350 |
Firmms g bulkl dateume 2024102202105
4. Inicie a atualizagio. T

* V& para: Configuragdao — Geral — Firmware —
Instalar firmware a partir de SD/USB.

* Toque em «Verificar se ha atualizagdes em SD/USB».

« Aparecera "Firmware encontrado". Certifique-se de que o
firmware do cartdo microSD ou da meméria USB é mais
recente do que a versao instalada no momento. Toque para
iniciar o processo de atualizagéo.

10.3. Voltar para uma versao anterior do firmware

Existem duas formas de voltar para uma versao anterior do firmware:
1. Com a opgao Firmware armazenado - Permite restaurar a versao instalada anteriormente diretamente a partir do dispositivo.

2. Instalagdo manual através de SD/USB - Descarregue o ficheiro de firmware necessario, copie-o para um cartdo microSD ou
pen USB e instale-o através de Configuragdo — Geral — Firmware — Instalar firmware a partir de SD/USB.

10.3.1. Opcgao Firmware armazenado

Esta fungao permite alternar entre a versao atual e a anterior do firmware sem necessidade de acesso a Internet ou cartdo SD.

Para reverter com a copia de seguranga guardada:

1. Vapara Configuragdes — Geral — Firmware — Firmware
armazenado.

2. O ecra exibira:

< ‘Slosed Lackup Timwan

* A versédo do firmware atualmente instalada T et b sl s St s s

- . . , Firmrwecrz v3.52 (202411200857 13) Przszto beot |
* A versao do firmware guardada disponivel para arrancar R —
imaers w353 2501071357 feunning
3. Toque em “Toque para iniciar” para iniciar a versao

guardada.

O sistema ira agora iniciar o firmware guardado, e a verséo atual
sera guardada como a nova cépia de seguranga.

(1) victron eneray
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10.3.2. Instalar uma versao especifica do firmware a partir do SD/USB

Em certos casos, pode ser necessario instalar manualmente uma versao especifica do firmware, como uma versdo mais antiga que nao
esteja guardada como "Firmware armazenado” no dispositivo GX. Esta sec¢édo explica como realizar uma instalagdo manual do firmware
com uma meméria USB ou um cartdo microSD.

1. Versdes antigas do firmware
do Venus OS aqui: https://updates.victronenergy.com/feeds/
venus/release/images/

< Firmmare.

Firmware version

2. Para Cerbo GX, selecione a pasta einstein il e st
Online updales
3. Descarregue o ficheiro .swu para a vers&o necessaria Instell rmare fram S0/US3
storan bark.n firmwsre
4. Coloque o ficheiro .swu no diretdrio raiz (ndo numa pasta)
de uma unidade USB ou cartdo microSD.

< Install finTraa e from SDAISE

ek for updates on SO/USE Press to check |

5. Insira a pen USB ou o cartdo microSD no dispositivo GX.

micreSD  USB | Press toeest |
. v - " = < Inztall ficimwvare fiom SDAUSE:
6. No dispositivo GX: V& para Configuragdo — Geral — oo

. . . Chees for updates on SD/USE 2255 b6 chock.
Firmware — Instalar firmware a partir de SD/USB. iliskamabil ===

Mrews 1o update (o350
7. Toque em Verificar se ha atualizagdes em SD/USB Fimears buld detims o ERE
micro0 ¢ USE Press te g ect

8. A versdo do firmware deve aparecer em Firmware
encontrado. Toque nela para iniciar a instalagéo

Embora o backporting para versées anteriores do firmware seja geralmente compativel, é possivel que algumas
configuragdes voltem aos seus valores padrdo durante o processo. Certifique-se de verificar as suas configuragdes
apos a instalagao.

10.4. Imagem grande do Venus OS

Além do firmware normal Venus OS, também é possivel instalar o Venus OS Large, uma versdo ampliada do Venus OS que incorpora o
Node-RED e o servidor Signal K.

Node-RED

O Node-RED permite personalizagéo e automacéo avangadas. Algumas das principais caracteristicas séo:

* Um painel de controlo totalmente personalizavel, acessivel a partir de um navegador web (localmente ou remotamente com VRM)
* Fluxos légicos flexiveis, ideais para automagéo do sistema, notificagdes e visualizagéo

Servidor Signal K

O servidor Signal K destina-se principalmente a aplicagdes nauticas. Atua como um multiplexador de dados e é compativel com:

* NMEA 0183, NMEA 2000, Signal K e outras fontes de dados

» Todos os dados provenientes do dispositivo GX e dos sistemas conectados estao disponiveis no Signal K para integragéo,
processamento ou visualizagdo em aplicagdes externas

Nota: As opcdes adicionais oferecidas pelo Venus OS Large nado sao oficialmente suportadas pela Victron Energy. Use-as a seu préprio
critério.

Instalagao

1. No dispositivo GX, va para: Configuragdo — Geral — Firmware — Atualizagdes online — Tipo de imagem
2. Selecione “Grande” para mudar para o Venus OS Large.

3. Proceda com a atualizagdo do firmware conforme descrito no manual.

Para mais detalhes e descrigdes, consulte a documentagdo: Venus OS Imagem grande: Signal K e Node-RED

i, . victron energy
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11. Monitorizag¢ao do inversor/carregador VE.Bus

11.1. Ajuste do limite de corrente da rede

< MultiPlus-Il 24/3000/70-32
Mode an
State Extermal cont-ol
. . . i . . ) Grid current limit 16.04 |
Esta secgdo explica as implicagdes de ativar e desativar o (o]
DC Voltage 2673V

controlo pelo utilizador do ajuste do limite de corrente da rede,
como pode ser visto no menu Lista de dispositivos — [0 seu
inversor/carregador]. Inkernal biansfer switch

v Accept wide input frequency range (45-65Hz) v Ground relay

AC low disconnect 180 V' AC high connect  |265 W

O limite definido pelo utilizador no Cerbo GX sera aplicado a todas
AC low connect  |187 W AC high disconnect |270 v

as entradas nas quais a configuragdo Invalidado pelo painel
remoto do VEConfigure estiver ativada. ¥ UPS function

[ Dynamic current limiter

ACT input current limit (50.0 & | [ Ovemuled by remote
[priority)

AC2 input current limit |130.0 A | v Overuled by remote

Exemplo de configuragdo de um barco com duas entradas CA e um Quattro:

* Ligue um gerador capaz de gerar 50 A na entrada 1;

* A alimentagao da porta é conectada a entrada 2 (a energia disponivel depende do valor nominal da fonte de alimentagdo da
porta).

Configure o sistema exatamente como na captura de ecrd do VEConfigure acima. A entrada 1 tem prioridade sobre a entrada 2, o que
significa que o sistema se ligara automaticamente ao gerador sempre que estiver a funcionar, aplicando um limite de corrente de entrada
fixo de 50 A. Quando o gerador n&o estiver disponivel e a rede elétrica estiver disponivel na entrada 2, o Quattro utilizara o limite de
corrente de entrada configurado no Cerbo GX.

Mais dois exemplos: (Em ambos os casos, se desativar a configuragéo «Invalidado pelo painel remoto», definir um limite de corrente no
Cerbo GX néo tera qualquer efeito. E se ativar «Invalidado pelo painel remoto» para as duas entradas, o limite de corrente definido no
Cerbo GX sera aplicado em ambas.)

Valores minimos do limite de corrente da rede

Quando o PowerAssist esta ativado no VEConfigure, existe um limite minimo de corrente de entrada. O limite é diferente em cada
modelo. Depois de definir a corrente de entrada para um valor inferior ao limite, ela voltara a subir automaticamente até ao limite.

Tenha em atenc&o que o limite de corrente de entrada pode ser definido para 0. Quando definido para 0, o sistema estara em modo
passthrough (carregador desativado).
Sistemas paralelos e trifasicos

O limite de corrente de entrada CA definido € o limite total por fase.
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11.2. Aviso sobre a rotagao de fase

O fornecimento de CA, seja a partir de um gerador ou da rede elétrica, a um sistema inversor/carregador trifasico deve ter a rotagédo de
fase correta, também chamada de sequéncia de fase. Caso contréario, os inversores/carregadores ndo aceitardo o fornecimento de CA e
permanecerao no modo Inversor. Neste caso, aparecera um aviso de rotacédo de fase.

Para resolver o problema, ajuste os cabos da entrada CA alterando qualquer uma das fases, modificando assim a rotagédo de L3 — L2 —
L1 para L1 — L2 — L3. Outra possibilidade é reprogramar as unidades Multi e modificar as atribuigdes de fase para que correspondam a
cablagem.

No dispositivo GX, o aviso aparecera como uma notificacdo na
interface grafica do utilizador. Também podera ser visto no menu do
dispositivo do inversor/carregador.

No portal VRM, sera exibido no widget Alarmes e avisos VE.Bus da
pagina avangada e também aparecera no registo de alarmes. Além
disso, sera enviado um e-mail através

o sistema de monitorizagao de alarmes do VRM.

11.3. Alarme de perda de ligagao BMS

Este alarme é acionado se o inversor/carregador receber dados
CVL/CCL ou DCL de uma bateria gerida e, posteriormente, perder a
comunicagdo com a bateria ou se a bateria for desligada. Também é
acionado se o inversor/carregador perder a ligagdo com o VE.Bus
BMS. Em ambos os casos, o inversor/carregador sera desligado

para proteger o sistema. T e

Tenha em atengdo que também pode aparecer um alarme de baixa * BMS conmection last
tensdo da bateria. No entanto, este alarme ndo se deve a uma baixa TR
tensao na bateria, mas a falta de informag&o da bateria devido a * 4 Low batiery voltage
uma perda de comunicag&o. bl ot Fd

0a

Para resolver o problema, restabeleca a ligagdo com o BMS ou
reinicie (ou desligue e volte a ligar) o inversor/carregador. Pode
reiniciar a partir do Menu avancado [93] do dispositivo VE.Bus.

11.4. Monitorizacao de falhas na rede

Se esta opgao estiver ativada, um alarme seréa exibido quando o < S
sistema ndo se conectar a entrada CA configurada como Rede ou
Porta por mais de 5 segundos.

System name Automatic

AC Irput 1 Grid

* O alarme aparece como uma notificagédo na interface grafica do
utilizador e como um alarme no portal VRM, e também estara
diSpOniVel no MOdbUS TCP/MQTT Fosfion of AC loads ACinput & output

Manitar tor grid ta lure Disabled
* Recomenda-se a sua utilizagdo em sistemas auxiliares e também SR - Jm——
em embarcagdes e veiculos ligados a uma tomada de porto.

ACinpol 7 Nol runilille

Aulu-selected o Sivail BMS Talals on Virual

» Esta configuragdo monitoriza apenas a ligagao do sistema a Rede/Porta. A monitorizagéo do gerador é oferecida
separadamente através da funcao de Arranque/paragem do gerador e n&o faz parte desta configuragao.

* Nao utilize esta opgao em sistemas que utilizam a configuragéo «Ignorar entrada CA» nos nossos
inversores/carregadores: quando o sistema ignora a entrada CA, ou seja, funciona em modo ilha, conforme
previsto, mesmo que a rede elétrica esteja disponivel, ira informar uma falha na mesma.
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11.5. Menu avangado

O menu avangado pode ser acedido a partir de Lista de dispositivos — [MultiPlus ou Quattro] — Avangado. Contém opgdes de
equalizagao, redetecgdo e reinicializagédo do sistema VE.Bus e mostra o estado do teste do relé do ESS.

« Equalizagao: Inicia a equalizagédo. Consulte a documentagao do
Multi ou do Quattro para obter mais informacgdes.

* Detectar novamente o sistema VE.Bus: Limpa a cache do
Cerbo GX que contém dados do sistema VE.Bus armazenados
para que o arranque demore o minimo possivel. Use esta opgao
quando, por exemplo, um VE.Bus BMS que fazia parte do
sistema n&o é mais usado ou foi substituido por um Lynx Smart
BMS. Ao usar Redetectar o sistema VE.Bus, o
inversor/carregador ndo desliga por alguns segundos, como
acontece quando se usa Reiniciar o sistema VE.Bus. ¢ P—

+ Reiniciar o sistema VE.Bus: Reinicia o inversor/carregador stz Pesaen]
(como se fosse desligado e ligado novamente a partir do i o E=E=EE]
interruptor giratério principal na parte frontal) se ndo Restart VE BLs system Fress 1o "astart
reiniciou automaticamente (apos trés tentativas), por exemplo, apos AC it T ignied Ny
uma sobrecarga (muito) elevada ou trés sobrecargas consecutivas. £S5 Relly st
Os erros persistentes, como um erro de sobrecarga repetido e
irrecuperavel, sdo apagados.

Corn aleted

Entrada CA 1 ignorada: Estado do indicador da Entrada CA 1

* Teste do relé ESS: Mostra o estado do teste do relé ESS.
Apenas é relevante em sistemas ESS. Consulte a P9 das
perguntas frequentes do manual ESS para obter mais
informagdes.

11.6. Acompanhamento do estado do alarme

4 AlarT swatus

VE Bus Errer 0

Low battery voltage oK

Pode aceder a pagina Monitorizacdo do estado de alarme a partir de Ump G 3
Lista de dispositivos — [Multi ou Quattro] — Estado de alarme overload oK
Apresenta informagdes de diagndstico de parametros especificos
para ajudar a resolver problemas e fornece informagdes adicionais
sobre o erro 8/11 do VE.Bus.

DCrisple oK
Valtage Sensar 0K
lemperature sensor UK
Phase rotation oK

VE Bus Errer 8 /11 report
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11.7. Menu de configuragao do alarme VE.Bus

Quando se utiliza um sistema VE.Bus, é possivel configurar o nivel de gravidade dos problemas que gerardo uma notificagdo (e um
alerta sonoro) no Cerbo GX.

Para modificar as notificagcdes de alarmes e avisos VE.Bus, faga o
seguinte:

1. No menu Configuragdes, va para Dispositivos — [seu produto
VE.Bus] — Configuracdo de alarmes

2. Escolha entre as seguintes configuragdes de notificacdo para % e
cada alarme: Low battery voltage Marms 8 warnings
* Desativado: O Cerbo GX nunca emitird sons nem High te nperacure Alarms & warrings

exibira notificagdes. Ndo recomendado.

Irvaenlen snves vl Alarmus R waniings

» Apenas alarme (padrio): O Cerbo GX apenas emitird um sinal sonor ~ flahtere BEISEG AT
e exibird uma notificagdo quando o sistema VE.Bus for High OC voltage Alams & warnings
desligado por um alarme. Os avisos sdo ignorados. Y L S ——
. Py . T 2 GENGE & Alarms & warnings
+ Alarmes e avisos O Cerbo GX emitira um sinal sonoro e Rt sense et e et
exibird uma notificagédo para todos os alarmes e avisos Vohiage sense error Alams & warrings
selecionados. VE Bus Error Erzhled
3. Navegue até ao final da lista e ative ou desative as notificagdes
de erro VE.Bus.
Quando terminar, ndo se esquega de alterar o nivel de acesso para
Utilizador, se necessario.
11.8. Menu do dispositivo
< Cevice
Cannection VE.Bus
Product MutiPlus-l 24/3000/70-32
Hame [ Cusiomneme
) . ) . . : Product ID Cx2611
O menu do dispositivo (Lista de dispositivos — [Multi ou Quattro]
. ayr . N . . I’ Firmwars version %552
— Dispositivo) contém parametros relativos ao dispositivo, como
criacdo de um nome personalizado, versado do firmware, nimeros de VRN Inetance 274
série (no submenu) e outros elementos que podem ser usados para VE Bus version 2611852
fazer diagndsticos. —T —
MK? version 170215

Multi Control wersion
WE.Bus BMS verzion

Serial numbers

11.9. Copia de segurancga e restauracao das configuragdées do VE.Bus

A funcéo Backup e restauragéo das configuragdes do VE.Bus permite guardar a configuragdo completa de um Multi ou Quattro num
dispositivo GX e restaura-la quando necessario.

Assim, é mais facil:

* Recuperar rapidamente um sistema ap6s substituir ¢ satng  Dwiess  MulPusi24a0007032  Advenced TN
uma unidade com defeito, sem necessidade de —_——
) ~ Backup name Enter backup name
fazer uma reconfiguragcdo manual completa.
Restare - Backup-v556_ESS Press to restore
« Alternar entre diferentes configuragdes, por
s Cel Select backup file 1o del
exemplo, de monofasico para trifasico, numa . SRR PUIBREHES
instalagdo de gerador hibrido (que tera de incluir os cancel [ Press to cancel |
contactores necessarios para alterar também os
.. Mote: Bzckup files are VE.Bus firmware version spacific and can anly be used to restore setings on produrts
cabos fisicos). with matching frmwars versians

Processo de copia de seguranga

O processo de copia de segurancga funciona da mesma forma que um download do Remote VE.Configure no VRM; enquanto a cépia de
seguranga estiver em curso, o ecra do GX deixara de transmitir informagdes provenientes do dispositivo VE.Bus.
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1 Vé para Conﬁgura(;éo N Dispositivos N < Settings Devicos MultiPlus-1 24/3000¢ 70-32 Advancoe
[Seu_Multi_ou_Quattro] — Avangado — Backup e Backup name
reStauraQaO' Restore Select backup file o restore >
2. Escolha um nome claro e descritivo para a copia Delete Select backup file o delele >
de seguranga. Sugestao: inclua a versao do
Mote: Backup files are Ve Bus firmwars version speaific and oan only be used to restore settings on products
firmware, pois sé sera possivel restaurar ficheiros ‘ith marching fimare versions
de copia de seguranga que tenham a
mesma versao de firmware que o Multi/Quattro. (G ST ) ST MG EREIRE ) AR
Backup - Backup_556_ESS Press to backup
3. Toque em Pressione para fazer uma copia de
segurancga para iniciar o processo. Restore Select backup file to restore >
Delete Select backup file to delete >

4. Quando concluido, a configuragéo sera guardada

no dispositivo GX e aparecera uma notificagéo. cancel

Note: Backup: files are WF.Rus firmuware version specific and can only be used to restore settings on procucts
with matching firmware versions

Processo de restauragao

O processo de restauragao funciona da mesma forma que um carregamento do Remote VE.Configure no VRM. Se a configuragéo incluir
assistentes ou ajustes que exijam uma reinicializacéo, o sistema sera reiniciado durante o processo de restauragdo.

1. Va para Conﬁgura(}éo — Dispositivos - < Sellings  Devices  MUllPlusll 24/3000/70-32  Advanced  Backup & Resture
[Seu_Multi_ou_Quattro] — Avangado — Backup e 556_Generator
restauragao.
Backup_G56_ESS O

2. Toque em Restaurar e selecione o ficheiro de copia
de segurancga a utilizar. ¢

Sallings Devicas MulliPlus.ll 24,3000/70-32 Advanced Backup & Reslore
3. Toque em Pressione para restaurar para Backup name Enter backup name
Iniciar o processo. Restore - Backup_556_ESS | Press to restore
4. Quando concluido, a configuragéo estara Delete Select backup file to delete >
restaurada e ativa. O sistema retomara o
funcionamento normal e sera exibida uma
= 5 Modte: Backup il WE.Bus firmware v rfic and Iy be used to restore setting duets
notlﬁcagao. u’.\c;r\ema;h\:qﬂf;il\‘r:rever‘;ﬁ:n:"” re version spacric and can only be used to restore settings on produc
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11.10. Prioridade a energia solar e edlica

A funcéo de priorizar a energia solar e edlica garante que a energia solar e edlica sejam usadas para carregar a bateria. Ao mesmo
tempo, a energia da rede s6 é usada para evitar que a bateria sofra uma descarga excessiva.

Quando ativado, o sistema permanece neste modo, chamado Sustentagdo, durante sete dias; se ndo houver energia solar ou edlica

suficiente, sera feito um ciclo de carga completo para carregar as baterias a 100 %. Desta forma, as baterias sdo mantidas em condigdes
6timas e prontas para uso posterior.

Ap0s esses sete dias, o sistema nado voltara ao modo de manutengéo. Em vez disso, mantera as baterias totalmente carregadas e dara
prioridade a energia solar em relagédo a energia da rede sempre que possivel durante o dia para alimentar cargas CC, como bombas e
sistemas de alarme.

Para mais detalhes e informacdes sobre a configuragdo, consulte o manual Prioridade a energia solar e edlica.
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12. Controlo distribuido de corrente e tensao (DVCC)

12.1. Introducao e caracteristicas

Ao ativar o DVCC (em Configuragdo — Configuragdo do sistema — Controlo de carga), o dispositivo GX passa de um monitor passivo
para um controlador ativo do sistema. As fungdes DVCC disponiveis dependem de:

* Do tipo de bateria utilizada

* Os componentes Victron instalados

» Sua configuragao

Exemplo 1 - Baterias CAN-bus geridas:

Quando uma bateria CAN-bus BMS gerida é conectada, o dispositivo GX recebe:
* Limite de tensdo de carga (CVL)

* Limite de corrente de carga (CCL)

* Limite de corrente de descarga (DCL)

Esses valores sdo transmitidos aos inversores/carregadores, carregadores solares e carregadores CC-CC Orion XS conectados, que
desativam os seus proéprios algoritmos de carga e seguem diretamente as instrugdes da bateria.

Exemplo 2 - Baterias de chumbo-acido:
Nos sistemas de chumbo-acido, o DVCC habilita:

* Um limite de corrente de carga configuravel para todo o sistema, onde o dispositivo GX limita ativamente o inversor/carregador
se os carregadores solares ja estiverem a funcionar em poténcia maxima.

* Sensor de temperatura partilhado (STS)
» Sensor de corrente partilhado (SCS)

Estas opgdes melhoram o comportamento de carga coordenada em todo o sistema. Esta

tabela mostra as configuragdes recomendadas para diferentes tipos de baterias:

Chumbo-acido VE.Bus BMS VE.Bus BMS VE.Bus BMS Baterias de
V1 Litio V21) Ljtio NG1) | jtio terceiros

compativeis2)

Configuragéo automatica NZo NZo Nao Nao 2)

C_orrente de carga do Sim Sim Sim Sim 2)

sistema

Devo ativar o SVS? Sim 3).4) 3.4 3.4 2
' - s

Devo ativar o STS? Sim Nio N&o Nao 2)

1) O DVCC deve estar habilitado para que o dispositivo GX controle os carregadores solares, o inversor RS ou
o Multi RS em um sistema com um VE.Bus BMS V2 ou um VE.Bus BMS NG.

2) Use o manual de Compatibilidade de baterias para ver quais pardmetros devem ser ajustados e quais sdo
ajustados automaticamente.

3) Num sistema ESS, o dispositivo VE.Bus ja esta sincronizado com os carregadores solares, pelo que
recomendamos deixar o SVS e o SCS desligados.

4) Para todos os outros sistemas: Se um BMV ou SmartShunt for instalado, é aconselhavel ativar o SVS e o
SCS. Em todos os outros casos, deixe o SVS e o SCS desativados.

5 Os carregadores solares, inversores/carregadores, Multi RS, inversores RS e Orion XS n&o requerem
cablagem. Todas as outras cargas e carregadores devem ser ligados por cabo e controlados através de
ATC/ATD (permitir a carga/permitir a descarga).

ff@y"i?@". energy Controlo de corrente e tensdo
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Chumbo-acido VE.Bus BMS VE.Bus BMS VE.Bus BMS
V1 Litio V21) Litio NG1) Litio

Baterias de

terceiros
compativeis2)

Devo ativar o SCS? Sim 3, 4 3,4 3), 4)
Método de controlo da NA NA NA N/A
carga

Cabo ATC/ATD (permitir 5)
o carregamento/permitir N/A Sim 5

o descarregamento)

1) O DVCC deve estar ativado para que o dispositivo GX controle os carregadores solares, o inversor RS ou o
Multi RS num sistema com um VE.Bus BMS V2 ou um VE.Bus BMS NG.

2)Use o manual de Compatibilidade de baterias para ver quais parametros devem ser ajustados e quais sdo
ajustados automaticamente.

3) Num sistema ESS, o dispositivo VE.Bus ja esta sincronizado com os carregadores solares, pelo que
recomendamos deixar o SVS e o SCS desligados.

4) Para todos os outros sistemas: Se um BMV ou SmartShunt for instalado, é aconselhavel ativar o SVS e o
SCS. Em todos os outros casos, deixe o SVS e o SCS desativados.

5 Os carregadores solares, inversores/carregadores, Multi RS, inversores RS e Orion XS n&o requerem
cablagem. Todas as outras cargas e carregadores devem ser ligados por cabo e controlados através de
ATC/ATD (permitir a carga/permitir a descarga).

2)

2

2)
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12.2. Requisitos do DVCC

1. Compatibilidade da bateria

* Para baterias conectadas ao CAN-bus, consulte a pagina correspondente do manual de Compatibilidade de baterias para verificar
se a ativagdo do DVCC foi testada com o seu tipo de bateria e se € compativel. — Ative o DVCC apenas se estiver
expressamente indicado como compativel com o seu tipo de bateria.

* A Se o DVCC nao for mencionado nas notas relativas a sua bateria, ndo o habilite.

* O DVCC é totalmente compativel e pode ser usado sem problemas com:

» Baterias de chumbo-acido (Gel, AGM, OPzS, etc.)

* Lithium Smart da Victron com:

* VE.Bus BMS
¢ Lynx lon + Shunt BMS
* Lynx lon BMS

¢ Lithium NG da Victron com:

* VE.Bus BMS NG
* Em sistemas com Lynx Smart BMS ou Lynx BMS NG, o DVCC ¢ ativado automaticamente e ndo pode ser desativado.

2. Versdes de firmware

* Na&o utilize o DVCC quando os requisitos de firmware ndo forem cumpridos.
» Durante a inicializagao, instale sempre o firmware mais recente disponivel.

* Depois que o sistema estiver funcionando de forma confiavel, ndo sera necessario fazer atualizagdes de firmware, a menos
que seja necessario.

* Se surgirem problemas, o primeiro passo sera atualizar o firmware.

Versdes minimas de firmware necessarias:

Produto Victron Vers@ao minima do firmware

Multi/Quattro 422
MultiGrid 424
Multi RS, Inversor RS, MPPT RS v1.08
Dispositivo GX v2.12
VE.Direct MPPT v1.46
VE.Can MPPT com VE.Direct v1.04
Carregadores solares MPPT VE.Can antigos (com ecra) N&o pode ser utilizado
Lynx lon + Shunt v2.04
Lynx lon BMS v1.09
Lynx Smart BMS v1.02
Lynx BMS NG v1.10
Orion XS v1.00

Aviso de compatibilidade de firmware — Erro #48

A partir do firmware Venus OS v2.40, o dispositivo GX exibira o aviso: Erro #48 — DVCC com firmware incompativel

Isto indica que pelo menos um dos dispositivos conectados tem versdes de firmware incompativeis com DVCC. Para mais
detalhes sobre este erro, consulte o capitulo sobre codigos de erro [184].

Requisitos do sistema ESS

Se estiver a utilizar um sistema ESS, certifique-se de que o Assistente ESS é da versao 164 ou posterior (langada em novembro de
2017), pois as versdes anteriores ndo sao compativeis com DVCC.
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12.3. Efeitos do DVCC no algoritmo de carga

No modo auténomo, os nossos inversores/carregadores, carregadores solares MPPT e Orion XS utilizam o seu proprio algoritmo de
carga interno. Isto significa que eles préprios determinam quanto tempo permanecer em absorgéo, quando passar para flutuagéo e
quando voltar a carga inicial ou passar para armazenamento. Nestas diferentes fases, utilizam os parametros configurados no
VictronConnect e no VEConfigure.

Em sistemas ESS e sistemas com baterias geridas (consulte o manual de Compatibilidade de baterias), o algoritmo de carga interno é
desativado e o carregador funciona com um objetivo de tensdo de carga controlado externamente. Esta tabela explica as diferentes
possibilidades:

Guia de selecao Algoritmo de carga resultante

Tipo de sistema Tipo de bateria DvCcC Inversor/ Carregador solar Orion XS
carregad
or
Ligado Bateria
Bateria inteligente
Desligar Nao faga isso; € melhor ativar o DVCC
Assistente ESS)
Ligada Interno Inversor/carregador
Bateria normal
Desligad Interno Inversor/carregador
o
Ligado Bateria
Bateria inteligente
Desligad Nao faga isso; € melhor ativar o DVCC
o]
Padrao
Ligado Interno
Bateria normal
Desligad Interno
o

1) O Assistente ESS s6 é instalado num determinado tipo de sistema energético que integra uma ligagédo a rede com um
inversor/carregador Victron, um dispositivo GX e um sistema de bateria, que ndo deve ser confundido com um sistema isolado
como o utilizado em barcos ou autocaravanas.

Detalhes

* Interno

* O algoritmo de carga interno (carga inicial — absorgdo — flutuagdo — recarga inicial) e as tensdes de carga configuradas estao
ativos.

« O inversor/carregador indica o estado da carga: carga inicial, absorgdo, flutuagdo e assim sucessivamente.
* O estado de carga indicado pelo MPPT é: carga inicial, absorgao, flutuagao e assim sucessivamente.

* O estado de carga indicado pelo carregador de baterias CC-CC Orion XS é: carga inicial, absorgao, flutuacédo e assim
sucessivamente.

* Inversor/carregador (apenas se aplica ao MPPT e ao Orion XS)

* O algoritmo de carga interno do MPPT e do Orion XS esta desativado e, em vez disso, € controlado por um valor
predeterminado de tensdo de carga proveniente do inversor/carregador.

* O estado de carga indicado pelo MPPT e pelo Orion XS é: Controlo externo

* Bateria
» O algoritmo de carga interno esta desativado e, em vez disso, o dispositivo é controlado pela bateria.
* O estado de carga indicado pelo inversor/carregador é: Controlo externo
* O estado de carga indicado pelo MPPT e pelo Orion XS é: Controlo externo (os LEDs continuam a mostrar carga inicial e

absorgdo, nunca flutuagéo).

12.3.1. O DVCC tem efeito quando ha mais de um Multi/Quattro conectado
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Apenas o Multi/Quattro (que pode ser um unico dispositivo ou varios configurados para trifasico ou fase dividida, ou em paralelo)
conectado a porta VE.Bus sera controlado pelo DVCC. Outros sistemas, conectados ao dispositivo GX com um MK3-USB, nZo sédo
controlados pelo DVCC e carregardo e descarregarao de acordo com a sua prépria configuragéo.

Isto aplica-se a todos os tipos de sistemas com DVCC ativado. Por exemplo, um sistema que ndo tenha uma bateria gerida (CAN-bus)

e utilize apenas o limite de corrente de carga DVCC: esse limite de corrente de carga aplica-se apenas ao Multi ou ao Quattro ligado a
porta VE.Bus.
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12.4. Caracteristicas DVCC para todos os sistemas

As seguintes caracteristicas aplicam-se a todos os tipos de sistemas quando o DVCC esta ativado, independentemente de:

* O Assistente ESS seja usado ou ndo

* O sistema utiliza baterias de chumbo-acido ou baterias padrao de outro tipo

E instalada uma bateria CAN-bus BMS inteligente

Estas fungdes estéo ativas em todas as configuragdes em que o DVCC esta habilitado.

12.4.1. Limitar a corrente de carga

é permitida no sistema. Estd disponivel em: Configuracdo —
Configuragéo do sistema — Controlo de carga no dispositivo GX.

O limite de corrente de carga é um ajuste configuravel pelo @ ovee

utilizador que define a corrente de carga total maxima permitida T TS W W
DvCe orced an
Limit charge current «

Em sistemas com o DVCC ativado, as fontes de carga tém prioridade

Maximum chargs eurrent ED

da seguinte forma:

1. Carregadores solares MPPT (incluindo MPPT RS)

2. Carregadores de bateria CC-CC Orion XS

3. Inversores/carregadores (incluindo inversores RS e Multi RS)

Particularidades:

1.

Se um CAN-bus BMS for conectado e o BMS solicitar uma corrente de carga maxima diferente da configuragéo definida pelo
utilizador, sera utilizada a menor das duas.

Este mecanismo funciona apenas com inversores/carregadores da Victron, incluindo o inversor RS, Multi RS e carregadores de
baterias como o MPPT RS e os carregadores de baterias CC-CC Orion XS. Outros carregadores, como o Skylla-i, ndo sdo
controlados e, além disso, a sua corrente de carga ndo é tida em conta. O mesmo se aplica a dispositivos que néo estéo ligados a
um dispositivo GX, como um alternador. Por outras palavras: apenas sera controlada a corrente de carga total dos
inversores/carregadores e de todos os MPPT. Qualquer outra fonte sera uma corrente de carga adicional, que ndo é tida em conta.
Mesmo que seja instalado um BMV ou outro monitor de baterias.

As cargas CC podem no ser contabilizadas, a menos que um SmartShunt ou BMV-712 seja instalado e configurado corretamente
como medidor CC. Por exemplo, sem o monitor de cargas CC, com uma corrente de carga maxima configurada de 50 A e cargas
CC que consomem 20 A, a bateria sera carregada com 30 A e ndo com os 50 A permitidos. Com o SmartShunt configurado como
medidor CC, a corrente de carga maxima configurada € de 50 A e o shunt do sistema CC informa um consumo de 25 A. Entéo, os
carregadores sao configurados para carregar com 50 + 25 =75 A.

Se tiver um ou mais shunts configurados em «sistema CC» (quando houver mais de um, todos serdo somados), o limite de corrente
de carga DVCC compensara as cargas e os carregadores. Adicionara corrente de carga adicional se houver uma carga e ira
remové-la se houver outro carregador no sistema CC. Nao ha compensagédo para as «cargas» e «fontes» CC em nenhuma diregao.

A corrente extraida do sistema pelo inversor/carregador € compensada. Por exemplo, se forem extraidos 10 A para alimentar
cargas CA e o limite for de 50 A, o sistema permitira que os carregadores solares MPPT carreguem com um maximo de 60 A.

Em todas as situagdes, o limite de carga maxima configurado no préprio dispositivo, ou seja, o limite de corrente

estabelecido com o VictronConnect ou VEConfigure para os carregadores de bateria CC-CC Orion XS, os carregadores solares
MPPT ou para os inversores/carregadores continuara em vigor. Um exemplo para ilustrar isto: no caso de haver apenas um
inversor/carregador no sistema e no VEConfigure ou VictronConnect, a corrente de carga tiver sido fixada em 50 A, e no dispositivo
GX tiver sido fixado um limite de 100 A, o limite operacional sera de 50 A.

Os limites de corrente de carga DVCC n&o se aplicam aos MPPT CC quando o ESS esta habilitado com Permitir que o MPPT CC
exporte. Isso é feito para obter a saida maxima dos painéis solares para exportagéo.
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12.4.2. Limite da tensdo de carga da bateria gerida

Algumas baterias geridas, como BYD e Pylontech, podem necessitar ¢ J—
de uma tenséo de carga reduzida durante o seu periodo inicial de CAUTIONE Rad the el befors sqjustig.
arranque. Isto garante um equilibrio correto das células nas primeiras Ve Farcedon @

semanas de funcionamento.

Limiit ¢harge surrent

A opcéo Limite de tensdo de carga da bateria gerida foi concebida Limit managed batiery charge valtag «
especificamente para este fim.

Maximum charge valtage 55.0%
Quando ativada, permite reduzir temporariamente a tensao de carga

maxima, mesmo que o BMS da bateria normalmente permita uma

tensdo mais alta.

/_\ * Nao utilize esta opgao para qualquer outro fim.

O uso incorreto pode impedir o equilibrio das células, causando um grave desequilibrio a longo prazo.

* Se atenséo estiver definida acima do CVL (limite de tens&o de carga) a partir do BMS da bateria, sera
aplicado o valor mais baixo.

12.4.3. Sensor de tensao partilhado (SVS)

Esta opgdo é compativel com dispositivos VE.Bus, carregadores
solares VE.Direct e VE.Can MPPT e carregadores de bateria CC-
CC Orion XS, bem como com inversores RS e Multi RS.

O sistema seleciona automaticamente a medigéo de tenséo ideal. Se
disponivel, da prioridade a tensao proveniente do BMS ou de um
monitor de baterias BMV. Se nao for possivel aceder a nenhuma
delas, recorrera a tenséo da bateria transmitida pelo sistema VE.Bus. < —
A tensdo apresentada na interface grafica do utilizador corresponde a
medigao de tensdo selecionada.

Limit charge curent

Limit managed battery charge vaftage

O sensor de tensdo partilhado (SVS) esta ativado por predefinicdo

quando o DVCC esta ativo. Pode ser desativado manualmente com e o st e
um interruptor em Configuragdo — Configuragéo do sistema STS - Shared temperalure sense Forced off ]
— Controlo de carga. No entanto, o SVS (e o DVCC) esta T A ——— «

forcosamente ativado para o Lynx Smart BMS e o Lynx Smart BMS
NG e ndo pode ser alterado.

Tenha em atencdo que, para algumas baterias, a desativagéo do
SVS é forgada. Consulte a pagina de compatibilidade da sua bateria.
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12.4.4. Sensor de temperatura partilhado (STS)

O Sensor de temperatura partilhado (STS) permite que o
dispositivo GX envie a temperatura da bateria medida para todos
os inversores/carregadores, carregadores solares MPPT e
carregadores CC-CC Orion XS conectados.

Pode selecionar a fonte dos dados de temperatura entre:
* BMV-702 / BMV-712

* SmartShunt

* Monitores de bateria derivadores Lynx VE.Can

* Entrada de temperatura no dispositivo GX (se disponivel)
* Inversor/carregador Multi/Quattro

* Carregador solar MPPT (com sensor instalado)

Nota: No Lynx Smart BMS, no Lynx Smart BMS NG e em algumas
baterias geridas, o STS esta desativado forcosamente. Consulte a
pagina de compatibilidade das baterias para obter mais informagdes.

12.4.5. Sensor de corrente partilhada (SCS)

Esta fungado partilha a corrente da bateria, medida por um monitor de
baterias ligado ao dispositivo GX, com todos os carregadores solares
MPPT e carregadores de bateria CC-CC Orion XS ligados.

Estes dispositivos podem utilizar a corrente partilhada para o
mecanismo de corrente de cauda, que termina a absorgéo
quando a corrente da bateria cai abaixo de um limiar
determinado. — Consulte os detalhes da configuragéo na
documentagéao especifica do produto.

Aplicavel apenas a sistemas que nao utilizam ESS nem bateria
gerida, uma vez que, nesses casos, o controlo da carga dos
carregadores solares MPPT e do Orion XS é externo.

Nota: E necessario o firmware do carregador solar MPPT v1.47 ou
posterior.

12.4.6. BMS controlando

Em sistemas com varios BMS conectados, esta opgao permite
selecionar um BMS especifico para DVCC. Também permite usar
um BMV ou SmartShunt para monitorar o estado de carga,
configurando o BMV como monitor de baterias (Configuragdo —
Configuragdo do sistema — Baterias — Monitor de baterias)
enquanto o BMS permanece ativo para DVCC.

Esta configuragdo pode ser acedida no menu Configuragdo —
Configuragdo do sistema — Controlo de carga no dispositivo GX.

<

Limit charge current

Limit managed battery charge vahage
SWS - Shared voltage sense

STS - Shared lemperalure sense

505 - Shared current sense

<

Limit charge current

Limit managed battery charge vahage
SWS- Shared vellage sense

5TS - Shared lemperalure sense

505 - Shared current sensa

<
Limit charge current
Limit managed battery charge voltage
SVE- Shared voltage sense
5T5- Shared temperature sense
SCS - Shared current sense
SCSslalus
Controlling BMS

Aut selected

Automatic selection

Mo BMS cantral

Lymx Smiart BMS HO24142X9K9
Lyre Smart BMS HOZ4143ZEGE

Lynx Smart BMS Virtual

oWCe

Ferced on @

Forced off ]

«
ovGE
Forced on MK
Forced off ]
«
VGG
Faorced on
Forced otf
L ¢
Disabled fextemal control)
Automatic selection
Lynx Smart BMS Totals
Controlling BMS
®
©

12.5. Caracteristicas DVCC quando se utiliza uma bateria CAN-bus BMS

Esta seccéo aplica-se a todos os sistemas que utilizam um BMS de bateria inteligente ligado através de CAN-bus.
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o O VE.Bus BMS da Victron esta excluido.

Este BMS inteligente envia os seguintes parametros para o

dispositivo GX:

1. Limite de tenséo de carga (CVL): a tensdo maxima de
carga que a bateria aceita nesse momento.

2. Limite de corrente de carga (CCL): a corrente de carga
maxima solicitada pela bateria.

< Paramatars
3. Limite de corrente de descarga (DCL): a corrente de descarga Sharge Yaltage Limit (VL) o740V
maxima solicitada pela bateria.
Charge Gurrent Limit {CCL) 2004
Alguns tipos de baterias transmitem valores dinamicos dos trés Discharge Cument Limit (0CL) 6004

parametros. Por exemplo, determinam a tensdo maxima de carga em
funcéo da tensado das células, do estado de carga ou da temperatura,
entre outros. Outros modelos e marcas utilizam um valor fixo.

Com estas baterias, ndo é necessario ligar cabos para permitir a
carga e descarga nas entradas AUX de um Multi ou Quattro.

Quando invertem (ou seja, no modo ilha), os Multi e os Quattro desligam-se se a corrente de descarga maxima estiver definida para
zero. Reiniciam automaticamente quando a rede CA é restaurada ou quando o BMS aumenta a corrente de descarga maxima.

Para mais informagdes sobre como configurar a corrente de carga maxima e como dar prioridade a energia solar, consulte a secgdo
anterior, Limitar corrente de carga [102].

E importante ter em conta que nao é necessario configurar tensdes ou perfis de carga no VEConfigure ou
o VictronConnect, pois isso ndo tem qualquer efeito. Os Multi, Quattro, Multi RS e inversores RS, carregadores
solares MPPT e carregadores de bateria CC-CC Orion XS DC-DC carregardo com a tensdo que receberem
através do
CAN-bus da bateria. O mesmo acontece com os sistemas com um Lynx Smart BMS ou um Lynx Smart BMS NG
conectado ao dispositivo GX. J
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12.6. DVCC para sistemas com Assistente ESS

13:08 )
e — Idle 7W
# Grid [M irvarter / Chargar ) AC Loads
133w External 9w 689 % [css6~
control .
\
1 L) : & essentizl Leads
[ e 137W Voltage: 1312V
Current -0.60 A
& Salar vield 5 Ballery — =
ime to go: 240.00 h
48W y @ DG Loads =
| N 12W ESS #6:
—— User configured a charge limit of
zera
ithl...

O modo “Manter as baterias carregadas” do ESS sé funcionara adequadamente com um DVCC ativado.

E aplicada uma compensacéo solar fixa de 0,4 V (valor para um sistema de 48 V, divida por 4 para 12 V) quando o modo do ESS

esta em Otimizado e a configuragédo Devolver a rede o excesso de energia do carregador solar esta ativada ou quando o modo do
ESS esta em Manter as baterias carregadas.

Para um sistema com o modo ESS Otimizado e Otimizado (com BatteryLife): O sistema recarregara a bateria automaticamente
(a partir da rede) quando o estado de carga cair 5 % ou mais abaixo do valor de «Estado de carga minimo» do menu ESS. A
recarga € interrompida quando atinge o Estado de carga minimo.

Visualizagéo do estado do ESS no resumo grafico do dispositivo GX e no VRM: Além do estado do carregador (Controlo externo ou
Carga inicial/Absorgéo/Flutuagédo), podem ser visualizados os seguintes estados:

Estado do ESS Significado

n°1 Estado de carga baixa: descarga desativada

n°2 BatteryLife ativo

n°3 Carga desativada pelo BMS

n°4 Descarga desativada pelo BMS

n.°5 Carga lenta em curso (parte do BatteryLife, ver acima)
n°6 O utilizador configurou um limite de carga de zero
ne7 O utilizador configurou um limite de descarga de zero

Nota: Quando a opgéo «PV ligado a CC - injetar excesso» ¢ ativada com o ESS, o sistema DVCC néo aplica o limite de corrente de

carga DVCC do PV a bateria. Este comportamento é necessario para permitir a exportagéo. Os limites de tenséo de carga
continuardo em vigor.

Os limites de corrente de carga definidos no nivel de configuragdes do dispositivo do carregador solar individual também continuarao a
ser aplicados.

Quando o BMS estiver desligado num sistema ESS, os carregadores solares irdo parar e apresentar o erro n.° 67 - Sem BMS
(consulte os codigos de erro do carregador solar MPPT para mais informagoes).
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13. Portal VRM

13.1. Introdugéao ao portal VRM

Historical data

Com o VRM (Victron Remote Monitoring), pode monitorizar, controlar, gerir e otimizar remotamente os seus sistemas Victron Energy e
identificar possiveis problemas numa fase inicial, configurando alertas e alarmes.

Se estiver ligado a Internet, um dispositivo GX desbloqueia uma ampla gama de fun¢des de monitorizagao, alertas, diagndstico,
controlo e gestao do portal VRM e da aplicacdo VRM. As principais fungbes estao resumidas abaixo.

* Acesso remoto: Facil acesso a todas as estatisticas e ao estado dos sistemas através da Internet
* Consola remota no VRM: [113] Aceda ao seu sistema e configure-o como se estivesse a sua frente
* Atualizagao remota do firmware: Atualize o firmware dos carregadores solares conectados e outros produtos Victron

* Remote VEConfigure: Descarregue e carregue ficheiros do Remote VEConfigure de e para o Multi/Quattro ligado ao seu
dispositivo GX

* Controlos remotos: controle dispositivos como esta¢des de carregamento de veiculos elétricos, inversores/carregadores, relés GX,
geradores e sistemas ESS remotamente através do VRM

« Utilizacdo da aplicacdo VRM para iOS e Android e dos widgets da aplicacao VRM no ecra inicial do seu dispositivo mével Consulte a

secgdo Conectividade a Internet [61] para saber como ligar o dispositivo a Internet.

Para obter um resumo completo de todas as caracteristicas e fungdes do portal VRM, consulte a documentacgao do portal VRM.

13.2. Registo no VRM
Pode encontrar instru¢gdes detalhadas no documento Introducéo ao portal VRM.

Tenha em atengéo que o sistema tem de transmitir corretamente os dados para o portal VRM em primeiro lugar. Se néo tiver sido
estabelecida uma ligagéo operacional, ndo sera possivel registar o sistema na sua conta de utilizador VRM. Nesse caso, consulte as
seguintes secg¢des Resolugdo de problemas com o registo de dados [109] e Consola remota VRM - Resolugéo de problemas [113].

Registo do dispositivo no VRM a partir de um ecra tatil

E possivel adicionar um dispositivo GX ao portal VRM diretamente a partir de um ecr3 tatil fisico. A interface do utilizador fornece um
cadigo QR em Configuragdo — VRM, eliminando a necessidade de ler a identificagdo do portal no autocolante do dispositivo. Esta opgao
s0 esta disponivel em ecras tateis fisicos como GX Touch 50, GX Touch 70 ou Ekrano GX.

Registo do dispositivo no VRM a partir da consola remota

Também é possivel adicionar um dispositivo GX ao portal VRM através da consola remota. O menu Configuragdo — VRM inclui um
botdo de ligagéo, eliminando a necessidade de ler a identificagdo do portal no autocolante do dispositivo.
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13.3. Registo de dados no VRM

. - . . & WRK onlire partal

Os registos de dados sdo transmitidos para o portal VRM através s =y
da Internet, sempre que disponivel. Pode aceder a
todas as configuragdes relevantes através de Lista de dispositivos — patelt s
Configuragdo — Portal VRM online no menu do portal VRM. Log rterval T
A transmisséo do registo de dados foi concebida para funcionar de TR P ) !
forma fidvel, mesmo com liga¢des a Internet fracas. Ligagcdes com lerlnfted Bs
uma perda continua de pacotes de até Connection status No emar
70% continuam adequadas para a transmiss&o de dados, embora bt devies whe e contact =
pOSSa ocorrer algum atraso' Storage lcation Internzl storage >
Tenha em atengdo que a transmissao do registo de dados para o Free disk space ATV e
VRM depende das definicdes de acesso a Consola remota e ao Painel )

. micrasSh / USB No storage found
de controlo no VRM [113], que devem ser definidas como Completa
(predefinicdo) ou Apenas leitura. il i

Oldest racord age

Adicionar um dispositivo de armazenamento externo

Se o dispositivo GX ndo conseguir transmitir os registos para o portal VRM, ird guarda-los internamente numa memaria ndo volatil, que
conservara os dados mesmo que haja um corte de energia ou o sistema seja reiniciado.

A memodria interna pode conservar registos durante varios dias. Para prolongar este periodo, insira um cartdao microSD ou uma
memoria USB. Verifique o estado do armazenamento interno através do menu de configuragdo. Quando é inserido armazenamento
externo, os registos guardados internamente sao transferidos automaticamente para ele, garantindo que nenhum dado é perdido.

Independentemente da utilizagdo de armazenamento externo, o dispositivo GX tenta continuamente voltar a ligar-se ao portal VRM e
carregar os registos guardados. Mesmo que haja uma quantidade consideravel de registos em atraso, os dados serdo transmitidos assim
que a ligagdo a Internet for restaurada. Os dados séo enviados de forma comprimida, reduzindo significativamente a utilizagao da largura
de banda em relagéo a transmissdo continua.

Requisitos do dispositivo de armazenamento

* Sistemas de ficheiros compativeis: FAT (12, 16, 32), exFAT, ext3 e ext4.

* Os cartdes microSD (tipo SD e SDHC) de até 32 GB geralmente vém pré-formatados com FAT12, FAT16 ou FAT32 e podem ser
usados imediatamente. Evite reformata-los para sistemas de ficheiros incompativeis.

Transferéncia manual de registos para o VRM
Para dispositivos GX sem conectividade permanente a Internet, é possivel carregar os dados manualmente com um computador.

1. No dispositivo GX, va para Configuragdo — VRM e selecione Expulsar dispositivo de armazenamento. Expulse sempre os
dispositivos de armazenamento corretamente para evitar a perda ou danos aos dados.

2. Retire o dispositivo de armazenamento e insira-o num computador ligado a Internet.
3. Abra um navegador da Internet e aceda ao portal VRM.

4. |Inicie sessdo e aceda ao menu Instalagoes:

rr@yvietrm SS9y,

Installations
Add installation
Preferences
Groups

Upload GX file

Manual

Leg out

5. Clique em Carregar ficheiro GX e siga as instrugdes no ecra (tenha em atencéo que o limite maximo dos ficheiros é de 200 MB):
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GX Data Upload

Here you can uplozd your GX data file
You can (g)zip the file first bafore
upload to save time and stay below the
file limit (200MB).

6. Apds o upload, apague o ficheiro do dispositivo de armazenamento antes de o inserir novamente no dispositivo GX. Embora
uploads duplicados nao causem problemas, € melhor evitar a duplicagao.
Requisitos de espago de armazenamento:

* Aproximadamente 25 MB por més (com um intervalo de registo de um minuto), dependendo dos dispositivos conectados.

* Um cartdo microSD de 1 GB pode armazenar aproximadamente trés anos de dados, excedendo amplamente o periodo de
retencao de seis meses do VRM.

* Quando estiver cheia, ndo serado registados mais dados.

Se forem inseridos varios dispositivos de armazenamento, o dispositivo GX usa o que foi inserido primeiro. Se for removido, o registo
continua internamente até que um novo armazenamento externo seja inserido.

Guardiao da rede: Reiniciar dispositivo se nao houver contacto

Esta fungao opcional (Configuragdo — VRM - desativada por predefinigdo) reinicia o dispositivo GX se ndo conseguir ligar-se ao portal
VRM. Configure o «Atraso da reinicializagdo se ndo houver contacto» para definir os intervalos de reinicializagdo. Por exemplo, se for
definido um atraso de uma hora, sera reiniciado a cada hora até que a conectividade seja restaurada.

13.4. Resolugdo de problemas com o registo de dados

Esta seccéo fornece instrugdes para a resolugéo de problemas quando o dispositivo GX ndo consegue transmitir dados para o portal
VRM.

Revisao inicial

Primeiro, verifique se o dispositivo GX esta conectado ao portal VRM e confirme se eles estdo transmitindo dados.

Problemas temporarios de conectividade a Internet ndo devem ser motivo de preocupacéo. Os registos de dados
que nao foram enviados serdo armazenados temporariamente no dispositivo GX e carregados automaticamente
assim que a conectividade for restabelecida.
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1. Verifique o estado da ligagao entre o dispositivo GX e o portal
VRM consultando a marca temporal «Ultimo contacto»
(Configuragdo — VRM — Ultimo contacto).

* Se a marca temporal estiver dentro do intervalo de
registro definido, a transmissédo de dados esta a funcionar
corretamente.

* Se aparecerem tragos ("--"), significa que o dispositivo GX
nao se conectou ao portal VRM desde que foi ligado.

« Se aparecer uma marca temporal ao lado de um erro,
significa que o dispositivo GX transmitiu dados
anteriormente, mas desde entdo perdeu a ligagao.

2. Verifique o valor de «Registos armazenados» no mesmo menu:

» «Registos armazenados» indica o nimero de registos que
foram guardados para serem enviados posteriormente.

* Um valor de 0 indica que todos os dados foram transmitidos
corretamente para o portal VRM.

* Um valor superior a 0 indica que existem registos por enviar
devido a problemas de conectividade, normalmente
acompanhado por uma mensagem de erro que é explicada
mais adiante neste capitulo.

» Se ainda tiver problemas, continue a ler.

Comunicagao necessaria para enviar registos para o portal VRM:

1. Conexao a Internet confiavel:

« Dé prioridade as ligagdes Ethernet com cabo.

» Evite conexdes através de rede moével ou ponto de acesso
devido a sua pouca confiabilidade.

2. Endereco IP correto:

* Normalmente, ela é atribuida automaticamente pelo
router por DHCP.

* Geralmente é necessaria uma configuragdo manual

3. Ligacoes HTTP(S) de saida:

* Deve permitir as ligacdes a http:/
ccgxlogging.victronenergy.com nas portas 80 e 443. Isto
nunca deve ser um problema, exceto em redes
corporativas muito especializadas.

* N&o sdo aceites configuragdes de proxy.
Para mais informagdes, consulte as Perguntas frequentes P15:

Que tipo de rede o Cerbo GX utiliza (portas TCP e UDP)? [187]
sobre requisitos de rede.

Passos para a resolugao de problemas

1. Atualizar o firmware:

<

WRM Sortal

WRM Portal ID

Lag interval

Use secure connection (HTTPS}
Last contact

Conneclion status

Reboal devics when no contact
Storage location

Free disk space

mcro30 f USE

Stared records

Oldest -ecord age

<

State

Mar address
IP configuration
IP address
Metmask
Gateway

DNS server

VRM orline portal

Ethernet

1 min
3ls

o errar

Internal storage
1136.72M byles
Na storage found
4 recerds

1 515

Connected

Aumatic

182.163.178.108

5.0

255.255.

92 16878

192.168.778.1

« Certifique-se de que o firmware do dispositivo GX esta atualizado (consulte o capitulo Atualizacdes de firmware [88] para obter

mais informagdes).

2. Verificar a rede e a ligagdo a Internet:
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Verifique a atribuicdo do endereco IP nas definicdes de
Ethernet ou WiFi (Configuragdo — Conectividade —
Ethernet/WiFi — Definigdes IP — Automatico) e confirme que:

* Em «Estado» aparece «Ligado».
* O enderego IP ndo comega por 169.

* A mascara de rede, a gateway e o servidor DNS estéo
presentes. < Ellimel

State Connected

* Se o enderego IP comegar por 169, verifique se a sua rede tem um

. . ~ . MAC address
servidor DHCP em funcionamento. 99% das redes tém um servidor .

DHCP em funcionamento e, por predefinicdo, esta ativado em todos [PezilEin SuEL T os
os routers ADSL, cabo e moveis populares. Se ndo houver um 1 addrass 1921687 78108
servidor DHCP em funcionamento, configure o endereco IP . e ——

manualmente, conforme descrito no
capitulo Configuracdo manual de IP [63].

Gateway 192.168.178.1

DNS server 192.168.778.1
¢ Paraum GX GSM ou GX LTE 4G, consulte o guia de Resolucéao
de problemas do manual GX LTE 4G. <
State Connected
* Problemas de Ethernet: o
* Se em “Estado” aparecer “Desligado”, verifique os cabos e os Forget network? [ Forger
indicadores de conexao do dispositivo GX. As duas luzes na . @z

parte traseira onde o cabo RJ45 Ethernet é conectado devem
estar acesas ou piscando. Se as duas luzes estiverem apagadas,
significa que ha um problema com a conexao.

IP configu-ation Automatic

1P address ALVR TSR VERLT

Metmask 2553552550

Problemas com o WiFi:

* «Nenhum adaptador WiFi conectado»: Reinsira a mochila
WiFi.

* Quando estiver a utilizar o WiFi e o «Estado» aparecer como
«Falha», é possivel que a palavra-passe do WiFi esteja
incorreta. Toque em «Ignorar rede» e tente ligar-se novamente
com a palavra-passe correta.

3. Verificar o estado de erro da ligagédo
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« Va para Configuragbes — VRM — «Erro de conexao»:

* Se aparecer um erro de ligacdo, o Cerbo GX ndo consegue
comunicar com a base de dados VRM. O ecra apresentara um
cédigo de erro que indica o tipo de problema de conectividade,
juntamente com outros detalhes para ajudar o pessoal de Tl a
diagnosticar o problema.

* Erro n.° 150 Texto de resposta inesperado: A chamada
http/https foi estabelecida, mas a resposta estava incorreta. Isto
indica que existe uma pagina de inicio de sessao para o WiFi ou
a rede, por vezes chamada de “portal cativo” e
que pode ser encontrada em aeroportos, hotéis, portos e parques
de campismo. Nao ha solugéo possivel para que o dispositivo GX
funcione com uma rede Wi-Fi que solicite esse login e/ou
aceitagdo dos termos de uso.

* Erro n.° 151 Resposta HTTP inesperada: foi possivel
estabelecer a ligagcdo, mas a resposta ndo indica um cédigo de
resultado HTTP bem-sucedido (normalmente 200). Isto pode
indicar que um proxy transparente esta a sequestrar a ligagao.

. 4 WRM oriline portal
Pode ver exemplos acima no n.° 150.
VRM 2ortal Full
* Erro n.° 152 A ligagao expirou: Isto pode indicar que existe VRM Zortal 1D
uma ligagéo a Internet de ma qualidade ou uma firewall g i
restritiva. )
Use secure connection (HTTPS) [ 4
* Erro n.° 153 Erro de ligagao: este erro pode indicar um e coniace T
problema de encaminhamento. Para mais informagdes, consulte Connection staus Mo erier
a mensagem de erro apresentada. No exemplo seguinte, ndo foi
concedido acesso a Internet através do router ao dispositivo GX. < VR crline portal
Log interval 1rmin
* Erro n.° 153 Problema de ligagao: E, mais especificamente, .
) - Use sezure connection (HTTRE) o
um problema relacionado com SSL. Este erro pode indicar um
problema relacionado com SSL. Verifique as definigdes de data, Lastcantact 1
hora e fuso horario do dispositivo GX, pois definigdes incorretas Connection status (IITTPS channel) #153 Correction error
podem causar erros SSL. Verifique também se o seu router néo Erron message
a t h £ et H | d i HY g d 2 <ydlib3 connection VerifiedHTTPSConnectian object at Dxh35heozé> Failed to establisn =
presenta nenhuma pagina especial de aviso, Inicio de sessao rew cennect or: [21no 111] Connaction refusad
ou aceitagédo, como é frequentemente visto em redes WiFi ; ; ) -
- . Cannection status (MCTT Realtime channel) Cannection refused
publicas, como as de aeroportos e hotéis.
Connection status PACTT RFC channel) Cannection refused

* Erro n.° 154 Falha de DNS: Certifique-se de que um servidor
DNS valido foi configurado no menu Ethernet ou WiFi.
Normalmente, ele é atribuido automaticamente por um servidor
DHCP de uma rede.

* Erro #155 Erro de encaminhamento: Nao é possivel aceder
ao VRM. Este erro ocorre se for recebido um erro ICMP
indicando que nao existe o caminho para o servidor VRM.
Certifique-se de que o seu servidor DHCP atribui um caminho
padrdo operacional ou que o gateway esta corretamente
configurado para configuragdes estaticas.

* Erro n.° 159 Erro desconhecido: Este € um erro geral que
agrupa os erros que ndo podem ser classificados
diretamente. Nesses casos, a mensagem de erro fornecera
informagdes sobre o problema.
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13.5. Analise de dados sem Internet (sem VRM)

Em situagbes em que ndo ha acesso a Internet, como em instalagdes remotas, os registos de dados podem ser analisados localmente
sem serem carregados no portal VRM.

1. Instale o VictronConnect num computador Windows ou macOS.

2. Insira a pen drive ou o cartdo microSD com os ficheiros de
registo do dispositivo GX.

IS Devices

©  Oemolibany
3. Abra o VictronConnect e converta-os em folhas de calculo do
Excel para andlise com a fungdo Venus Log Converter. B Opensemings e
Nota: O Venus Log Converter esta disponivel apenas nas 2 sewnos
versdes para Windows e macOS do VictronConnect. N&o esta P 0

disponivel para iOS ou Android.

Para obter instrucdes detalhadas, consulte a secgao Importacéo
e conversao de um ficheiro de base de dados de um produto da
familia GX do manual do VictronConnect.

13.6. Definicbes de acesso a Consola remota e ao Painel de controlo no VRM

O nivel de acesso a Consola remota e ao Painel de controlo pode
ser configurado através do menu de definicdes do portal VRM
(Configuragdo — VRM — Portal VRM).

Por predefinigéo, o acesso completo esta ativado e as definicdes

podem ser alteradas diretamente através da Consola remota e do < bl

Painel de controlo do painel de controlo VRM. Para maior seguranga o C
ou para reduzir o uso de dados, o acesso pode ser definido como Realanly o}
Somente leitura ou Desligado. Al ®

A tabela a seguir resume como cada configuragéo afeta a
transmissao de dados, o modo em tempo real, o painel de controlo, o
VC-R e as atualizagdes remotas de firmware, para ajuda-lo a
escolher o nivel adequado as suas necessidades operacionais.

Transmissao Painel de Nova Interface de VictronConnect
normal controlo (no interface utilizador Remote e
de painel de de classica do atualizagoes
dados controlo do utilizador VRM remotas de
VRM) do VRM firmware no VRM
Completo Ativado Ativado Ativado Ativado Ativado® Habilitado
(padrao)
Some Ativado Ativado Desativado Ativado®@ Desativado Desativado
nte
leitura
Desligado Desativado Desativado Desativado Desativado Desativado Desativado

() E possivel desativar o modo em tempo real do VRM no portal VRM. Isso pode ser conveniente para reduzir o uso de largura de
banda em conexdes de alto custo.

() Ativado, mas nenhum controlo ou ajuste pode ser alterado.

() Quando a opgao Consola remota est4 ativada nas definigdes do GX.

13.7. Consola remota do VRM - Resolugao de problemas

Siga estas etapas para resolver problemas da Consola Remota no VRM:

1. Confirme se o registo no portal VRM estéa a funcionar. Consulte Registo de dados no VRM [108] e Resolucdo de problemas com o
registo de dados [109]. Sem isso, a Consola remota do VRM nao funcionara.

2. Verifique se o acesso ao portal VRM esta em “Completo” ou “Somente leitura” (Configuragdo — VRM — Portal VRM). Consulte
Ajustes de acesso ao Console remoto e ao Painel de controlo no VRM [113].

3. Atualize o dispositivo GX para a versdo mais recente do firmware.
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4. Apds reiniciar, verifique se o estado da ligagdo no menu do Portal VRM online mostra «Sem erros». Se o erro persistir, consulte
0 passo 3 da secgao Resolucao de problemas com o registo de dados [109].

5. Verifique se o seu navegador da Web consegue aceder ao seguinte URL:

* https://ccgxlogging.victronenergy.com/ - Um erro 403 Proibido ou 405 Método ndo permitido confirma que a conectividade
HTTPS esta a funcionar corretamente.

Clique no link para verificar. Observe que o aparecimento de uma mensagem de erro significa que tudo esta a funcionar
corretamente. Se aparecer um erro de tempo esgotado ou qualquer outro erro do navegador, é possivel que haja um firewall a
bloquear a ligacéo.
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14. Integragao de ecra multifuncional maritimo através de

aplicacao

14.1. Introducao e requisitos

79

MultiPlus-Il 2...

Uma ponte de comando de vidro € um ecra multifuncional que integra o estado dos sistemas e a navegacéo de
de uma embarcagao num ecra grande ou em varios ecras situados junto ao leme de uma embarcagao, eliminando assim a complicagéo
de ter varios medidores, suportes e cabos.

Um sistema Victron pode ser facilmente integrado num ecra multifuncional, como mostra este video:

Fungoes:

* Monitorizagédo do estado da alimentagéo da porta e do gerador.

* Monitorizagdo do estado de uma ou varias baterias. Utilizando a tensdo dos carregadores de bateria, por exemplo, também ¢é possivel
visualizar baterias secundarias, como as baterias de arranque do gerador.

* Monitorizagdo do equipamento de conversao de energia: carregadores, inversores, inversores/carregadores.

* Monitorizagdo da produgao solar de um carregador solar MPPT.

Monitorizagédo das cargas CA e CC.

« Monitorizagdo dos niveis de depésito e das temperaturas

* Controlo do limite de corrente de entrada da alimentagéo da porta.

» Controlo do inversor/carregador: desliga-lo, liga-lo ou coloca-lo no modo apenas carregador.

* Também pode abrir o painel da consola remota da Victron, que Ihe dara acesso a mais parametros.

Tenha em atencédo que a monitorizagéo e o controlo de carregadores CA ligados via VE.Direct ou VE.Can (isto refere-se aos
carregadores Phoenix IP43 Smart e a série Skylla) s6 funcionam se estiver ligado a tomada da porta.

Compatibilidade com equipamentos Victron:

* Todos os inversores/carregadores Victron: Desde um dispositivo monofasico de 500 VA até um grande sistema trifasico de 180 kVA,
incluindo Multi, Quattro e modelos de 230 VCA e 120 VCA.

* Monitores de baterias: BMV-700, BMV-702, BMV-712, SmartShunt e, mais recentes, Lynx Shunt VE.Can, Lynx lon BMS, Lynx
Smart BMS e Lynx Smart BMS NG.

* Todos os controladores de carga solar MPPT da Victron
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» Sensores de temperatura e transmissores de nivel de deposito, conforme indicado neste manual. Consulte os dispositivos
compativeis nos capitulos Ligacao de produtos Victron [21] e Ligacao de produtos compativeis de outros fabricantes [33].

Componentes necessarios:

« Sistema de baterias

Dispositivo GX da Victron (todos os modelos sdo compativeis)

« Inversor/carregador Victron

* Monitor de baterias Victron

* Conexao de cabo de rede entre o ecrd multifuncional e o dispositivo GX (diretamente ou através de um router de rede)

* Cabo adaptador Ethernet especifico para o ecrd multifuncional (apenas para algumas marcas, consulte informagées detalhadas nos
links a seguir)

Utilizagao da aplicagao para outros fins

A aplicagao, tal como aparece no ecrd multifuncional, € uma aplicagdo HTML5, alojada no dispositivo GX. Também ¢é possivel aceder a
mesma a partir de um computador (ou dispositivo mével) normal, navegando para: http://venus.local/app/, ou substituindo venus.local
pelo endereco IP do GX.

14.2. Integragao do ecra multifuncional Raymarine

14.2.1. Introdugéao

Esta seccéo explica como se ligar ao ecrd multifuncional Raymarine através de uma ligagao Ethernet. Além disso, a Ultima secgao
descreve as particularidades da ligagdo do Raymarine ao NMEA 2000.

A tecnologia de integragdo utilizada é denominada aplicacoes LightHouse da Raymarine.

Tenha em atengéo que existe outra forma de ligagdo: NMEA 2000. Para mais informacdes, consulte a secgéo Integracao de ecra
multifuncional maritimo através de NMEA 2000 [132].

14.2.2. Compatibilidade

A integragdo do ecrad multifuncional € compativel com os ecras multifuncionais Axiom, Axiom Pro e Axiom XL com as aplicagdes
LightHouse 3 e Lighthouse 4. Os ecras multifuncionais das séries eS e gS que tenham sido atualizados para o LightHouse 3 ndo sdo
compativeis.

Os ecras multifuncionais Raymarine precisam de ter, pelo menos, o LightHouse v3.11, langado em novembro de 2019, para serem
compativeis.

Por parte da Victron, todos os dispositivos GX podem ser usados e sdo compativeis. Para mais informacdes sobre a compatibilidade
dos produtos em relagdo a inversores/carregadores e outros componentes, consulte o capitulo principal sobre Integracéo de ecra
multifuncional maritimo através de aplicagéo [115].

14.2.3. Cablagem

O ecra multifuncional deve ser ligado ao dispositivo GX através de Ethernet. Nao é possivel liga-lo por WiFi. Para a ligacédo Ethernet, &
necessario um adaptador RayNet.

Os adaptadores RayNet podem ser adquiridos na Raymarine:

AB2360 RayNet (H) para RJ45 (M)-1m

A80151 RayNet (H) para RJ45 (M) -3 m

A80159 RayNet (H) para RJ45 (M) - 10 m

A80247 Adaptador RayNet (H) para RJ45 (H)
A80513 Cabo adaptador RayNet macho para RJ45

Para ligar também o dispositivo GX a Internet, utilize WiFi. Se o ecrd multifuncional Axiom estiver ligado a Internet (por WiFi), partilhara
automaticamente a sua ligagdo com o dispositivo GX por Ethernet.
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Ligar um ecra multifuncional Axiom a um router de rede por Ethernet causa conflitos de enderego IP, devido ao
servidor DHCP integrado no ecra multifuncional Axiom.
S
-~
Nao é possivel utilizar um GX GSM nem um GX LTE 4G, devido ao servidor DHCP integrado no ecra
multifuncional Axiom.
.
s R
No LightHouse v3.15 da Raymarine, é possivel desativar o DHCP. Isso n&o significa que o ecrd multifuncional
Axiom funcionara com routers de rede de terceiros. Consulte esta publicacao da Victron Community para obter
mais informagdes.
. J

14.2.4. Configuragao do dispositivo GX

< Servizes
Wodbue TCP Enadled
WOTT Anooss «

Caneole on VELirect 1

1. No dispositivo GX da Victron, va para Configuragdo —
Integracdes e habilite o acesso MQTT.

VE G porl
VEZanpen 2

GAN bus erer TGP (Debug)

2. Em seguida, va para Configuragdo — Configuragéo do sistema
— Baterias — Medigbes da bateria e indique quais baterias
deseja ver no ecra multifuncional e com que nome. g L T

Us 11l 180 T 011 The ST dara s oaT 11E1 & ckna T2 BANEY con an ik Duenes Cage. T e
0tk £ 25 4l bhe 6 U VRM B2l

3. Para barcos, caravanas e outras aplicagdes com cargas CC, SR _—
como iluminag&o e um monitor de baterias instalado,
certifique-se de que ativa a configuragdo «Tem sistema CC».
Para mais informagdes, consulte o capitulo Estrutura do
menu e parametros configuraveis [71].

14 SMEM NS HOP41437FAF wisihlz
MulliPlus || 244300070 32 visible

Lyue v | 305 Virlnl wisible

< Lyie Smart BS HO 22147 K0K9
wilslhle «

Name Emarrame

Nao é necessario fazer nenhum outro ajuste, como endereco IP ou similar, pois os ecrds Axiom tém um servidor DHCP integrado.

14.2.5. Configuracao de varias medigoes do nivel do depdsito (Raymarine)

Os modernos ecras multifuncionais Axiom da Raymarine podem exibir até 16 niveis de depdsito e outros mais pequenos, como 0i70 e
0i70s, podem exibir até cinco.

Aplicam-se as seguintes restricoes:

1. Atualmente, o Axiom s6 pode mostrar os tipos de liquido combustivel (por predefinigdo), agua potavel, agua residual (também
chamada agua cinzenta), viveiro, aguas negras e gasolina. Os outros tipos de liquidos, como GNL, GLP, ¢leo hidraulico e diesel,
ndo sdo mostrados. Esta é uma limitagdo da Raymarine que pode mudar em futuras atualizagdes de firmware.

No entanto, é possivel configurar um tipo de liquido especifico para o transmissor de nivel do depdsito no menu do dispositivo GX
que seja um dos compativeis e alterar o nome do depdsito nas configuragdes do depdsito do Axiom (Dados do barco > Configurar
depdsitos > Configuragbes do depdsito) para o que desejar, por exemplo, GLP, que aparecera como depdsito GLP no painel de
controlo.

2. 070 e 0i70s exibirdo até cinco depdsitos nos quais o tipo de liquido deve ser Combustivel. Os outros tipos de liquidos ndo
sdo exibidos.

3. Consulte os requisitos de instancias mais adiante na secgdo Requisitos relativos a instancias ao utilizar Raymarine [119].

4. Todos os transmissores de nivel de depdsito mencionados nas secgdes Ligacéo de produtos Victron [21] e Ligacédo de produtos
compativeis de outros fabricantes [33] sdo compativeis.

Configuragao passo a passo

Antes de prosseguir com as etapas a seguir, vocé deve conectar o dispositivo GX a rede NMEA 2000 & qual o monitor multifuncional esta
conectado. Use nosso cabo micro C macho VE.Can para NMEA 2000 para conectar o dispositivo GX a rede NMEA 2000 e verifique se a
saida NMEA 2000 da porta VE.Can esta habilitada no dispositivo GX.

O procedimento a seguir ndo substitui o manual da Raymarine. Certifique-se de ler a documentagdo da Raymarine que acompanha o
ecra multifuncional Raymarine. Pode encontrar a versdo mais recente no site Manuais e documentos da Raymarine
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1. Ligue os sensores do depdsito ao seu dispositivo GX.

2. Certifiqgue-se de que os sensores do deposito estdo configurados para um tipo de liquido compativel com o seu ecra multifuncional.

& Fluid type.

Fuel ®

Fresh water O

Waste water O

'¢ Zetup

Live well (@]
Capacty 200¢ |

Oi C
Slardaid Ewazean (0 lo 180 Ohm)

Black water C
Fluid tyoe Fuel

Gasolire Q
Wolume unit Litars

Diesel Q
Cusiom shape

LFG O

NG O

Hydraulic ol Q

Rawi water Q

Isto é feito no menu de configuragédo do sensor do depdsito na Consola remota - Lista de dispositivos — [seu_sensor_de_deposito]
— Configuragdo — Tipo de liquido

3. No seu ecra multifuncional Axiom, va para Configuragéo > Dados do barco > Depositos > Configurar depdsitos e verifique se
todos os sensores do depdsito aparecem.

Sattings

Tank settings

Boal velai s FIL e PRefresh

Num of gers

TANKS

Kam af inte onmeant

Ao tocar brevemente no depdsito correspondente, pode alterar o nome do depdsito para um nome significativo, que
aparecera entdo no painel de controlo.

4. Abra o painel de controlo TANKS (depdsitos) ou configure uma nova pagina para ver os depdsitos.

Salect data

oline]
2 Freshwater

2 Livawall

> Grey water

Ao pressionar de forma sustentada um dos depdsitos, podera fazer mais ajustes, por exemplo, selecionar o depdsito a ser exibido
ou, se essa opgao estiver disponivel, alterar a unidade de porcentagem para volume.

14.2.6. Instalagao passo a passo

1. Ligue o cabo adaptador RayNet ao ecra multifuncional
2. Ligue a extremidade RJ45 do cabo adaptador RayNet a porta Ethernet do dispositivo GX

3. No ecra multifuncional, va para Aplicagdes e selecione o logétipo da Victron
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4. E pronto. Agora pode ver todas as informagdes num Unico ecra:

cargas CC, informagdes da bateria, conexdo a alimentagéo da porta, produgdo solar, cargas CA, controle do inversor e do gerador
e a possibilidade de abrir a Consola remota

Neste video, pode ver os passos concretos:

A

POWER

Step 1: Connect the RayNet adaptor({(% }viqu:qn energy

cable into display.

a aplicagéo Victron no Axiom e aparecer a mensagem «Dispositivos de hardware ndo encontrados», basta reiniciar o

@ Depois de ligar o cabo Ethernet ao dispositivo GX, recebe um nimero IP do Axiom DHCP. Se iniciar
Axioma e verificar se funciona!

14.2.7. NMEA 2000

Além da Ethernet, também é possivel conectar um ecra multifuncional Raymarine ao sistema Victron através do NMEA 2000. Se
ainda néo estiver familiarizado com o NMEA 2000 e o Victron, comece por ler a secgéo Integracé@o de ecra multifuncional maritimo
através do NMEA 2000 [132].

As secgdes seguintes explicam as particularidades do NMEA 2000 para a ligagao de equipamentos Victron a um ecra multifuncional
Raymarine.

14.2.8. PGN genéricos e compativeis
Para configurar as fontes de dados no ecrd Raymarine, va para Configuragdo > Rede > Fontes > Avancgado.
Se tiver mais de uma bateria, certifique-se de configurar as definicdes do Axiom com o nimero correto de baterias (bancadas). Os

seguintes PGN relacionados com a Victron sdo compativeis com a Raymarine:

127505 Nivel de liquido (niveis do depdsito)

127506 Estado detalhado da bateria (estado de carga,
autonomia)

127507 Estado do carregador
127508 Estado da bateria (tenséo, corrente)

127509 Estado do inversor

Tenha em atencédo que a Raymarine néo aceita dados J71939 - AC.

Quando a rede NMEA 2000/STNG tem dados GPS, o dispositivo GX considera-os como uma fonte GPS e pode utilizar a localizagéo
GPS no VRM.

14.2.9. Requisitos relativos a instancias ao utilizar Raymarine

Detalhes das instancias de liquidos:

* Raymarine i70: o nimero maximo de niveis de deposito é 5; instancia de liquido 0-4 e o tipo deve ser combustivel
* Raymarine i70s: o numero maximo de niveis de depdsito é 5; instancia de liquido 0-4 e o tipo deve ser combustivel

» Ecras multifuncionais Axiom: para a versao Lighthouse 4.1.75, é possivel ligar um méximo de 16 depdsitos, instancia de
liquido 0-15
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14.2.10. Anterior ao LightHouse 4.1.75

Se houver mais de um, por exemplo, SmartShunt na rede NMEA 2000, ou um carregador solar e um SmartShunt, ou qualquer outro
dispositivo que transmita o mesmo tipo de PGN, entdo as instancias de dados desses PGNs devem ser modificadas para que cada
instancia de dados seja Unica.

Normalmente, isso afeta a instancia da bateria usada no Estado da bateria e nos PGN detalhados de CC.

Aqui pode ver como fazé-lo: Modificagdo de instancias NMEA 2000, secgdo Instancias de dados. E necessaria uma interface Actisense
NGT-1 NMEA 2000 para PC (USB).

Outras marcas nao o exigem. E, embora talvez seja irrelevante, a norma NMEA 2000 também n&o o exige.
Especificamente, diz o seguinte: «As instancias de dados serdo Unicas nos mesmos PGN transmitidos por um
dispositivo. As instancias de dados ndo serdo globalmente Unicas na rede”.

S Este requisito de que as instancias de dados sejam globalmente Unicas para um PGN é especifico da Raymarine.

14.2.11. LightHouse 4.1.75 e posteriores

A partir da verséo 4.1.75 do LightHouse, as instancias da bateria ndo precisam de ser Unicas. Isso significa que pode deixar a
instancia da bateria no seu valor predefinido, que normalmente é fixado em 0. O ecrda Axiom deteta automaticamente as baterias.

14.3. Integracao do ecra multifuncional Navico

14.3.1. Introdugéao

Navico é a marca global por trds dos ecras multifuncionais B&G, Simrad e Lowrance.
Esta secgéo explica como ligar ao ecra multifuncional Navico através de uma ligagdo Ethernet. Certifique-se de que também
consulta a secgdo Integracao do ecra multifuncional maritimo através da aplicacéo [115].

Tenha em atencéo que existe outra forma de ligagdo: NMEA 2000. Para mais informagdes, consulte a secgéo Integracéo do ecra
multifuncional maritimo através de NMEA 2000 [132].

14.3.2. Compatibilidade

Hardware Navico compativel:

I e R

Simrad NSO EVO3/S 16 19 24
NSS EVO3/S * 9 12 16 NSS7 EVO3 é compativel
IDS 9 12

Utilize um navegador diferente.
NSX 7 9 12 Atualmente, nem todas as fungdes
s&do compativeis.

Go5 nao é compativel

Go* 7 9 12 O Go7 XSR é compativel, mas o
Go7 XSE néo
B&G Zeus3/3S Glass 16 19 24
Helm
Zeus3/3S * 9 12 16 Zeus3 7 ¢ compativel

Utilize um navegador diferente.
Zeus S 7 9 12 Atualmente, nem todas as fungbes
sdo compativeis.

O Vulcan 5 ndo é compativel

Vulcan* 7* 9 12 Vulcan 7R e 7FS néo séo
compativeis
Lowrance HDS Pro 9 10 12 16
HDS Live 7 9 12 16
HDS Carbon 7 9 12 16
I Vian. energy Integracédo de ecra multifuncional
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Elite FS 7 9

Tenha em atengdo que esta opgao também funciona no NSS EVO2 da Simrad e no 2¢Us2 da B&G, mas com limitagdes. Além disso, nem
a Victron nem a Navico a suportam oficialmente, pelo que nédo serdo langadas novas versdes de software para resolver os problemas que
possam surgir. Por outras palavras, a Navico ndo suporta esta configuragao.

De momento, ndo é possivel controlar a aplicagdo multifuncional da Victron de outra forma que ndo seja o ecra tatil. Isto significa que nao
pode utilizar:

» Controlos locais, por exemplo, WheelKey e teclas de seta
« Simrad OP50

* B&G ZC2

14.3.3. Cablagem

O dispositivo Navico deve ser conectado ao dispositivo GX através de Ethernet. Nao é possivel conecta-lo por WiFi. Para a conexao
Ethernet, é necessario um adaptador Navico, pois os ecras multifuncionais Navico possuem um conector redondo estanque na parte
traseira. Os adaptadores podem ser adquiridos na Navico:

* ETHADAPT-2M 127-56

* CABO RJ45M-5F ETH ADPTR NONWATERPRF

14.3.4. Configuragao do dispositivo GX

¢ senizen
Wodbue TCP Enadled >
WATT deeess «

Caneole on VELires: 1 »

1. No dispositivo GX da Victron, va para Configuracdo —
Integragdes e habilite o acesso MQTT.

VEGmpon
VEZanpert 2

AN bus srer TERAR (Debun)

2. Em seguida, va para Configuragdo — Configuragdo do sistema
— Baterias — Medigdes da bateria e indique quais baterias
deseja ver no ecra multifuncional e com que nome. < el

Use= 1l menu T deiie the betery data < oaT e o cking 1= Bane conan e Duerview page e zame
szectian sz vizble o e VAW Panzl

3. Para barcos, caravanas e outras aplicagdes com cargas CC, e T 22075
como iluminagao e um monitor de baterias instalado,
certifique-se de que ativa a configuragdo «Tem sistema CC».
Para mais informagdes, consulte a secgao Estrutura do menu
e parametros configuraveis [71].

vizibls
Ty Smart IR HOP41457 PR wislhlz
MuliPlus || 244500070 32 vizible

Lron Sinia | IHAS Virlual Visiblz

< Ly Smart BMS HR24142X9K9

wilsible o

Name Enterrame

Nao é necessario fazer nenhum outro ajuste, como endereco IP ou similar. O dispositivo GX e os dispositivos Navico conectam-se entre
si através de uma tecnologia chamada enderegamento de ligagao local.

Pode ligar o router a mesma LAN e, assim, ligar o dispositivo GX a Internet. O dispositivo GX também pode ligar-se a Internet por WiFi ou
comum GX LTE 4G.

Tenha em atengéo que o GX LTE 4G s6 pode ser utilizado se o ecra multifuncional e o dispositivo GX estiverem diretamente ligados
entre si, sem um router.

14.3.5. Configuragao de varias medigdes do nivel do depésito (Navico)

Os ecras multifuncionais Navico modernos, como os da série Simrad NSO EVO3, podem mostrar diferentes tipos de niveis do depdsito.
Aplicam-se as seguintes restrigdes:

1. Atualmente, um ecra multifuncional Simrad compativel s6 pode mostrar os tipos de combustivel liquido (por predefinicdo), agua,
aguas residuais (também chamadas de aguas cinzentas), viveiro, 6leo e aguas negras. Os outros tipos de liquidos, como GNL,
GLP e diesel, ndo sdo mostrados. Esta € uma limitagdo da Simrad que pode mudar em futuras atualiza¢des do firmware do seu
ecra multifuncional.

maritimo através de
aplicagao

i, . victron energy Integracédo de ecra multifuncional
Pagina 121 gy e e


https://www.victronenergy.com.es/accessories/gx-lte-4g

Manual do Cerbo
GX

No entanto, é possivel configurar um tipo de liquido especifico para o transmissor de nivel do depdésito no menu do dispositivo GX
que seja um dos compativeis e alterar o nome do depésito nas configuragdes do depdsito do ecrd multifuncional para o que desejar,
por exemplo, GLP, que aparecera como depdsito GLP no painel de controlo.

2. Todos os transmissores de nivel de depdsito mencionados nas secgdes Ligacao de produtos Victron [21] e Ligacdo de produtos
compativeis de outros fabricantes [33] sdo compativeis.

Configuragao passo a passo

Antes de prosseguir com os passos seguintes, deve ligar o dispositivo GX a rede NMEA 2000 a qual o ecrd multifuncional esta ligado.
Utilize o nosso cabo micro C macho VE.Can para NMEA 2000 para ligar o dispositivo GX a rede NMEA 2000 e verifique se a saida
NMEA 2000 da porta VE.Can estéa ativada no dispositivo GX.

O procedimento a seguir ndo substitui o manual da Simrad. Certifique-se de ler a documentagdo da Simrad que acompanha o seu ecra
multifuncional. Existem algumas diferengas na navegacgao pelos menus dos diferentes ecras multifuncionais.

1. Ligue os sensores do depdsito ao seu dispositivo GX.

2. Certifique-se de que os sensores do deposito estdo definidos para um tipo de liquido compativel com o seu ecra multifuncional.

4 Fluid type

Fuel ®

Fresh water O

Waste water (0]

4 ZSetup

Live well @
Capacty 200¢ |

0 C
Slardand Eurnzesn (0 lo 180 Dhm)

Black water Q
Fluid tyze Fuel

Gasalire (0]
volume unit -itars

Diesel (0]
Cusiom shape

LFG ©

LME O

Hydiauiic ol o]

Raw water (@]

Isto é feito no menu de configuragédo do sensor do deposito na Consola remota - Lista de dispositivos — [seu_sensor_de_deposito]
— Configuragéo — Tipo de liquido

3. No seu ecra multifuncional Simrad, va para Configuragdo > Rede > Fontes > Avancado > Fonte de dados e verifique se todos os
sensores do depdsito aparecem. O sistema deve identificar automaticamente os sensores do depdsito. Caso contrario, ative esta
fungdo nas opgdes avangadas da caixa de didlogo Configuragdes do sistema.

DATA SOURCE SELECTION !!I

Boal speet

Sea lemp Tnto

Distance log, Desice Hame

s Fuel Tank =
Depth Sources... l Water Tank A
Rudder feedback Device list l Liva Wall o
Bare pressure Diagnostics l Qil Tank B
Air temp Bridge configuration l Black Tank &
Attitude roll SimMNet Groups... -! Uneonligurad =3
Attitude pitch Damping. ! Speed/Deplh =

Autopilat Calibralion *
Speed LOG NMEAZ00D 4
Acuanced... NMEAC183 -

4. Ao selecionar um sensor do depdsito no menu Selegdo da fonte de dados, vocé tera mais detalhes e opgdes de configuragao,
como tipo de liquido, localizagdo ou nome personalizado. Por fim, abra um painel de controle ou crie um painel de controle
personalizado e posicione os sensores do depdsito como desejar.
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DATA SOURCE SELECTION !!!

T
r|~ GPS =

¥ Fuel Tank 1=

|
© Water Tank Select

: Live Well Configure device

+ il Tank Rename (Black Tank)

4+ Black Tank Nesar (Black Tank)

1
+ BLACK
1
4 Black Waler Lewel (Global)
| AutoSelect

1 Unconfigured Resat Global
Black Waler Level 100.0 % Reset Local

14.3.6. Instalagdo passo a passo

1. Ligue o cabo UTP ao ecra multifuncional
2. Ligue a outra extremidade do cabo UTP a porta Ethernet do dispositivo GX
3. Va para as aplicagdes do ecrd multifuncional e selecione o logétipo da Victron Energy que aparecera apds alguns segundos.

4. E pronto. Agora pode ver todas as informagdes num Unico ecra:

Cargas CC, informagdes da bateria, conexdo a alimentagao da porta, produgéo solar, cargas CA, controle do inversor e do gerador
e a possibilidade de abrir o Console remoto

Neste video, pode ver os passos concretos:

W™ e —— Pp—

? rfr@},vietceﬂ, energy

14.3.7. NMEA 2000

Além da Ethernet, também é possivel conectar um ecra multifuncional Navico ao sistema Victron através do NMEA 2000. Se ainda ndo
estiver familiarizado com o NMEA 2000 e o Victron, comece por ler a secgdo Integracéo do ecra multifuncional maritimo através do NMEA
2000 [132].

O ecra multifuncional pode ser facilimente configurado para mostrar os dados provenientes do dispositivo GX. Ndo é necessario alterar
nenhuma instancia.

Para configurar as fontes de dados no ecrd multifuncional, va para Configuragdo > Rede > Fontes > Avangado.

14.3.8. PGNs genéricos e compativeis

Para configurar as fontes de dados no ecrd multifuncional Navico, va para Configuragdo > Rede > Fontes > Avancado. Os seguintes

PGN relacionados com a Victron sdo compativeis:

o [ i

127505 Nivel de liquido (reservatérios)

127506 Estado detalhado da bateria (estado de carga,
autonomia)

127507 Estado do carregador
127508 Estado da bateria (tenséo, corrente)

127509 Estado do inversor
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J1939 PGN CA

14.3.9. Resolugao de problemas

P1: A pagina do ecrd multifuncional mostra informagdes desatualizadas ou a pagina de problema de ligagédo, mas o dispositivo GX esta
a funcionar e ligado e o icone da Victron esta presente na pagina inicial.

R1: Tente recarregar a pagina clicando no menu no canto superior direito e selecione HOME (inicio).

Home

14.4. Integragao do ecra multifuncional Garmin

14.4.1. Introdugéao

Esta seccéo explica como se ligar ao ecrd multifuncional Garmin através de uma ligagao Ethernet. A tecnologia de integracéo utilizada
chama-se Garmin OneHelm.

Certifique-se de verificar também a secgdo Integracao de ecra multifuncional maritimo através de aplicacéo [115].

Tenha em atengéo que existe outra forma de ligagdo: NMEA 2000. Para mais informagdes, consulte a secgéo Integracéo do ecra
multifuncional maritimo através de NMEA 2000 [132].

14.4.2. Compatibilidade

Atualmente, o OneHelm esta disponivel para os seguintes modelos:

+ Série GPSMAP® 8400/8600 MFD

+ Série GPSMAP® 722/922/1222 Plus MFD

O ActiveCaptain também é compativel. A captura de ecra seguinte mostra o ActiveCaptain com a aplicagéo Victron.

Por parte da Victron, todos os dispositivos GX podem ser utilizados e sdo compativeis. Para mais informagdes sobre a

compatibilidade dos produtos em relagdo a inversores/carregadores e outros componentes, consulte o capitulo principal sobre
Integragdo do ecra multifuncional maritimo através da aplicagéo [115].

Victron

System Overview

@ Shore Power .3A & T Mopeka Black...

9 Solar A B Tank 1 Fuel

@ AC Loads 0 Tank 2 Fresh W...
@ DC Loads & Tank 140 Live ..,
@ Alternator A @ Tank 3 Waste W...

g PSC P43 24|25..HQ2230FQPF2
g MultiPlus-1I 24/3000/70-32

m Gengrator

Lynx Smart B... MultiPlus-II 2...

Ry e

14.4.3. Cablagem

O ecra multifuncional Garmin deve ser ligado ao dispositivo GX através de Ethernet. Ndo é possivel ligar por WiFi. Para a ligagao
Ethernet, é necessario um adaptador Garmin:

i, . victron energy Integracédo de ecra multifuncional
/ et maritimo através de
aplicagao

Pagina 124


https://www.garmin.com/en-US/marine-integrations/onehelm/

Manual do Cerbo

GX
Cabos Marine Network da Garmin (conectores grandes) 6 pés/1,83 m 010-10550-00
Cabos Marine Network da Garmin (conectores grandes) 20 pés/6,1 m 010-10551-00
Cabos Marine Network da Garmin (conectores grandes) 40 pés/12,19 m 010-10552-00
Cabos Marine Network da Garmin (conectores grandes) 50 pés/15,24 m 010-11169-00
Cabos Marine Network da Garmin (conectores grandes) 500 pés/152,4 m 010-10647-01
Acoplador de cabo Marine Network da Garmin N/A 010-10580-00
Acoplador de isolamento PoE Marine Network da Garmin N/A 010-10580-10

Os ecras multifuncionais mais modernos da Garmin que dispdem de BlueNet necessitam de cabos diferentes:

Nome do artigo da Garmin Referéncia do artigo da Garmin

Cabo adaptador BlueNet™ Network para RJ45 da Garmin N/A 010-12531-02
Cabo BlueNet™ Network da Garmin (angulo reto) 87/20,3 cm 010-12528-13
Cabo BlueNet™ Network da Garmin 11ft/0,30 m 010-12528-11
Cabo BlueNet™ Network da Garmin 6 pés/1,83 m 010-12528-30
Cabo BlueNet™ Network da Garmin 20 pés/6,1 m 010-12528-31
Cabo BlueNet™ Network da Garmin 40 pés/12,19 m 010-12528-02
Cabo BlueNet™ Network da Garmin 50 pés/15,24 m 010-12528-03
Cabo BlueNet™ Network da Garmin (angulo reto) 50 pés/15,24 m 010-12528-10

14.4.4. Configuragao do dispositivo GX

< Senizes
Wodbus TCP Enabled >
NOTT dccess «

Caneole on VELirec: 1 »

1. No dispositivo GX da Victron, va para Configuragdo —
Integracdes e habilite 0 acesso MQTT.

VEGmpen
VECanpen 2

GAN bus over TGRIP (Debug) I,

2. Em seguida, va para Configuragdo — Configuracéo do sistema
— Baterias — Medigdes da bateria e indique quais baterias
deseja ver no ecra multifuncional e com que nome. < Satary Teasummants

Us= 112 e T 011 The DarTary dara s aT 1181 < cking U Banery oo an s Duemview Cage. e sane
s a0tian ¢ 25 4Ll 60 Uhe VRM ol

3. Para barcos, caravanas e outras aplicagdes com cargas CC, R R EED T
como iluminag&o e um monitor de baterias instalado,
certifique-se de que ativa a configuragdo «Tem sistema CC».
Para mais informagdes, consulte a secgao Estrutura do menu
e parametros configuraveis [71].

134 SAT IS HOPA1457 5 sl >
MuliPlus | 24/3000/70 32 vicible

Ly v | IS Virluml wisille >

< Lyl Simart BS HO2414288K9
wislhle L

Name Enterrame

N&o s&o necessarios ajustes especiais na rede. Nem no dispositivo Garmin nem no dispositivo GX da Victron.

Os ecras multifuncionais da Garmin tém um servidor DHCP e o dispositivo GX esta configurado por predefinigdo para utilizar DHCP. O
icone da Victron Energy aparecera entre 10 e 30 segundos ap6s ligar o cabo.

Para ligar o dispositivo GX a Internet e ao portal VRM enquanto a sua porta Ethernet j& esta ocupada para ligar o Garmin, utilize WiFi.
Para mais informagdes, consulte a secgdo Conectividade a Internet [61].

Ligar um ecra multifuncional Garmin a um router de rede por Ethernet causa conflitos de endereco IP, devido
ao servidor DHCP integrado.

Nao é possivel utilizar um GX GSM ou um GX LTE 4G, devido ao servidor DHCP integrado do ecra
multifuncional Garmin.
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14.4.5. Configuragdo de varias medigdes do nivel do depésito (Garmin)

Os ecras multifuncionais Garmin modernos, como os da série GPSMAP 84xx, podem mostrar diferentes tipos de niveis do depdsito.
Aplicam-se as seguintes restricoes:

1. Atualmente, o GPSMAP sé pode exibir os tipos de combustivel liquido (padréo), agua potavel, agua residual (também chamada de
agua cinza), viveiro, 6leo, aguas negras e gerador. Outros tipos de liquidos, como GNL, GLP e diesel, ndo sdo exibidos. Esta &
uma limitagéo da Garmin que pode mudar em futuras atualiza¢des do firmware do seu ecra multifuncional.

No entanto, é possivel configurar um tipo de liquido especifico para o transmissor de nivel do depdsito no menu do dispositivo GX
que seja um dos compativeis e alterar o nome do depdsito nas definigdes do depdsito do GPSMAP para o que desejar, por exemplo,
GLP, que aparecera como depédsito GLP no painel de controlo.

2. Todos os transmissores de nivel de depdsito mencionados nas secgdes Ligacéo de produtos Victron [21] e Ligacéo de produtos
compativeis de outros fabricantes [33] sdo compativeis.

Configuragao passo a passo

Antes de prosseguir com os passos seguintes, deve ligar o dispositivo GX a rede NMEA 2000 a qual o ecrd multifuncional esta ligado.
Utilize o nosso cabo micro C macho VE.Can para NMEA 2000 para ligar o dispositivo GX a rede NMEA 2000 e verifique se a saida
NMEA 2000 da porta VE.Can esta ativada no dispositivo GX.

O procedimento a seguir ndo substitui 0 manual da Garmin. Certifique-se de ler a documentagao da Garmin que acompanha o seu ecra
multifuncional. Existem algumas diferencas na navegagao dos menus dos diferentes ecras multifuncionais.

1. Ligue os sensores do depdsito ao seu dispositivo GX.

2. Certifique-se de que os sensores do deposito estdo configurados para um tipo de liquido compativel com o seu ecra multifuncional.

4 Fluid 1ype

Fuel ®

Fresh water G

Waste water G
4 Setup

Live well O
Gapacty 200t |

0i [&]
Slandand Eurazean (0 lo 180 Dhm)

Black water I¢]
Fluid tyze Fuel

Gasalire &)
Wolume uni -iters

Diesel @]

Cusiom shape
LFG

LNG
Hydrau ic all

Rawi water

Isto é feito no menu de configuragédo do sensor do depdsito na Consola remota - Lista de dispositivos — [seu_sensor_de_deposito]
— Configuragdo — Tipo de liquido

3. No seu ecra multifuncional Garmin, va para Configuragdo > Comunicagdes > Instalagdo NMEA 2000 > Lista de dispositivos e
verifique se todos os sensores do depdsito aparecem.

ata Ravem

NAEA 0163 SU3

Charga Haime

HMEA 2006 S0

Marma b

4. Para configurar os sensores de nivel do depdsito, abra um ecra de medidores e selecione Menu > Pré-configuragéo do depdsito
para selecionar o sensor de nivel do depésito no qual ira fazer ajustes ou alterar o nome, tipo, estilo, capacidade e posigao.
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14.4.6. Instalagao passo a passo
1. Ligue o cabo UTP ao ecra multifuncional
2. Ligue a outra extremidade do cabo UTP a porta Ethernet do dispositivo GX

3. Vapara as aplicagdes do ecra multifuncional e selecione o logétipo da Victron Energy que aparecera apds alguns segundos.

4. E pronto. Agora pode ver todas as informagdes num Unico ecra:

cargas CC, informacdes da bateria, conexao a alimentacéo da porta, produgéo solar, cargas CA, controle do inversor e do gerador
e a possibilidade de abrir o Console remoto

Neste video, pode ver os passos concretos:

victron energy

Glass Bridge integration headaches? ”’(&w;

14.4.7. NMEA 2000

Além da Ethernet, também é possivel ligar um ecrd multifuncional Garmin ao sistema Victron através do NMEA 2000. Se ainda
nao estiver familiarizado com o NMEA 2000 e o Victron, comece por ler a secgdo Integracao do ecra multifuncional maritimo
através do NMEA 2000 [132].

O ecra multifuncional pode ser facilmente configurado para mostrar os dados provenientes do dispositivo GX. Nao é necessario alterar
nenhuma instancia.

Para instalar o NMEA 2000 no ecrad multifuncional, va para Configuragdo > Comunicagdes > Instalacdo do NMEA 2000 > Lista de
dispositivos Aqui pode ver informacdes sobre os produtos conectados e alterar os seus nomes. Tenha em atengdo que os nomes sdo
guardados no ecra multifuncional e ndo no dispositivo NMEA 2000.

14.4.8. PGN genéricos e compativeis

Os seguintes PGN relacionados com a Victron sdo compativeis:

o | i

127505 Nivel de liquido (reservatérios)

127506 Estado detalhado da bateria (estado de carga,
autonomia)

127508 Estado da bateria (tenséo, corrente)

Os PGN compativeis podem variar consoante o modelo. Pode consultar uma lista dos PGN compativeis no manual do ecra
multifuncional.
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14.5. Integragao do ecra multifuncional Furuno

14.5.1. Introdugao

Esta seccdo explica como se ligar ao ecrd multifuncional Furuno através de uma ligagao Ethernet. Certifique-se de que também
consulta a secgdo Integracao do ecra multifuncional maritimo através da aplicacéo [115].

Tenha em atencéo que existe outra forma de ligagdo: NMEA 2000. Para mais informagées, consulte a secgéo Integracéo de ecra
multifuncional maritimo através de NMEA 2000 [132]. Atualmente, os ecras multifuncionais Furuno apenas suportam PGN de nivel de
liquido enviados por equipamentos Victron.

14.5.2. Compatibilidade

A integragdo do ecra multifuncional € compativel com os seguintes ecrds multifuncionais Furuno:

* NavNet TZtouch3 TZT12F
* NavNet TZtouch3 TZT16F
¢ NavNet TZtouch3 TZT19F
* NavNet TZtouch2 TZT2BB Caixa preta

Tenha em atengéo que os ecras multifuncionais NavNet TZtouch3 requerem, no minimo, a versao de software v1.08. O NavNet TZtouch2
TZT2BB requer, no minimo, a verséo de software v7.01.

Tenha também em atengao que os modelos NavNet TZtouch2 TZTL ndo sdo compativeis.

Por parte da Victron, todos os dispositivos GX podem ser utilizados e sdo compativeis. Para mais informagdes sobre a
compatibilidade dos produtos em relacdo a inversores/carregadores e outros componentes, consulte o capitulo principal sobre
Integragé@o de ecra multifuncional maritimo através de aplicagao [115].

14.5.3. Cablagem

O dispositivo Furuno deve ser conectado ao dispositivo GX por Ethernet. Nao é possivel conectar por WiFi. Para a conexado Ethernet,
pode-se usar um cabo Ethernet padrdo. O dispositivo GX pode ser conectado diretamente ao ecrd multifuncional ou através do
router/switch de uma rede.

14.5.4. Configuragao

Configuragao Ethernet

< Fihemnet

State Zonpactad

MG addrass CO:51:0ABI3RRE
No dispositivo GX da Vlctro_n, certifique-se d(_a que o cabo Ethernet 13 zanfqustian sl >
esta co_n(_ectado e, em seguida, va para Cor}flguragao — = asern )
Conectividade — Ethernet e defina as configuragdes de acordo com p— [ svmam )
a tabela a seguir: = —

Galewey 192.168.178.1

DNE perver [misaim |

Linkdasal IP address

Configuragéo IP Manual

Endereco IP 172.31.20.12

Mascara de rede 255.255.0.0

Gateway 0.0.0.0 ou o endereco IP do router da sua rede
Servidor DNS 0.0.0.0 ou o endereco IP do router da sua rede

E possivel ligar um router & mesma LAN e, assim, ligar o dispositivo GX a Internet. Certifique-se de que as definicdes de Gateway e
Servidor DNS do dispositivo GX estdo configuradas para o enderego IP do router e que o enderego IP LAN do router esta configurado
dentro da mesma sub-rede.
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E Nao é possivel utilizar um dispositivo GX GSM nem um GX LTE 4G.

Configuragao do dispositivo GX

< Senizes

WModbue TCP Enadled >
WOTT decess «
Congole on VELirec: 1 »
1. No dispositivo GX da Victron, va para Configuragdo — S
Integracdes e habilite o acesso MQTT. VE..:mpmz
2. Em seguida, va para Configuragdo — Configuragédo do sistema R TR -
— Baterias — Medigdes da bateria e indique quais baterias
deseja ver no ecra multifuncional e com que nome. < Satiery Teaaurements

U s e e e the bacery data shaar e o eking tos Datiy con an the Dyervie page. e same
sz senian iz visble e the VM Partzl

3. Para barcos, caravanas e outras aplicagées com cargas CC,

Lyro: Smart 3MS HO24142X0KS Vieibla >
como iluminagéo e um monitor c_le baterias |nsta|e_1do, e o
certlflqug-s_e de quenatlva a conﬂgurag:ao~ «Tem sistema CCp». R TCR—— —
Para mais informagdes, consulte a secgao Estrutura do menu .
N ) D 1y Smart IS AmE wisthle
e parametros configuraveis [71].
< Lynis Simart BS HG2A142X9KS
wisihle o
Hama Enterrame
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14.5.5. Configuragdo de varias medigdes do nivel do depésito (Furuno)

Os modernos ecras multifuncionais Furuno, como os da série NavNet TZtouch3, podem mostrar diferentes tipos de niveis de deposito.

Aplicam-se as seguintes restrigdes:

1.

Atualmente, a série NavNet TZtouch3 sé pode exibir os tipos de combustivel liquido (padréo), agua potavel e aguas residuais,
com até seis depositos para cada um dos trés tipos de liquido.

No entanto, é possivel alterar o «Nickname» (apelido) de cada um dos depdsitos no menu Configuragdo manual do motor e do
deposito.

Todos os transmissores de nivel de depdsito mencionados nas secgdes Ligacdo de produtos Victron [21] e Ligacdo de produtos
compativeis de outros fabricantes [33] sdo compativeis.

Configuragao passo a passo

Antes de prosseguir com os passos seguintes, deve ligar o dispositivo GX a rede NMEA 2000 a qual o ecra multifuncional esta ligado.
Utilize o nosso cabo micro C macho VE.Can para NMEA 2000 para ligar o dispositivo GX a rede NMEA 2000 e verifique se a saida
NMEA 2000 da porta VE.Can esta ativada no dispositivo GX.

O procedimento a seguir ndo substitui o manual da Furuno. Certifique-se de ler a documentagao da Furuno que acompanha o seu ecra
multifuncional. Existem algumas diferengas na navegacédo dos menus dos diferentes ecras multifuncionais.

1.

2.

Ligue os sensores do deposito ao seu dispositivo GX.

Certifique-se de que os sensores do deposito estdo configurados para um tipo de liquido compativel com o seu ecra multifuncional.

& Fluid type.

Fuel ®

Fresh water O

Waste water O

< Zetup

Live well (@]
Capaety 200¢ |

o C
Stardaid Eurozean (0 lo 180 Dhm)

Black water (o]
Fluid tyae Fuel

Gasalire C
wolume unit Litars

Diesel (&}
Cusiom shape

LFG @

LNE O

Hydraulic ol Q

Rawi water Q

Isto é feito no menu de configuragédo do sensor do depdsito na Consola remota - Lista de dispositivos — [seu_sensor_de_deposito]
— Configuragdo — Tipo de liquido

O ecra multifuncional Furuno ira detetar automaticamente os depositos ligados a mesma rede NMEA 2000. Se isso néo for possivel
(verifique o0 menu Configuragédo automatica do motor e do depésito), os depdsitos podem ser configurados manualmente com o
menu Configuragdo manual do motor e do depésito.

Configure um «ecra do instrumento» a sua escolha e adicione os depodsitos correspondentes como «Indicagdo» (conforme descrito
no Manual do Operador) ao mesmo.

14.5.6. NMEA 2000

Além da Ethernet, também é possivel conectar um ecra multifuncional Furuno ao sistema Victron através do NMEA 2000. Se
ainda nao estiver familiarizado com o NMEA 2000 e o Victron, comece por ler a secgdo Integracao do ecra multifuncional maritimo
através do NMEA 2000 [132].

Esta secgéo descreve as particularidades da apresentagao de informagdes NMEA 2000 da Victron nos ecras multifuncionais da Furuno.
Tenha em atengéo que esta n&o pretende ser uma guia exaustiva. E apenas o resultado de testes completos que o nosso departamento
de 1&D realizou com um ecra multifuncional Furuno. A funcionalidade é (na sua maioria) determinada pelo software da Furuno, pelo que
também pode mudar e melhorar quando a Furuno modificar o seu software.

O ecra multifuncional pode ser facilimente configurado para mostrar os dados provenientes do dispositivo GX. Ndo é necessario alterar
nenhuma instancia para mostrar os dados do depdsito. Para poder mostrar corretamente os dados da bateria/CC provenientes dos
equipamentos Victron, é necessario alterar as instancias dos dados PGN que sdo enviados. Veja aqui como fazé-lo: Modificacéo das
instancias NMEA 2000, secgéo Instancias de dados.

Para ver dispositivos NMEA 2000 no ecra multifuncional, va para Configuragéo > Configuragdo inicial > Obtengao de dados
> Lista de sensores Aqui pode ver informagées basicas e alterar as instancias do dispositivo e os nomes personalizados.
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14.5.7. PGN genéricos e compativeis

Os seguintes PGN relacionados com a Victron sdo compativeis:

127505 Nivel de liquido (reservatérios)
127506 Estado detalhado da bateria (estado de carga, autonomia)
127508 Estado da bateria (compatibilidade limitada); tens&o, corrente (.2

1) O firmware do ecra multifuncional Furuno testado aceita um maximo de quatro baterias, ndo mais

2) Devido a uma falha no firmware do ecra multifuncional, aparece uma corrente negativa da bateria (por exemplo, ao descarregar) ---
(trés hifens)

victron energ Integragao de ecra multifuncional
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15. Integracao de ecra multifuncional maritimo através de NMEA

2000

15.1. Introducdo ao NMEA 2000

e
Ve Drect

1) ictron eneray

NMEA2000
Cable

NMEA2000 BACKBONE

Os dispositivos GX da Victron Energy possuem uma fungéo de saida NMEA 2000. Quando ativada, o dispositivo GX atua como uma
ponte: torna todos os monitores de baterias, inversores/carregadores e outros produtos conectados ao dispositivo GX disponiveis na rede
NMEA 2000.

Com esta fungédo e com um dispositivo GX conectado a uma rede NMEA 2000, os ecras multifuncionais maritimos podem ler esses
dados e exibi-los ao utilizador. Muitas vezes, de uma forma que permite um alto nivel de configuragao.

Use o0 nosso cabo macho micro-C VE.Can para NMEA 2000 para ligar o dispositivo GX a rede NMEA 2000.

Comparacéo com a integracao da aplicacédo

Em comparagéo com a integragdo de um ecrd multifuncional através da aplicagéo, conforme explicado no capitulo anterior, a integracéo
através do N2K permite uma configuragdo mais personalizada. A desvantagem da integragéo através do N2K é que esta configuracédo
implica mais trabalho e é necessario verificar se todos os PGN e campos da mesma sdo compativeis entre o sistema Victron e o ecra
multifuncional.

Informacéo adicional

Além deste capitulo, certifique-se de ler também:

1. aentrada do blogue de introdugéo
2. o nosso guia de integragdo NMEA 2000 e ecra multifuncional

3. A seccgado sobre NMEA 2000 deste manual correspondente ao ecrd multifuncional que utiliza:
» Para Raymarine: NMEA 2000 [119]

* Para Navico: NMEA 2000 [123]
e Para Garmin: NMEA 2000 [127]
* Para Furuno: NMEA 2000 [130]
Sim, é muita coisa para ler, mas é basicamente inerente ao NMEA 2000: por exemplo, alguns desses ecras multifuncionais podem

mostrar os dados CA recebidos através da cablagem NMEA 2000 e outros ndo. Alguns requerem a alteracédo das instancias de dados
e outros ndo, e assim por diante.

15.2. Dispositivos/PGN compativeis
O NMEA 2000 define varias mensagens.

* As mensagens sdo identificadas pelo seu numero de grupo de parametros (PGN).

* Pode encontrar uma descrigdo textual da mensagem de acesso publico no site da NMEA 2000 (http://www.nmea.org/).

Especificagbes detalhadas da definigcdo de protocolos e mensagens, ou parte delas, podem ser solicitadas online no site da NMEA
2000.

* O NMEA 2000 baseia-se na norma SAE J1939 e é compativel com a mesma. Todas as mensagens de informacéao relativas ao CA
estdo no formato de mensagem de estado do CA definido na norma J1939-75. As especificagdes destas mensagens podem ser
adquiridas no site da SAE (http://www.sae.org/).

victron energ Integragao de ecra multifuncional
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* Pode consultar uma lista detalhada de PGN no nosso livro branco sobre Comunicacdo de dados com produtos da Victron
Energy.

Inversores/carregadores

* Todos os inversores/carregadores que se conectam a uma porta VE.Bus sdo compativeis. Isso inclui Multi, Quattro,
MultiPlus-Il e outros inversores/carregadores da Victron (semelhantes).

* Os dados sado transmitidos para fora e é possivel selecionar a corrente da porta, desligar e ligar o inversor/carregador e selecionar os
modos apenas inversor ou apenas carregador.

A interface tem duas fungdes:

* Afuncéo “153 Inversor” representa a saida CA.
* A funcédo do monitor “154 Entrada CA” representa a entrada CA.

As mensagens de estado do carregador serédo enviadas pela fungéo inversor. Ambas as fungdes tém o seu proprio enderego de rede.
Uma vez que as duas fungdes transmitem os mesmos PGN, por exemplo, um PGN do estado CA com dados como tensdo e corrente,
entre outros, os consumidores de dados NMEA 2000, como ecras genéricos, terdo de ser capazes de fazer uma distingdo com base no
endereco da rede. Dependendo da fungéo correspondente a essa enderego de rede, sera necessario interpreta-lo como Entrada do
inversor ou Saida do inversor.

* Os ecras que nao forem capazes de fazer isso considerardo que os dados pertencem a rede elétrica. Assim, a Saida do inversor &
interpretada como rede n° 0 e a Entrada do inversor como rede n° 1. Estes nimeros de instancia predefinidos podem ser alterados
com uma ferramenta de configuragéo de rede, se necessario.

* A temperatura da bateria, medida pelo inversor (/carregador), também é transmitida.

* Todas as comunicagdes VREG devem ser enviadas para o enderego que representa a fungéo Inversor. A outra, entrada CA, néo é
compativel com solicitagdes VREG: esse enderego apenas transmite informagdes CA relacionadas com a entrada CA.

Inversores

» Tanto a gama de inversores ligados via VE.Bus como a nossa gama de inversores ligados por cabo VE.Direct sdo compativeis e os
seus dados ficam disponiveis na rede NMEA 2000.

Monitores de bateria

* Compativeis. Esta incluido qualquer monitor de bateria compativel com o dispositivo GX.

* A bateria selecionada como bateria do sistema no dispositivo GX (Configuragdo — Configuragao do sistema — Baterias
— Monitor de baterias) é transmitido com uma instancia fixa de Dispositivo e Bateria de 239, de modo que ha sempre a mesma
instancia para a bateria principal (do sistema), em vez de um sistema com insténcia 0 para o Lynx Smart BMS (com monitor de
baterias integrado), por exemplo, e um sistema com um SmartShunt, por exemplo, utilizarem instancias diferentes.

Carregadores solares

« Compativeis. Os valores relativos a bateria, bem como a tenséo e a corrente dos painéis FV, sdo disponibilizados a rede NMEA 2000.

Carregadores CA

* Os modelos de carregador Smart IP43 120-240 V e 230 V sdo compativeis. Apenas o modelo 120-240 V pode ser controlado
remotamente (ligar/desligar e limite de corrente de entrada) a partir de um ecra multifuncional compativel.

Dados do nivel do depdsito de combustivel

* Os niveis do depdsito que aparecem no dispositivo GX, incluindo os sensores GX Tank 140 e Mopeka, sdo transmitidos para a rede
NMEA 2000. O PGN utilizado é 127505 Nivel de liquido, que inclui instancia de liquido (também chamada de instancia
de dados), tipo de liquido (combustivel, agua potavel, agua residual, viveiro, 6leo, aguas negras, gasolina, diesel, GLP, GNL, ¢leo
hidraulico e agua nao tratada) e nivel de liqguido como percentagem da capacidade do depésito e capacidade do deposito.

Tenha cuidado ao utilizar os tipos de liquido GNL, GLP, diesel e dleo hidraulico: sdo tipos relativamente novos na norma NMEA 2000 e
nem todos os ecrds multifuncionais e chartplotters os suportam.

* A identificagdo dos depodsitos nos MFD (ecras multifuncionais) deve ser feita em cada MFD. O nome personalizado configurado no
sistema Victron é transmitido no campo Descrigédo da instalagao n.° 1 no PGN 126996 - Informag&o do produto, mas nao é utilizado
nos MFD.

* O dispositivo GX numera automaticamente cada depdsito com uma instancia de dispositivo e uma instancia de depdsito Unicas. Sao
feitas da mesma forma. Esta numeragao automatica é feita de forma especifica e apenas para os niveis dos depésitos, para que o
processo de os mostrar corretamente nas diferentes marcas e modelos de MFD seja o mais simples possivel.

maritimo através de NMEA
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Outros tipos de dados e produtos

* N&o sdo compativeis. Os tipos mencionados explicitamente acima s&o os Unicos compativeis por enquanto.
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15.3. Configuracao NMEA 2000
< VE.Can pert 1
CAN-bus profile VE.Can & Lynx lon BMS (250 koitfs)
Devives >
NMEA2000-0ut
Unigue identity number selector E]

nique identify nurbers t
y whhen using multiple GX D

or the NAME Uniqua Icentity Mumbers In the
s inane WE.Can ratao-

Check Unique ic numhbers [ Fress to check
Metwerk status >
Valor Descrigao
padrao
Perfil CAN-bus VE.Can Define o tipo e a taxa de transmissdo da rede CAN-bus. Para utilizar em conjunto com
NMEA 2000, certifique-se de escolher um dos perfis que incluem VE.Can e que estado
a 250 kbit/s.
NMEA 2000-out Desativado Ativa e desativa a funcéo de saida NMEA 2000
Seletor de 1 Seleciona o bloco de nimeros a ser usado para os Numeros de Identificagdo Unicos do
ndmero de campo NAME do PGN 60928. Para o proprio dispositivo GX e, quando a saida NMEA
identificagao 2000 estiver ativada, também para dispositivos virtuais. Altere-o apenas quando for
unico instalar varios dispositivos GX na mesma rede VE.Can. Nao ha

nenhuma outra razao para alterar este nimero. Para mais informagdes relacionadas com o
Numero de Identificagdo Unico, leia a ultima secgdo deste capitulo.

Verifique os Procure outros dispositivos que tenham o mesmo nimero Unico. Quando a pesquisa
numeros de estiver concluida, aparecera como resposta «OK» ou o texto:
identificacdo

Inicos «Ha outro dispositivo conectado com este nimero unico, selecione outro».
ani

Tenha em atencéo que normalmente ndo ha motivo para utilizar esta fungéo: o
dispositivo GX verifica automaticamente e de forma continua se os nimeros que utiliza
s&o Unicos e, se houver algum conflito, exibira um aviso. Esta configuragao serve para
confirmar rapidamente que tudo esta correto apds alterar a configuragao.

15.4. Configuracao de varias medigoes do nivel do depoésito (Raymarine)

Os modernos ecras multifuncionais Axiom da Raymarine podem mostrar até 16 niveis de depdsito e outros mais pequenos, como 0 i70
e 0i70s, podem mostrar até cinco.

Aplicam-se as seguintes restricoes:

1. Atualmente, o Axiom so6 pode exibir os tipos de liquido combustivel (por predefinicdo), &gua potavel, agua residual (também
chamada de agua cinzenta), viveiro, aguas negras e gasolina. Os outros tipos de liquidos, como GNL, GLP, ¢leo hidraulico e
diesel, ndo sdo exibidos. Esta é uma limitagdo da Raymarine que pode mudar em futuras atualizagbes de firmware.

No entanto, é possivel configurar um tipo de liquido especifico para o transmissor de nivel do depdsito no menu do dispositivo GX
que seja um dos compativeis e alterar o nome do depdsito nas configuragdes do depdsito do Axiom (Dados do barco > Configurar
depdsitos > Configuragdes do depdsito) para o que desejar, por exemplo, GLP, que aparecera como depdsito GLP no painel de
controlo.

2. Os modelos i70 e i70s exibirdo até cinco depdsitos nos quais o tipo de liquido deve ser Combustivel. Os outros tipos de
liquidos n&o séo exibidos.

3. Consulte os requisitos de instancias mais adiante na secgdo Requisitos relativos a instancias ao utilizar Raymarine [119].

4. Todos os transmissores de nivel de depdsito mencionados nas secgdes Ligacéo de produtos Victron [21] e Ligacédo de produtos
compativeis de outros fabricantes [33] sdo compativeis.

Configuragao passo a passo

Antes de prosseguir com os passos seguintes, deve ligar o dispositivo GX a rede NMEA 2000 a qual o ecra multifuncional esta ligado.
Utilize o nosso cabo micro C macho VE.Can para NMEA 2000 para ligar o dispositivo GX a rede NMEA 2000 e verifique se a saida
NMEA 2000 da porta VE.Can esta ativada no dispositivo GX.

O procedimento a seguir ndo substitui 0 manual da Raymarine. Certifique-se de ler a documentagédo da Raymarine que acompanha o
ecra multifuncional Raymarine. Vocé pode encontrar a versdo mais recente no site Manuais e documentos da Raymarine
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1. Ligue os sensores do depdsito ao seu dispositivo GX.

2. Certifique-se de que os sensores do deposito estdo configurados para um tipo de liquido compativel com o seu ecra multifuncional.

& Fluid type:

Fuel ®

Fresh watar (9]

Waste water (0]

£ Zetup

Live well @
Capacty 200¢ |

0 C
Slardand Eurnzesn (0 lo 180 Dhm)

Black water O
Fluid tyze Fuel

Gasalire (0]
volume unit -itars

Diesel (0]
Cusiom shape

LPG O

LME O

Hydiauiic ol o]

Raw water (@]

Isso é feito no menu de configuracédo do sensor do depdsito no Console remoto - Lista de dispositivos — [seu_sensor_de_depdsito]
— Configuragdo — Tipo de liquido

3. No seu ecra multifuncional Axiom, va para Configuragdo > Dados do barco > Reservatorios > Configurar reservatorios e verifique
se todos os sensores do reservatorio aparecem.

Tank settings

lank 1ame =

Fual

Gasoline

ster

Num of interin

Ao tocar brevemente no depdsito correspondente, pode alterar o nome do depoésito para um nome significativo, que
aparecera entdo no painel de controlo.

4. Abra o painel de controlo TANKS (reservatorios) ou configure uma nova pagina para ver os reservatorios.

Salect data

oline]
> Freshwater

2 Livawall

» Grey water

» Black water

Ao pressionar e segurar um dos depdsitos, podera fazer mais ajustes, por exemplo, selecionar o depdsito a ser exibido ou, se essa
opcao estiver disponivel, alterar a unidade de porcentagem para volume.

15.5. Configuragao de varias medigoes do nivel do depédsito (Garmin)

Os ecras multifuncionais Garmin modernos, como os da série GPSMAP 84xx, podem mostrar diferentes tipos de niveis de depdsito.

Aplicam-se as seguintes restrigoes:
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1. Atualmente, o GPSMAP sé pode mostrar os tipos de liquido combustivel (padréo), agua potavel, agua residual (também chamada
de agua cinza), viveiro, éleo, aguas negras e gerador. Os outros tipos de liquidos, como GNL, GLP e diesel, ndo sdo mostrados.
Esta é uma limitagdo da Garmin que pode mudar em futuras atualizagdes do firmware do seu ecrd multifuncional.

No entanto, é possivel configurar um tipo de liquido especifico para o transmissor de nivel do depdsito no menu do dispositivo GX
que seja um dos compativeis e alterar o nome do depdsito nas configuragdes do depdsito do GPSMAP para o que desejar, por
exemplo, GLP, que aparecera como deposito GLP no painel de controlo.

2. Todos os transmissores de nivel de depdsito mencionados nas secgdes Ligacéo de produtos Victron [21] e Ligacédo de produtos
compativeis de outros fabricantes [33] sdo compativeis.

Configuragao passo a passo

Antes de prosseguir com os passos seguintes, deve ligar o dispositivo GX a rede NMEA 2000 a qual o ecra multifuncional esta ligado.
Utilize o nosso cabo micro C macho VE.Can para NMEA 2000 para ligar o dispositivo GX a rede NMEA 2000 e verifique se a saida
NMEA 2000 da porta VE.Can esté ativada no dispositivo GX.

O procedimento a seguir ndo substitui o manual da Garmin. Certifique-se de ler a documentagéo da Garmin que acompanha o seu ecra
multifuncional. Existem algumas diferencas na navegacédo dos menus dos diferentes ecras multifuncionais.

1. Ligue os sensores do depdsito ao seu dispositivo GX.

2. Certifiqgue-se de que os sensores do depdsito estdo configurados para um tipo de liquido compativel com o seu ecra multifuncional.

& Fluid type.

Fuel ®

Fresh water O

Waste water O

< Zetup

Live well (@]
Capaety 200¢ |

Oi C
Stardaid Ewazean (0 lo 180 Ohm)

Black water (o]
Fluid tyae Fuel

Gasalire C
wolume unit Litars

Diesel (&}
Cusiom shape

LFG @

LNE O

Hydraulic ol Q

Rawi water Q

Isso é feito no menu de configuragéo do sensor do depdsito no Console remoto - Lista de dispositivos — [seu_sensor_de_dep6sito]
— Configuragdo — Tipo de liquido

3. No seu ecra multifuncional Garmin, va para Configuragéo > Comunicagdes > Instalagdo NMEA 2000 > Lista de dispositivos e
verifique se todos os sensores do depdsito aparecem.

Charga Haime

4. Para configurar os sensores de nivel do depdsito, abra um ecra de medidores e selecione Menu > Pré-configuragéo do depdsito
para selecionar o sensor de nivel do depdsito no qual ira fazer ajustes ou alterar o nome, tipo, estilo, capacidade e posigao.
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15.6. Configuracao de varias medigoes do nivel do depodsito (Navico)

Os modernos ecras multifuncionais Navico, como os da série Simrad NSO EVO3, podem mostrar diferentes tipos de niveis de depdsito.

Aplicam-se as seguintes restrigdes:

1.

Atualmente, um ecra multifuncional Simrad compativel s6 pode mostrar os tipos de combustivel liquido (por predefinicdo), agua,
aguas residuais (fambém chamadas de aguas cinzentas), viveiro, 6leo e aguas negras. Os outros tipos de liquidos, como GNL,
GLP e diesel, ndo sdo mostrados. Esta € uma limitagdo da Simrad que pode mudar em futuras atualiza¢des do firmware do seu
ecra multifuncional.

No entanto, é possivel configurar um tipo de liquido especifico para o transmissor de nivel do depdsito no menu do dispositivo GX
que seja um dos compativeis e alterar o nome do depdsito nas configuragdes do depdsito do ecrda multifuncional para o que desejar,
por exemplo, GLP, que aparecera como depdsito GLP no painel de controlo.

Todos os transmissores de nivel de depdsito mencionados nas secgdes Ligacdo de produtos Victron [21] e Ligacdo de produtos
compativeis de outros fabricantes [33] sdo compativeis.

Configuragao passo a passo

Antes de prosseguir com os passos seguintes, deve ligar o dispositivo GX a rede NMEA 2000 a qual o ecrd multifuncional esta ligado.
Utilize o nosso cabo micro C macho VE.Can para NMEA 2000 para ligar o dispositivo GX a rede NMEA 2000 e verifique se a saida
NMEA 2000 da porta VE.Can esta ativada no dispositivo GX.

O procedimento a seguir ndo substitui o manual da Simrad. Certifique-se de ler a documentagao da Simrad que acompanha o seu ecra
multifuncional. Existem algumas diferencas na navegacédo dos menus dos diferentes ecras multifuncionais.

1. Ligue os sensores do depdsito ao seu dispositivo GX.
2. Certifiqgue-se de que os sensores do depdsito estdo configurados para um tipo de liquido compativel com o seu ecra multifuncional.
£ Fluid type
Fuel [}
Fresh water (&
Waste water Q
'e Setup
Live wrell Q)
Capacty 20U |
ai 9]
Slardard Euroean (0 Lo 180 Ohm)
Black water Q
Fluid tyae uel
Gasalire Q
Wolume unit Litars
Diesel O
Custom shape
LFG o]
LME o]
Hydraulic ol Q
Rawi water Q
Isto é feito no menu de configuragédo do sensor do depdsito na Consola remota - Lista de dispositivos — [seu_sensor_de_deposito]
— Configuragdo — Tipo de liquido
3. No seu ecrad multifuncional Simrad, va para Configuragéo > Rede > Fontes > Avangado > Fonte de dados e verifique se todos os
sensores do depdsito aparecem. O sistema deve identificar automaticamente os sensores do depdsito. Caso contrario, ative esta
fungdo nas opgdes avangadas da caixa de didlogo Configuragdes do sistema.
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4. Ao selecionar um sensor de depodsito no menu Selegdo da fonte de dados, vocé terd mais detalhes adicionais e opgdes de
configuragdo, como tipo de liquido, localizagdo ou nome personalizado. Por fim, abra um painel de controlo ou crie um painel de
controlo personalizado e posicione os sensores do depésito como desejar.

DATA SOURCE SELECTION !!'

T
i GPS

i Fuel Tank
i Warer Tank
© Live Well

|

i QilTank

+ Black Tank
|

- BLACK

1
+ Black Waler Level (Global}

1 unconfigured
Blach Waler Level 100.0%

B

=1

Sselect
configura device
Rename (Black Tank)

Mew (Black Tank)

AutoSelect
Resar Global

ReserLocal

82

STBD

525

BLACK
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15.7. Configuragao de varias medigoes do nivel do depésito (Furuno)
Os modernos ecrds multifuncionais Furuno, como os da série NavNet TZtouch3, podem mostrar diferentes tipos de niveis de deposito.
Aplicam-se as seguintes restrigoes:

1. Atualmente, a série NavNet TZtouch3 s6 pode mostrar os tipos de combustivel liquido (por predefinicdo), agua potavel e aguas
residuais, com até seis depdsitos para cada um dos trés tipos de liquido.

No entanto, é possivel alterar o «Nickname» (apelido) de cada um dos depdsitos no menu Configuragdo manual do motor e do
depdsito.

2. Todos os transmissores de nivel de depdsito mencionados nas secgdes Ligacao de produtos Victron [21] e Ligacéo de produtos
compativeis de outros fabricantes [33] sdo compativeis.

Configuragao passo a passo

Antes de prosseguir com os passos seguintes, deve ligar o dispositivo GX a rede NMEA 2000 a qual o ecrd multifuncional esta ligado.
Utilize o nosso cabo micro C macho VE.Can para NMEA 2000 para ligar o dispositivo GX a rede NMEA 2000 e verifique se a saida
NMEA 2000 da porta VE.Can esta ativada no dispositivo GX.

O procedimento a seguir ndo substitui o manual da Furuno. Certifique-se de ler a documentagao da Furuno que acompanha o seu ecra
multifuncional. Existem algumas diferencas na navegacédo dos menus dos diferentes ecras multifuncionais.

1. Ligue os sensores do depdsito ao seu dispositivo GX.

2. Certifiqgue-se de que os sensores do deposito estdo definidos para um tipo de liquido compativel com o seu ecrd multifuncional.

< Fluid type:

Fuel ®

Fresh watar (9]

Waste water (0]

£ Setup

Live well @
Capacty 2008 |

0i <
Standard Curazean (0 ta 180 Dhm)

Black water <
Fuid tyze Fuel

Gasolire &
Volume unit Litars

Diesel (0]
Cuszom shape

LFG @)

LME O

Hydiauiic ol O

Raw water (@]

Isso é feito no menu de configuragé@o do sensor do depdsito no Console remoto - Lista de dispositivos — [seu_sensor_de_dep6sito]
— Configuragdo — Tipo de liquido

3. O ecra multifuncional Furuno ira detetar automaticamente os depositos ligados @ mesma rede NMEA 2000. Se isso n&o for possivel
(verifique o menu Configuragédo automatica do motor e do depésito), os depodsitos podem ser configurados manualmente com o
menu Configuragdo manual do motor e do depésito.

4. Configure um «ecréa do instrumento» a sua escolha e adicione os depésitos correspondentes como «Indicagdo» (conforme descrito
no Manual do operador) ao mesmo.

15.8. Dados técnicos da saida NMEA 2000

15.8.1. Glossario NMEA 2000

Esta incluido um glossario que ajudara a interpretar o texto:

* Dispositivo virtual: um monitor de bateria, um inversor ou outro dispositivo da Victron que ndo possui uma porta CAN-bus propria e
que esta disponivel "virtualmente" no CAN-bus através da fungdo de saida NMEA 2000 do dispositivo GX.

* CAN-bus: a porta VE.Can do dispositivo GX que, no contexto deste capitulo, provavelmente esta conectada a rede NMEA 2000.
» Saida NMEA 2000: a fungéo de software do dispositivo GX descrita neste capitulo.
* NMEA 2000: Protocolo CAN-bus nautico, baseado na norma J1939.

 Instancia: existem muitos tipos de instancias, que sdo descritas em detalhe abaixo.
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* J1939: Um conjunto de normas que definem um protocolo CAN-bus elaborado pela organizagdo SAE.

* Procedimento de reclamagao de enderego (ACL): um mecanismo especificado na norma J1939 e utilizado na NMEA 2000
pelos dispositivos da rede para negociar e atribuir a cada dispositivo da rede um enderego de rede tnico. E um nimero de 0 a
252. Existem trés enderegos de rede especiais definidos:

1. OxFD (253) - Reservada
2. OxFE (254) - Endereco impossivel de reclamar. Por exemplo, quando todos os outros estdo em uso

3. OxFF (255) - Enderego de difusao

15.8.2. Dispositivos virtuais NMEA 2000

Quando a opgao de saida NMEA 2000 est4 ativada, o dispositivo GX atua como uma ponte: ele tornara todos os monitores de bateria,
inversores/carregadores ou outros dispositivos conectados disponiveis individualmente no CAN-bus. Individualmente significa que cada
dispositivo tem seu préprio endereco de rede, sua propria instancia de dispositivo e seus codigos de fungao, entre outros.

Por exemplo, um dispositivo GX com dois BMV conectados a uma porta VE.Direct e um inversor/carregador conectado a um VE.Bus
disponibilizara os seguintes dados no CAN-bus:

Endereco Classe Fungao Descrigao

OxE1 130 (Ecra) 120 (Ecra) O préprio dispositivo GX

0x03 35 (Geragao de energia elétrica) 170 (Bateria) O primeiro BMV

OxE4 35 (Geragéo elétrica) 170 (Bateria) O segundo BMV

0xD3 35 (Geragéo elétrica) 153 O inversor/carregador (saida CA)
0xD6 35 (Geragéo elétrica) 154 O inversor/carregador (entrada CA)

15.8.3. Classes e fungoes NMEA 2000

De acordo com as especificagdes NMEA 2000, estas definem os tipos de transmissores e dispositivos conectados ao CAN-bus. As
classes sao as categorias principais e as fungdes descrevem-nas mais detalhadamente.

15.8.4. Glossario NMEA 2000

Numa rede NMEA 2000, as instancias séo utilizadas para identificar varios produtos semelhantes ligados a mesma rede.

Por exemplo, considere um sistema com dois monitores de bateria (um para o banco de baterias principal e outro para o banco do
propulsor hidraulico) e um inversor/carregador Quattro. Esses trés dispositivos enviarao as suas medi¢gdes de tensdo da bateria para
arede N2K. Para que os ecras mostrem esses valores no local correto, eles precisam saber a qual bateria cada tensao
corresponde. E para isso que servem as instancias.

Existem varios tipos de instancias, e para os sistemas nauticos duas sao importantes: a instancia do dispositivo e a instancia de
dados. A instancia de dados recebe diferentes nomes, como instancia de liquido, instéancia da bateria e instancia CC. O NMEA
2000 define trés instancias diferentes:

1. Instancia de dados
2. Instancia do dispositivo

3. Instancia do sistema

Todos os monitores de bateria e outros dispositivos que o dispositivo GX disponibiliza no CAN-bus tém os trés tipos de instancia
indicados, que podem ser configurados individualmente.

Para cada dispositivo virtual, ha uma instancia de dispositivo e uma instancia de sistema. E, dependendo do tipo de dispositivo virtual, ha
uma ou varias instancias de dados.

Por exemplo, um BMV-712 tem duas instancias de dados: uma instancia CC para a bateria principal e outra para a tensdo da bateria de
arranque.

A forma de configurar as instancias depende do equipamento e do software utilizado para as ler a partir do CAN-bus. Alguns exemplos
do equipamento e do software a que nos referimos sdo os ecras multifuncionais como os da Garmin, Raymarine, Furuno ou Navico;
bem como solugdes mais orientadas para software da Actisense e Maretron, por exemplo.

Quase todas estas solugdes identificam parametros e produtos solicitando instancias Unicas de dispositivos ou usando os numeros de
identidade unicos do PGN 60928 NAME e ndo assumem que as instancias de dados sejam Unicas a nivel global.

No entanto, ha uma excegao:
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» Nos ecras multifuncionais Raymarine, pode ser necessario alterar a instancia de dados para que os dados sejam apresentados
corretamente de acordo com a versao do firmware do Lighthouse. Consulte a seccdo NMEA 2000 [119] especifica da Raymarine
para obter mais informagdes.

As especificagdes NMEA 2000 indicam o seguinte: “As instancias de dados serédo Unicas nos mesmos PGN transmitidos por um
dispositivo. As instancias de dados ndo serdo Unicas globalmente na rede. A programabilidade no campo sera implementada através do
uso do PGN 126208, Fungao de grupo de solicitagédo”.

Em outras palavras, as instancias de dados devem ser Unicas apenas dentro do mesmo dispositivo. Nao é necessario que

serem Unicas a nivel global. A Unica excegao é a “instancia do motor” que, pelo menos por enquanto, para se adaptar a dispositivos
antigos, deve ser Unica a nivel global (por exemplo: bombordo = 0, estibordo = 1). Por exemplo, alguns dos nossos monitores de bateria
BMV podem medir duas tensdes, uma da bateria principal e outra da bateria de arranque, e é aqui que as instancias de dados sédo
utilizadas. Algo semelhante ocorre com carregadores de bateria com varias saidas. Observe que ndo é necessario que o instalador altere
essas instancias de dados, pois esses produtos sdo pré-configurados para transmitir os PGN relevantes com instancias de dados Unicas
(instancia de bateria e instancia CC detalhada, neste caso).

n Embora seja possivel alterar as instancias de dados, fazé-lo num dispositivo Victron, como o carregador de baterias
Skylla-i, impedira que outros dispositivos Victron possam ler esse dispositivo corretamente.

Isto porque o dispositivo GX espera que a saida um do carregador esteja na instancia de bateria e CC 0, a saida
dois na instancia de bateria e CC 1 e a saida trés na instancia de bateria e CC

2. Alterar a instancia de liquido, bem como outras instancias de dados para os PGN transmitidos por um dispositivo
GX numa rede NMEA 2000 com a sua opgao de saida NMEA 2000, ndo representa qualquer problema.

Nota sobre as instancias do dispositivo: ndo é necessario atribuir uma instancia Unica do dispositivo a cada dispositivo do CAN-bus.
N&o ha qualquer problema em configurar um monitor de bateria e um carregador solar com a instancia de dispositivo 0 (a predefinigdo).
Quando se tem varios monitores de bateria ou carregadores solares, também ndo é sempre necessario atribuir uma instancia de
dispositivo Unica a cada um. Se necessario, basta que sejam Unicas para os dispositivos que tém a mesma fungdo.

Tenha também em atengdo que alterar a instancia de dispositivo de um dispositivo Victron pode alterar o seu funcionamento. Consulte o
aviso anterior.
Instancia do sistema

De acordo com as especificagdes NMEA 2000, esta instancia € um campo de 4 bits com um intervalo valido de 0 a 15 que indica a
presenga de dispositivos em segmentos adicionais de rede, redes redundantes ou paralelas ou sub-redes.

O campo de instancia do sistema pode ser usado para facilitar varias redes NMEA 2000 nessas plataformas maritimas maiores. Os
dispositivos NMEA 2000 atras de uma ponte, um router ou um gateway, ou que fazem parte de algum segmento de rede, podem indicar
isso pelo uso e aplicagao do campo de instancia do sistema.

Instancia ECU e Instancia de fungao

Em alguns documentos e ferramentas de software, é utilizada uma terminologia diferente:

* Instancia ECU

* Instancia de fungéo

« Instancia de dispositivo inferior
« Instancia de dispositivo superior

Os termos instancia ECU e instéancia de fungdo provém das normas SAE J1939 e ISO 11783-5. E ndo aparecem na definicdo da
NMEA 2000. No entanto, todas definem os mesmos campos das mesmas mensagens do CAN-bus que a NMEA 2000 define
como instancia de dispositivo.

Em particular, o campo que a J1939 define como instadncia ECU na norma NMEA 2000 recebe o nome de instancia de dispositivo inferior.
A instancia de fungao recebe o nome de instancia de dispositivo superior. E juntas formam a instancia de dispositivo, uma definicdo da
NMEA 2000.

Embora utilizem termos diferentes, trata-se dos mesmos campos nas duas normas. A instancia de dispositivo inferior tem 3 bits de
comprimento e a instancia de dispositivo superior 5, num total de 8 bits, que equivalem ao byte correspondente a instancia de dispositivo
NMEA 2000.

Instancia unica

A insténcia Gnica é outro termo para descrever praticamente a mesma informagao. E utilizada pela Maretron e pode ser vista no seu
software, ativando a coluna correspondente. O préprio software da Maretron escolhe entre instancia de dispositivo e instancia de dados.
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15.8.5. Alteragoes de instancias NMEA 2000

Uma vez que o protocolo NMEA 2000 fornece instrugdes para alterar uma instancia enviando comandos para um dispositivo, existem
varias formas de modificar instancias. A seguir, descrevemos os métodos mais utilizados. Existem outros métodos além dos descritos
aqui. Por exemplo, alguns ecras multifuncionais também permitem modificar as instancias.

Métodos normalmente utilizados para alterar instancias:

1. Consola remota num dispositivo GX: apenas instancias de dispositivo
2. Software Actisense NMEA-Reader + NGT-1 USB: Instancias de dispositivo e de dados
3. Software Maretron + adaptador USB: Desconhecido (consulte a documentagao da Maretron)

4. Linha de comandos de um dispositivo GX: Instancias de dispositivo e de dados. Tenha em atengdo que isto requer conhecimentos
avangados de Linux, pelo que s6 é recomendado para programadores de software experientes.

Notas sobre a modificacdo de instancias de dados e do dispositivo

¢ Instancia de dados:
Embora recomendemos n&o modificar as instancias de dados (ver a explicagdo e o AVISO acima), é possivel fazé-lo.
O dispositivo GX ndo tem nenhuma opgéo para altera-las, sendo necessaria uma ferramenta de terceiros. A Gnica que sabemos que
pode fazé-lo € o NMEA 2000 Reader da Actisense.
* Instancia do dispositivo:
AVISO: estas fungdes (Victron-) dependem da instancia do dispositivo:

1. Para um sistema ESS com carregadores solares conectados a uma rede VE.Can, esses carregadores solares devem
permanecer configurados na sua instancia de dispositivo padréo (0) para um funcionamento correto. Isso ndo se aplica a
carregadores solares conectados ao VE.Direct disponiveis no CAN-bus como um dispositivo virtual, através da fungdo de saida
NMEA 2000. A menos que a instancia do dispositivo do dispositivo GX seja reconfigurada para outra instancia do dispositivo. O
que é tecnicamente possivel, mas ndo é recomendavel e nunca & necessario. Mas nessa situagéo, os carregadores devem ser
configurados na mesma instancia que o dispositivo GX.

2. Para sistemas com baterias geridas, o procedimento € o mesmo.
3. Tanto os carregadores solares como os carregadores de baterias ligados a CA sincronizarao o seu funcionamento, estado de
carga e parametros semelhantes quando ligados a uma rede VE.Can. Para que esta fungéo esteja operacional, todos os

carregadores devem estar configurados na mesma instancia do dispositivo.

Em resumo, para a maioria dos sistemas, recomendamos deixar a instancia do dispositivo no seu valor padréo, 0.

Consola remota num dispositivo GX: Modificagao da instancia do dispositivo:

<{ E.GAN devices
O submenu Dispositivos do VE.Can d4 acesso a uma lista que Ekaane X [500] [ beicen |
mostra todos os dispositivos detetados na rede VE.Can/ NMEA SmantSolar Charger MPPT 75/15 ra [523]
2000: Tark 1 Fuel [504]
» Cada entrada mostra primeiro o nome - seja o nome do MultiPlus-1l 24/2000,70-87 [306]
produto tal como consta na nossa base de dados Solar Charger WP 150/35 rev? [511]

dados ou, se tiver sido configurado, o nome personalizado que foi

" . ~ SmertSolar Charger MPPT 7515 [511]
configurado durante a instalagao.

Lynx Smart BMS Virtual [514]

* Em seguida, entre colchetes, é apresentado o Numero de
identificagao unico.

L4 SmartSolar Chager MPFT 73713 re [303]
ek name 3martZolar 2varger MPPRT 75/15 -2

Gustom 1ame

« A direita, pode ver a instancia do dispositivo VE.Can, que é a

mesma que a instancia do dispositivo NMEA 2000 O 15 51 4 5 1 e A A s e s
Denizs Instance o]
Toque para selecionar o dispositivo para o qual deseja alterar a —— .
Instancia do dispositivo. O menu de configuracédo sera aberto. A R 5
partir dai, toque em “Instancia do dispositivo” para fazer a alteragéo. p—— e
S=rial numbs=r 0700603
INIGILE: IGCNT T MUMDET anz
Actisense: Modificagado de instancias de dispositivo:
(1. . victron energy Integracédo de ecra multifuncional
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E necessario o Actisense NGT-1. [ e e e = ==
M e Et Yew Window Licp M
Para modificar uma instancia de dispositivo: S i I ok Testat 19
T
1. Abra o Actisense NMEA Reader R i il Propory o F
2 Actsenzn | Goteway (130 ey Geoup .
Srvfmlnuvncu 0
2. Selecione a visualizagéo da rede (a selegéo de oo pymeaton £
separadores esta no canto inferior esquerdo) PR
Unique 10 []
3. Selecione o produto cuja instancia do dispositivo pretende Ei:ﬁ."i?:i&::gﬂ. iﬁ""n‘
alterar e ot v
Lot todel ) v
Lo Sl 106
4. Selecione o separador de propriedades no canto inferior direito Uanu. Soral D 000008
e altere a instéancia do dispositivo inlnton el |
Manu. Information
4+ b o0 "\ Data View e twors: o, W+ v n e ) properes [Log =
I;mm o oper Tt
Actisense: Modificagdo de instancias de dados:
B NMEA Resder - [COMIS:.
Ml Fic Edt View Window Help _l&|x
@ 9 W o a1 | (11520 BE] NVEA 2000 8.5 Lost (0%)
PC Racesne Load (1%)
Line  PGN SRC  DST  Mame INMIA 2000 PG 127506 (D17 21.2]
1 60928 35 255 1S0 Address Claim (SSHIS F Delaiet Rt
e

Prianty = § Langth =9

2
3 121 35 255 Binary Switch Bank Stats. e i}
1

1184 35 255 Manu. Propriatary singhe frame addrossod

6 gz Medly Datalrstance

formation
T 1arse 35 25 Bamery Stats

E necessario o Actisense NGT-1.
Para modificar uma instancia de dados:

1. Abra o Actisense NMEA Reader

2. Selecione a visualizagao de dados (a selegdo de guias esta no

canto inferior esquerdo) o BT e et 0 e o L
. o ,
3. Clique com o bot&o direito do rato sobre o nimero PGN O S EIET
© @ K| [coMsadmenenat -] usae B herca 000 bus Lood (19
Tenha em atencg&o que isto s6 funcionara em PGN que e o %)

e PGN  SRC  DST  Name
60328 35 255 150 Address Claim
127508 35 255  Batiery Status
120501 35 25 Binary Switch Bank Status

permitem modificar a sua instancia de dados (primeira captura de
ecra abaixo)

35 795 Manu. Proprietary sigle-rame sddressed
206 35 255 0G Dag
126996 35 255 Produ
127500 35 255 Datts

£

4. E altere o valor (segunda captura de tela)

J47: Fipple Voltage = Not Avsisble

r
réware Conty 7 CRITR Y WAy,

Notas:
* Ainstancia da bateria e a instancia CC tém o mesmo valor para os produtos Victron. Ao alterar uma, a outra também sera alterada.

* Como o BMV envia duas tensdes, a tensao principal e a tenséo auxiliar ou de arranque, ele vem pré-configurado com duas

instancias de bateria: 0 e 1. Quando quiser altera-las para 1 e 2, altere primeiro a 1 para 2 e depois a 0 para 1, pois elas ndo podem
ser iguais.

* A alteragao da instancia do nivel de liquido com o Actisense apresenta uma falha. Provavelmente, isso deve-se ao facto de o
Actisense o ver como um numero de 8 bits, embora na definicdo seja um nimero de 4 bits. Solugdo: com o GX, defina o tipo de
liqguido como combustivel.

(0) e, em seguida, com o Actisense, altere a instancia do liquido para o valor desejado e, depois, com o seu GX, altere-o novamente
para o tipo desejado.

Maretron N2KAnalyzer:

A Maretron usa o termo “Instancia Unica”, em que a ferramenta de software N2KAnalyzer determina automaticamente se um determinado
dispositivo usa instancias de dispositivo ou de dados.

victron energ Integragao de ecra multifuncional
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A AVISO: Na Victron, ndo compreendemos como o software Maretron funciona em relagéo a isso. Recomendamos
usar outra ferramenta em vez do Maretron, para que possa saber o que esta a fazer, ou seja, saber qual instancia
esta a modificar. Até ao momento, ndo conseguimos usar o software Maretron para modificar uma instancia de
dados. E ao alterar a outra instancia, a instancia do dispositivo também pode ser modificada diretamente a partir
do dispositivo GX da Victron usando a sua interface de utilizador. Para modificar uma instancia de dados com o
objetivo, por exemplo, de resolver conflitos de instancias detectados pelo software Maretron, recomendamos usar
o Actisense. Em vez do Maretron.

Modificagao de instancias a partir da linha de comandos do GX:

Em vez de usar o software Actisense ou Maretron, também é possivel alterar a instancia do dispositivo VE.Can (também chamado
N2K) a partir do shell do dispositivo GX. Para obter acesso ao root, siga as instrugdes abaixo: Venus OS: Acesso ao root.

Depois de iniciar sessdo no shell, siga as instru¢gdes abaixo. Pode obter mais informagdes sobre os comandos usados, como dbus e
dbus-spy, no documento sobre acesso a raiz.

n AVISO: E melhor usar o Actisense.

O procedimento descrito nos paragrafos seguintes ndo é normalmente recomendado. Em vez disso, utilize
Actisense, cujo método foi explicado anteriormente.

Novo método - modificacdo de uma instancia de dispositivo:

Todos os dispositivos disponiveis no CAN-bus estéo listados no servigo com.victronenergy.vecan. E em todos os dispositivos que
aceitam os comandos CAN-bus necessarios, a instancia do dispositivo pode ser modificada. Todos os produtos Victron suportam a
modificagdo da instancia do dispositivo, e quase todos, ou todos, os produtos que néo séo da Victron também.

# dbus -y com.victronenergy.vecan.can0 / GetValue
value = {
'Dispositivos/00002CC001F4/Instancia do
dispositivo': 0, 'Dispositivos/00002CC001F4/Versédo

do firmware': 'v2.73',
'Dispositivos/00002CC001F4/Fabricante': 358,
'Dispositivos/00002CC001F4/Nome do modelo': 'Cerbo

GX', 'Devices/00002CC001F4/N2kUniqueNumber': 500,
'Dispositivos/00002CC001F4/Nad': 149,
'Dispositivos/00002CC001F4/Serial': '0000500',
'Dispositivos/00002CCO05EA/Nome personalizado': 'Hub-1"',
'Dispositivos/00002CCO05EA/Instancia do dispositivo': 0,
'Dispositivos/00002CCO005EA/Versdo do firmware': 'v2.60-beta-29',
'Dispositivos/00002CCO05EA/Fabricante': 358,
'Dispositivos/00002CCO05EA/Nome do modelo': 'Color Control GX',
'Dispositivos/00002CCO05EA/NUmero exclusivo N2k': 1514,
'Devices/00002CCO05EA/Nad"': 11,

'Devices/00002CCO05EA/Serial': '0001514",
'Devices/00002CCO05EB/CustomName': 'SmartBMV', [e

assim por diante]

Para modifica-las, faca uma chamada SetValue para o caminho Devicelnstance, conforme mostrado abaixo. Ou talvez seja mais facil
usar a ferramenta dbus-spy.

Estas linhas leem, depois alteram para 1 e voltam a ler:

root@ccgx:~# dbus -y com.victronenergy.vecan.can0 /Devices/00002CCO05EB/DevicelInstance GetValue value

=0

root@ccgx:~# dbus -y com.victronenergy.vecan.canO /Devices/00002CCO05EB/DevicelInstance SetValue %1 retval = 0
root@ccgx:~# dbus -y com.victronenergy.vecan.can0 /Devices/00002CCO05EB/DevicelInstance GetValue value

=1

[note que nUmeros como canO e 00002CCO05EB podem, obviamente, ser diferentes no seu sistema].

Novo método - modificagdo de uma instancia de dados:
Isto aplica-se apenas a opgao de saida NMEA 2000.

As instancias de dados utilizadas para a opgao de saida NMEA 2000 sdo guardadas nas definigdes locais. Segue-se um fragmento das
linhas, obtido utilizando a ferramenta dbus-spy, que também permite alterar entradas (as instancias de dados séo «Bateria-», «CC
detalhada-» e outras instancias semelhantes):

Settings/Vecan/canO/Forward/battery/256/BatteryInstance0 0 <- Inst@ncia de dados para medigdo da tensdo
principal Settings/Vecan/canO/Forward/battery/256/BatteryInstancel 1 <- Instl@ncia de dados para partida ou tenséo
média
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Configuragdes/Vecan/can0/Forward/battery/256/Description?2

Configuragdes/Vecan/can0/Forward/battery/256/IdentityNumber 15
Configuragdes/Vecan/can0/Forward/battery/256/Instance 1
Configuragdes/Vecan/can0/Forward/battery/256/Nad 233 <- EndereGo de origem - desnecessdrio, também
ndo € adequado, Configuragdes/Vecan/can(O/Forward/battery/256/SwitchInstancel 0 <- Instdncia de dados
para switchbank Configuragdes/Vecan/can0/Forward/battery/256/SystemInstance 0
Configuragdes/Vecan/can0/Forward/solarcharger/0/DcDataInstance0 0
Configuragbes/Vecan/can0/Forward/solarcharger/0/DcDatalnstancel 1

Configuragdes/Vecan/can0/Forward/solarcharger/0/Descrig¢do2
Configuragdes/Vecan/can0/Forward/solarcharger/0/NUmero de identidade

25
Configuragdes/Vecan/can0/Forward/solarcharger/0/Instancia 0
Configuragdes/Vecan/can0/Forward/solarcharger/0/Nad 36
Configurag¢des/Vecan/can0/Forward/solarcharger/0/SystemInsta 0
Configuragbes/Vecan/can0/Forward/solarcharger/1l/DcDataInstance0 0 <- Tensdo e corrente da bateria
Configuragdes/Vecan/can0/Forward/solarcharger/1l/DcDataInstancel 1 <- Tens@o e corrente
fotovoltaica Settings/Vecan/canO/Forward/solarcharger/1/Description?2
Settings/Vecan/can0/Forward/solarcharger/1/IdentityNumber 24
Configuragdes/Vecan/can0/Forward/solarcharger/1/Insténcia 0
Configuragdes/Vecan/can0/Forward/solarcharger/1/Nad 36
Configuragbes/Vecan/can0/Forward/solarcharger/1l/SystemInstance 0
Configuragbes/Vecan/can0/Encaminhar/carregador solar/258/DcDatalnstance0 0
Configuragdes/Vecan/can0/Forward/solarcharger/258/DcDatalnstancel 1

Configuragdes/Vecan/can0/Forward/solarcharger/258/Descrigdo?2
Configuragdes/Vecan/can0/Forward/solarcharger/258/NUmero de identidade

23
Configurag¢des/Vecan/can0/Forward/solarcharger/258/Instancia 0
Configuragdes/Vecan/can0/Forward/solarcharger/258/Nad 36
Configuragbes/Vecan/can0/Forward/solarcharger/258/SystemInstance 0

Método antigo:
1. Enumere os dispositivos:

root@ccgx:~# dbus -y
com.victronenergy.bms.socketcan can0 di0 ucl0
com.victronenergy.charger.socketcan can0O dil ucl2983

2. Altere para 4, por exemplo:

root@ccgx:~# dbus -y com.victronenergy.charger.socketcan can0_di0 ucl2983 /DevicelInstance SetValue %4 retval =
3. Aguarde alguns segundos e verifique novamente:

root@ccgx:~# dbus -y

com.victronenergy.bms.socketcan_can0_di0_ucl0

com.victronenergy.charger.socketcan can(O_di4_ucl12983

Instancia do dispositivo modificada corretamente.

15.8.6. Numeros de identificagdo Ginicos PGN 60928 NAME

O dispositivo GX atribuirda um ndmero de identificagdo Unico a cada dispositivo virtual. O nimero atribuido é uma fungéo do bloco
Numeros de identificagdo tnicos PGN 60928 NAME, também chamado de Numero de dispositivo tnico para VE.Can, de acordo com a
configuragdo do dispositivo GX.

Esta tabela mostra como a alteracéo desta configuragéo se traduz nos dispositivos virtuais disponiveis no CAN-bus:

Bloco de identidade tnica configurado: 1 2 3 4

Dispositivo GX 500 1000 1500 2000
Primeiro dispositivo virtual (por exemplo, um BMV) 501 1001 1501 2001
Segundo dispositivo virtual (por exemplo, outro BMV) 502 1002 1502 2002

Terceiro dispositivo virtual (por exemplo, um terceiro BMV) 503 1003 1503 2003
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16. Compatibilidade com RV-C

16.1. Introdugao ao RV-C

A Victron suporta o protocolo RV-C a partir do Venus OS v2.90.

O que é o protocolo RV-C?

RV-C (Recreation Vehicle (caravanas)-CAN) é um protocolo de comunicagéo baseado em CAN-bus, semelhante ao NMEA 2000 para
barcos. E muito utilizado nos EUA para que os componentes e aparelhos da caravana comuniquem entre si.

O RV-C tem duas fungdes basicas:

* RV-C out: Permite controlar e monitorizar dispositivos Victron a partir de um painel de controlo RV-C.
¢ RV-C in: Permite que os dispositivos GX da Victron recebam e mostrem dados de dispositivos RV-C de terceiros compativeis.

Em resumo, quando esta opcéo esta ativada com o dispositivo GX conectado a uma rede RV-C, um painel de controlo RV-C pode ler
dados da Victron, por exemplo: de um BMV ou de um inversor/carregador, e mostra-los ao utilizador e até controlar alguns deles. Os
dispositivos RV-C compativeis aparecem na unidade GX ao mesmo tempo.

O RV-C é criado com base no SAE J1939.

16.2. LimitagGes
Dispositivos VE.Can

Os protocolos RV-C e VE.Can ndo sdo compativeis. Uma porta VE.Can de um dispositivo GX pode ser configurada para o perfil VE.Can
ou para o perfil RV-C, mas ndo para os dois ao mesmo tempo.

Alguns dispositivos GX tém apenas uma porta VE.Can totalmente funcional. Portanto, quando é necessaria conectividade RV-C, isso
limita os dispositivos que podem ser usados no sistema.

Produtos normalmente associados a caravanas que ndo podem ser usados na situagao descrita acima:

* Na&o é possivel utilizar o Lynx Smart BMS nem o Lynx BMS NG, pois necessitam de uma ligagao VE.Can. Utilize um VE.Bus BMS em
vez disso (liga-se através de VE.Bus).

¢ O Lynx Smart Shunt ndo é compativel, use um SmartShunt em seu lugar (conecta-se através de VE.Direct).
* Os controladores de carga MPPT de alta poténcia devem ser ligados através de VE.Direct e ndo por VE.Can.
Compatibilidade dos dispositivos GX

Dependendo do design do sistema, esta limitacdo afeta a escolha do dispositivo GX:

¢ Color Control GX (CCGX), MultiPlus-l1l GX e EasySolar-1l GX: Possuem apenas uma porta VE.Can, que pode ser configurada para
VE.Can ou RV-C, mas ndo para ambas. Por exemplo, ndo é possivel usar um Lynx Smart BMS e conecta-lo a uma rede RV-C ao
mesmo tempo.

* Cerbo GX e Cerbo-S GX: Tal como anteriormente, estes modelos tém apenas uma porta VE.Can totalmente funcional. Mais uma
vez, pode ser VE.Can ou RV-C, mas ndo ambos.

S Nota: A porta BMS-Can do Cerbo GX ¢ limitada e nao pode ser utilizada para RV-C.

* Cerbo GX MK2: Quase idéntico ao Cerbo GX, mas com duas portas VE.Can, permitindo a conexdo simultanea de redes VE.Can e RV-
C.

* Venus GX: Equipado com duas portas VE.Can, permitindo a conexao simultanea de redes VE.Can e RV-C.

* Ekrano GX: Também possui duas portas VE.Can e pode ser conectado as duas redes, VE.Can e RV-C, ao mesmo tempo.

(), victron energy
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16.3. Dispositivos compativeis

A partir do Venus v2.90, foi incorporada a compatibilidade com a saida RV-C em varios produtos da Victron. Os seguintes dispositivos

séo compativeis:

Produto Victron RV-C RV-C Observagoes
In Saida

Inversor/carregador VE.Bus Sim
Carregador Smart IP43 120-240 V Sim
Carregador Smart IP43 230 V Sim
Skylla-i e Skylla-IP44/-IP65 Sim
Inversor VE.Direct Sim
Inversor Smart e Inversor RS Sim
Carregadores solares, incluindo MPPT RS Sim
Orion XS Sim
Baterias:

* BMV, SmartShunt, Lynx Shunt, Lynx lon Sim

BMS, Lynx Smart BMS, Lynx BMS NG

Depésitos:

Os dados do nivel do depdsito das seguintes
fontes de entrada sdo compativeis:

« Entrada de nivel do depdsito do
dispositivo GX )
Sim
¢ GX Tank 140

¢ Porta VE.Can e/ou NMEA 2000 do
dispositivo GX

Sensores de depdsito RV-C

* Nota: O sensor SeelLevel Il 709 da
Garnet apenas comunica o nivel relativo
do depésito, uma vez que nao fornece o
nivel absoluto nem a capacidade do
deposito. Os depositos ligados através
de outro dispositivo GX podem mostrar
o nivel absoluto e a capacidade, mas Sim
ndo podem ser configurados com RV-C.

Para parametros avangados e detalhes
de programagao do RV-C, consulte a
secgdo RV-C [196] do apéndice.

Arranque/paragem automatica do gerador Sim

Baterias de terceiros

* Battleborn Sim

 Lithionics

As fungdes do inversor e do carregador podem ser
controladas separadamente (ligar/desligar) através do RV-
C. Também é possivel definir um limite de corrente de
entrada da rede.

Pode ser ligado e desligado através do RV-C. E possivel
configurar um limite de corrente de entrada da rede.

E apenas de leitura através do RV-C. N&o pode ser controlado.

Requer duas interfaces CAN-bus totalmente funcionais. Por
enquanto, apenas Venus GX, Cerbo GX MK2 e Ekrano GX sao
compativeis.

Apenas quando carregado a partir do alternador

Apenas aciona a opgéo de arranque automatico
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16.4. Configuracido do RV-C

O RV-C é configurado através do dispositivo GX:
1. Abra a consola remota.

2. Vapara Configuragdo — Conectividade — Porta VE.Can
[n.°_porta] (se houver varias portas VE.Can).

3. Selecione o perfil CAN-bus e escolha RV-C (250 kbit/s).

Depois de selecionado, o perfil RV-C ficara ativo e o perfil

selecionado anteriormente sera desativado (os

equipamentos associados, como os dispositivos VE.Can, deixardo
de estar disponiveis na interface grafica do utilizador).

<

Modbus TP

MG Aucess
Gonzcle on VL. Direct 1
VE CGanpaort 1

VE.Can port 2

CAN-Lus uver |CPP {Debug)

<

Can-bus profile
lewvices
Uriguz identity numiber selector

Above selecor seta i
ABNAESE_GLANM F=d

Check Unique id nimbers

Network status

<

Cisabled

WE.Can & Lynx | on BRS (250 kbit/s)
VF.Dan & CAN-bus RIS (250 khit/s)
CAN bus BME 1Y (A0 kbilfs)
Ocearvolt (230 kbit's)

RV-G {250 kotss)

Services
Enzbled >
«
»
>
>
VE.Can nort

FV-G (760 khitrs) >

b 1o use f
£ 2% D i

numbesint-2 BEH £2224
netwark

Press o check

>

CAN-aus prafile
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16.4.1. Configuragao de dispositivos com RV-C out

< VE.Can 2ot
CAN-hug profils RV-C: (250 khitis) >
Dewices -
Os dispositivos com RV-C out podem ser configurados a partir do oo S |

submenu Dispositivos do menu Porta VE.Can.

slock of uriqu

mumbes 1o use far b

rial numbe- int-2 IGN £0428

TABA 7418, G it X Dioviose o
Chesk Unique id numbers, Press tocheck
WNetwork status b

O submenu Dispositivos contém todos os dispositivos da rede RV- ¢ RV devices

C, incluindo os dispositivos RV-C out. Estes ultimos sédo . _ o
MultiFlus-11 1273000/ 120-32 vS06[VIEMEF 27| 0x36

identificados pelo seu [n.° de instancia VRM], que pode ser usado
para determinar os dispositivos «reais» do menu raiz do SR T A A A PATH ] 02D &
dispositivo GX. O hexadecimal a direita € o endereco de origem.

Phozrix Smart IP43 Charger 12150 (3) 120-240v v3 SOVRM it 279] 0gF >
< Phoenix Smart IF43 Charger 12150 (3) 120-240% ¥3.50
Model name Phocnix Smart P43 Charger 12 50(3) 120-240Y v3.50

Ao entrar no submenu de um dispositivo RV-C, vocé vera as
informacgdes gerais do dispositivo RV-C e, ao deslocar-se até o final Nazuetlie Mo Erergy
da pagina, o menu de configuragdo. Para poder ver

Saurce Address OxBF
o menu de configuragéo, é necessario ter, pelo menos, acesso de o e
. . " irmivare vars on Y3 50
utilizador e instalador. Consulte a secgéo Estrutura do menu e
parémetl’os Conﬂgura’veis [71] Seriel nurnber HO27145KEZJT
Uniqe Identity Number 1006
VRM instance 279
Cenfiguration >
4 Genfiguralion
Charger instance \T]
. N . . L re instance o>
A instancia para os DGN correspondentes pode ser modificada no
submenu Configuragao. DE suwnce #1 instance ]
DC source 42 Instance [Z]
DE source 43 instunce =
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16.5. Compatibilidade do Garnet SeelLeveL Il 709-RVC e do dispositivo GX da
Victron

Com a compatibilidade do RV-C com o Venus OS, também é possivel usar o SeeLevel 709-RVC e o SeelLevel Soul da Garnet para
exibir dados do nivel do depdsito no dispositivo GX e no VRM. Todos os modelos 709-RVC e o SeeLevel Soul sdo compativeis com o
GX.

Limitagoes

* Quando uma porta CAN-bus de um dispositivo GX é configurada para RV-C, ela ndo pode ser usada simultaneamente para as fungdes
VE.Can ou NMEA 2000. Tem que ser VE.Can/NMEA 2000 ou RV-C, mas n&o os dois na mesma porta.

« Dispositivos como Venus GX, Cerbo GX MK2 e Ekrano GX, que tém duas portas VE.Can totalmente funcionais, suportam
VE.Can e RV-C funcionando em paralelo.

* Se o uso do RV-C bloquear a conectividade VE.Can essencial do seu dispositivo GX, recomendamos que utilize o SeeLevelL
709-N2K da Garnet, que comunica através do NMEA 2000 e evita essas limitagdes.

* Os niveis do deposito apresentados no dispositivo GX (e no VRM) aparecerdo apenas como percentagens. O sistema ndo apresenta o
volume em litros, galées ou outras unidades.

16.5.1. Ligagao do sensor de nivel do depésito SeeLeveL Il 709-RVC da Garnet a um
dispositivo GX

Antes de conecta-lo a um dispositivo GX, verifique se o SeeLevelL 709-RVC da Garnet foi instalado e configurado de acordo com as
instrugdes de instalacdo da Garnet.

O dispositivo GX necessita de um conector RJ45 na sua porta VE.Can, enquanto o painel SeeLevel da Garnet fornece normalmente
um dos seguintes:

* Um conector RV-C multipino ou
* Uma ligagdo por cabo com um cabo preto, um azul e um branco.

Para conectar os dois, é necessario fazer um cabo adaptador com base nas atribuigdes de pinos fornecidas abaixo.

Um cabo Ethernet CAT5 padrao é adequado para este fim. Uma extremidade do cabo é cortada e conectada aos cabos do painel
Garnet, enquanto o conector RJ45 permanece na extremidade do dispositivo GX.

Codigo de cores dos Conector RV-C VE.Can RJ45 da Codigo de cores dos cabos
cabos do painel do Victron CATS Ethernet
Garnet
Preto 4 3 Verde/Branco Aterramento
Azul 3 8 Castanho CAN-L
Branco 2 7 Castanho/Branco CAN-H
1 Not connected 87654321 12345678
2 Not connected w
3 NET-C (V-)
4 Not connected ]
5 Not connected
6 NET-S (V+) ! )
7 CAN-H Figure 1. Figure 2:
End view of RJ45 Plug Looking into an RJ45 Jack
8 CAN-L

Pinagem VE.Can da Victron

16.5.2. Instalagao e configuragao

1. Leve o cabo do painel Garnet até o dispositivo GX.
2. Certifique-se de que o painel Garnet e o dispositivo GX estéo desligados.
3. Ligue a ficha RJ45 a porta VE.Can do dispositivo GX e a outra extremidade ao cabo adaptador do painel Garnet.

4. Verifique a terminagao do barramento:

* Para o dispositivo GX, utilize o terminador RJ45 VE.Can azul fornecido.

+ E obrigatério fazer um terminador adequado, especialmente se o Seelevel da Garnet for o tnico dispositivo RV-C do barramento.

(), victron energy
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5. Depois de tudo estar ligado, ligue os dois dispositivos.

6. Conclua a instalagéo seguindo as etapas do capitulo de configuracédo do RV-C [149] para configurar a porta VE.Can para o perfil RV-
C.

fr@yﬁmﬂ. energy
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17. Entradas digitais

As entradas digitais do Cerbo GX sdo mostradas no Resumo das conexdes.
Caracteristicas elétricas

* As entradas n&o est&o isoladas

* Funciona com um nivel de logica de 3,3 V

« Cada entrada tem uma resisténcia pull-up interna de 10 kQ para 3,3 V
* Pode suportar com seguranga tensdes de entrada de até 5V

Para um funcionamento fiavel, recomendamos ligar as entradas a um interruptor sem potencial ou contacto de relé, coletor aberto ou
saida optoacoplador.

17.1. Configuragao

Cada entrada digital pode ser configurada como um dos diferentes tipos de sensores predefinidos, que também podem ser configurados
como alarmes.

Nota: O Cerbo GX (PN BPP900450100) de primeira geragao nao suporta a fungao de contador de pulsos. Os modelos de segunda
geragao (PN BPP900450110 e BPP90045110) suportam essa fungéo.

As funcdes possiveis que podem ser configuradas s&o:

Contador de pulsos N/A
Alarme da porta Aberta/fechada
Bomba de esgoto Ligar/Desligar
Alarme de esgoto OK/Alarme
Alarme de roubo OK/Alarme
Alarme de fumo OK/Alarme
Alarme de incéndio OK/Alarme
Alarme de CO2 OK/Alarme
Gerador Em funcionamento/parado
< Digitalinputs.
Digital input 1 Disabled
Dugital input 2 misabled >
< Digital input 1
Disabled
Pulse mater O
Doar alarm O
E possivel configurar a fungdo de cada entrada na Consola remota Bllge pump O
em Configuragdo — Integragdes — E/S digital. Bilge alorm o}
Depois de configurar a utilizagédo prevista da entrada, esta aparecera Burglar alarm o]
na lista de dispositivos. Grtodm o
Fire alam (@]
CO? alarm (0]
Generatar 8]
Touch inpul control @
< Device list
ANVM EPTSCT HO23163CME 70w
Bilgs pump on >
ﬂ'@ victron energy
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E possivel configurar outros parametros relacionados com essa ¢ Bilge pump
funcéo entrando no menu do dispositivo a partir da lista de
dispositivos e selecionando Configuragéo.

State on
Setup

Para outros sensores e alarmes, pode decidir se deseja que a
entrada seja tratada como uma condigéo de alarme, se as etiquetas
devem ser invertidas ou se os niveis I6gicos devem ser invertidos.

Device

< Setup
« Para alterar as etiquetas atribuidas ao alarme, coloque Enable alarm
Invertido em «on».
Inverted
* Se uma entrada légica baixa (0 V) deve ser considerada uma

condigao positiva, coloque a légica do alarme invertida em «on». < SE

Volume unit Liters
Nos dispositivos GX cujas entradas digitais podem ser utilizadas como f— »
contadores de impulsos (Cerbo GX MKII, Ekrano GX e Venus GX),
pode configurar a unidade e o multiplicador (que representa o volume
por impulso) e reiniciar o contador conforme necessario. fiesel counter =

Muttiplier i

17.2. Leitura das entradas digitais através de Modbus TCP
Os valores/estados das entradas digitais podem ser lidos através de Modbus-TCP.
Pode ver os detalhes completos nos seguintes recursos disponiveis no nosso site:

 Lista de registo Modbus-TCP (documento para download)

* Perguntas frequentes sobre Modbus-TCP no Manual GX Modbus-TCP

i b JViq'D'!. energy
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18. GX - Arranque/paragem automatica do gerador

18.1. Introdugao

Ao integrar um gerador CA ou CC com um dispositivo GX, é possivel aceder as seguintes fungdes:

Funcdes gerais:

1. Controlo automatico do gerador: Ligue e desligue o gerador automaticamente com a fungéo «Arranque/paragem automatica do
gerador» de acordo com diferentes condigdes do sistema.

2. Controlo manual e programagcao: Ligue e desligue o gerador manualmente, com a opgéo de programar um periodo de
funcionamento.

3. Acompanhamento da manutengao: Monitore as horas de funcionamento e os intervalos de manutengao.

4. Prolongamento do ciclo de vida do gerador: As fungdes integradas de aquecimento e arrefecimento garantem uma lubrificagdo
adequada antes da aplicagédo da carga e evitam desconexdes repentinas.

Para geradores conectados:

1.  Monitorizagdo do desempenho: Veja os dados de produgdo CA ou CC.

2. Monitorizagao dos parametros do motor: Monitorize a presséo, a temperatura, as RPM, a tens&o da bateria de arranque e os
niveis do depdsito de combustivel.

3. Alertas de erro: Receba notificagdes sobre erros do sistema.

4. Compatibilidade com DVCC: Certos geradores CC suportam controlo distribuido de tenséo e corrente (consulte o capitulo
Controlo distribuido de corrente e tensdo (DVCC) [97]).

E possivel monitorizar e controlar ndo sé no proprio dispositivo GX, mas também através do portal VRM e da aplicagdo Marine MFD
HTML5. Para mais informagdes, consulte os capitulos Portal VRM [107] e Integracéo de ecra multifuncional maritimo através de
aplicacao [115].

Pode obter mais informagdes gerais sobre o planeamento de um sistema Victron com um gerador nas Perguntas frequentes sobre o
gerador MultiPlus.

18.2. Como fazer a integragao

Existem duas op¢des de integragao:

1. Integragio controlada por relé: E suportado um sinal de arranque/paragem com cabo sem potencial através do Relé 1 do
dispositivo GX (ver na secgdo 17.2.7 o sinal de arranque/paragem controlado por relé).

2. Integragdo do gerador conectado: Se o gerador ou o seu controlador aparecerem na tabela a seguir, isso significa que a
comunicacéo digital para leitura e controle através de VE.Can, Ethernet ou RS485 (com um conversor RS485-para-USB como a
interface RS485 para USB da Victron) é suportada.

Controladores de gerador CA compativeis para integragdo do gerador conectado

ComAp InteliLite 4 AMF 25 Ethernet
InteliLite 4 AMF 20
InteliLite 4 AMF 9
InteliLite 4 AMF 8
InteliLite 4 MRS 16

Tecnologia CRE Compact AMF Ethernet
Gensys Compact Prime

Gensys Compact Mains

Deep Sea DSE4620 Ethernet ou RS485 Para Ethernet: Ver "
Electronics DSE6120 Para RS485: Ver 2) e 3)
DSE4510 MKII
ﬂr@ victron energy GX - Arranque/paragem automatica do
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DSE4520 MKII
DSE6110 MKII
DSE6120 MKII

DSE7310 MKII Para Ethernet: Ver "
Para RS485: Ver?)

DSE 7410 MKII Para RS485: Ver?
DSE 7420 MKII
DSE8610 MKII
DSE8620 MKII
DSE8660 MKII
DEIF Gerador AGC 150 Ethernet ou RS485 Para RS485: Ver?
AGC 150 Hybrid
AGC 150 PMS Lite
Fischer Panda xControl VE.Can
iGenerator
fpControl

1) Este modelo nao inclui conectividade Ethernet. Portanto, é necessario o dispositivo de comunicagdo USB-para-Ethernet da Deep
Sea Electronics DSE855 ou outro gateway DSE com Ethernet.

2) Este modelo nao inclui conectividade RS485. Portanto, é necessario o dispositivo de comunicagdo USB-para-RS485 da Deep
Sea Electronics DSE857 ou outro gateway DSE com RS485.

3) E necessario o conversor USB para RS485 isolado USB485-STIXL da Hjelmslund Electronics (https:/hjelmslund.eu/)

4) Este modelo inclui uma porta RS485 isolada integrada, mas é necessaria a interface RS485 para USB da Victron.

Controladores do gerador CC compativeis para integragao do gerador conectado

Fischer Panda fpControl VE.Can
Hatz fiPMG VE.Can Aceita o controlo de tensdo DVCC

através de Ethernet, certifique-se de que apenas um controlador do gerador esta acessivel ao dispositivo
GX.

o O dispositivo GX suporta apenas a ligagao de um controlador do gerador. Quando a integragao for feita

18.2.1. Sinal de arranque/paragem controlado por relé

A maioria dos geradores aceita um sinal externo de arranque/paragem. Normalmente através de um contacto sem potencial. Ao fechar o
contacto, o gerador arranca, enquanto que ao abri-lo, ele para.

Alguns geradores necessitam de sinais pulsados em vez de uma ligagéo continua. Nesses casos, podem ser necessarios relés de
temporizagéo adicionais (ver abaixo). Consulte sempre o manual do gerador ou o fornecedor para obter mais detalhes sobre a
configuragéo do cabo do sinal de arranque remoto.

No dispositivo GX, deve-se usar o Relé 1 para controlar o gerador. < Furction (elsy 1

Depois de conectar a entrada do gerador ao Relé 1, va para Hlarm elzy O
Configuragdo — Integragdes — Relé — Fungao (n.° do relé) Gonset starraten ®
— Arranque/paragem do gerador. Cannectes geneet balpar rlay o
Depois de configurar o Relé 1 em “Arranque/paragem do gerador”, bt ©
pode aceder aos ajustes correspondentes através de Configuragao e €
— Dispositivos — Gerador. Ml o

(T victron energy GX - Arranque/paragem automatica do
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18.3. Menu de arranque/paragem do gerador

A pagina de resumo geral da funcéo de arranque/paragem do gerador pode ser acedida em Configuragdo — Dispositivos — Gerador.
Esta pagina pode ser utilizada para monitorizar o estado do gerador, ver o estado dos erros e aceder ao Tempo de funcionamento e

manutencéo para fazer os ajustes necessarios.

Os elementos do menu individual tém as seguintes fungdes:

* Fungao de arranque automatico: Permite o arranque/paragem
automatico do gerador a partir de condigdes definidas no Menu de
condicdes.

* Controlo manual: Consulte a secgdo Opgéo de arranque
manual para obter mais informagoes.

* Tempo de funcionamento atual: Tempo de funcionamento do
gerador desde o ultimo arranque.

« Estado de controlo: Mostra o estado atual do MPPT.
Mensagens de estado possiveis:

* Parado, Aquecimento, Arranque manual, Funcionamento
condicionado, Arrefecimento, Paragem

* Cadigo de erro de controlo / Erro: Descrigéo do erro.

» Estado do gerador: Estado indicado pelo controlador do gerador
*) <
Balasla furach ol ly
* Codigo de erro do gerador: Cédigo de erro indicado pelo Maual contal
controlador do gerador (*) st

Errer
* Fases CA: Leituras de tenséo, corrente e poténcia (*)

Semtinge

Runtime anc service

* Modo de arranque remoto: Se estiver ativado, o controlador do
gerador conectado esta definido no modo correto para que o

dispositivo GX o arranque remotamente (*) <

Auta start functl cnally

* Motor: Mostra diferentes leituras do controlador (se o Manual cortrol
controlador suportar esta opgao): (*)

Conlrol stalus

* Velocidade Connrol error code
* Carga Genaet status

AC Phase L1

* Presséo do 6leo AC FhaseL2

. ACPh: L3
« Temperatura do 6leo -

Remote start mode
* Temperatura do refrigerante Engire

Runtime and sarvice
* Temperatura do escape

Selunygs
* Temperatura do enrolamento Device
* Tenséo da bateria de arranque
* Numero de arranques

* Tempo de funcionamento e manutengao: Mostra
diferentes valores associados ao tempo: (*)

* Tempo total de funcionamento
» Tempo de funcionamento diario (dltimos 30 dias)
* Tempo restante até a manutengao

¢ Intervalo de manutengao do gerador

.

Ajustes do gerador CC: Contém ajustes relativos a tensdo e
corrente de carga e ao controlo do BMS (*2)

« Definigoes: Este € o acesso a todas as outras opgdes. (*)
Aplicavel apenas a geradores conectados.

(*) Aplicavel apenas a geradores CC conectados.

Cenrstor steristop

Fischer Panclz Genset

#1 Rernate switc

Menwal Slarl
Stapped

0 No errar

Manual Start

Error

oh cantrol disabled

standay

0.0, o

0.0, 0

oo 0

Diszhled

Pagina 157

i, . victron energy GX - Arranque/paragem automatica do

gerador



Manual do Cerbo

GX

18.4. Menu de ajustes

No menu Arranque/paragem do gerador, deslize para baixo e toque
em Configuragéo para que o menu Configuragéo seja exibido.

* Condigdes: O menu Condigdes determina quando o gerador deve
iniciar e parar automaticamente. Consulte o capitulo Condicoes de
arranque/paragem automatica [161] para obter mais informagées.

Tempo minimo de funcionamento: Aqui pode configurar o tempo
minimo de funcionamento do gerador. E aconselhavel que, uma
vez ligado, o gerador atinja a sua temperatura de funcionamento.
Quando ligado manualmente, esta configuragéo é ignorada.

* Aquecimento e arrefecimento: Permite definir um periodo
configuravel para que o gerador aquega ou arrefeca através de um
controlo de relé, enquanto o relé de entrada
CA esta aberto e o inversor/carregador ndo esta conectado a ele.
Consulte a secgdo Menu de aquecimento e arrefecimento [159]
para obter mais informagdes. Tenha em atengdo que esta opcéo
requer a atualizagdo do inversor/carregador VE.Bus para o firmware

¢ Setfings
Cenditians
Minimum run time

Wt & cookdonr

)

502 ou posterior.

LIEFECT Jenasator 3t Al Input 3

Alarmn when generstar i nat in aitoatar mode «

« Detetar gerador na entrada CA: Ao ativar esta opgao, sera
gerado um alarme no dispositivo GX e sera enviado um e-mail de s
alarme a partir do portal VRM:

* Quando nao for detetada energia no terminal de entrada CA do
inversor/carregador. Esta fungdo alertara sobre uma grande
variedade de problemas, como falta de combustivel ou uma
falha mecanica ou elétrica do gerador. Esta fungdo néo esta
disponivel nos Multi/Quattro ligados por VE.Can.

* E necessario que o acompanhamento automatico de alarmes
no VRM esteja ativado. Por predefinigao, esta ativado.

« Alarme quando o gerador nao estiver no modo de arranque
automatico: Consulte a seccéo Alarme quando o gerador nao
estiver no modo de arranque automatico [158] para obter mais
informagdes.

* Periodo de siléncio: Consulte a secgao Periodo de siléncio [166]
do capitulo Condigdes [161].

18.4.1. Alarme quando a fungédo de arranque automatico é desativada

Se esta opgao estiver ativada, um alarme soara quando

a fungdo de arranque automatico permanecer desativada por mais

de 10 minutos. Isto é especialmente util quando

alguma tarefa de manutengéo tiver sido realizada no gerador e o

técnico tiver esquecido de coloca-lo novamente no modo de arranque

automatico. < Settinga

Conditions

Esta opgéo garante que a fungéo de arranque automatico nao fica
desativada por engano. Para geradores ligados digitalmente, como
DSE, ComAp e Fischer Panda, também verifica se o arranque UG

remoto esté ativado no painel do gerador. Podem ser ativados dois ekt b

alarmes: Alan whan ganerates i not i auraset mods «

Kinimur rur time 2m

Quict hours

1. “Arranque/paragem automatica GX desativada” — quando o
arranque automatico € desativado manualmente no
dispositivo GX.

= 0358 st

¢stop s disabled now
dow

° 4 GXAutos
2. “Arranque remoto desativado no gerador” — quando o

painel do gerador ndo permite arranques remotos, como

nos sistemas DSE, ComAp ou Fischer Panda.

Normalmente, isso é feito durante a realizagdo de tarefas

de manutengao no gerador.

i, . victron energy GX - Arranque/paragem automatica do
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18.4.2. Menu de tempo de funcionamento e intervalo de manutengao

Todos os geradores necessitam de tarefas de manutengdo apés um
determinado periodo de tempo. A frequéncia recomendada para a
manutengao de um gerador depende fundamentalmente da sua
utilizagéo e do seu tempo de funcionamento. Este menu permite
definir um intervalo de manutengéo e iniciar um contador que gera um
aviso quando é necessario realizar a manutencgéo.

Elementos do menu em detalhe:

« Reiniciar os contadores de tempo de funcionamento diario:

Reinicia o historico de tempo de funcionamento de 7 dias. < Rl
Genenator otal run e (hoursh
* Tempo total de funcionamento do gerador (horas): Repor Daily e
ou ajustar o tempo total de funcionamento para que T I s ==

corresponda as horas reais de funcionamento do gerador. Isto
também afeta o «Tempo total de

funcionamento” apresentado no resumo de arranque/paragem do
gerador.

Runbme uril service 235zh
Gererster serdee Interal fhours) 7778 J

Resat sarvice tire [ Press o reset |

== 1 ke shal

Service imerval excaeded

Intervalo de manutengao do gerador (horas): Defina o intervalo Gonsrstor cartiop
das revisdes de manutencéo do gerador. Consulte as instru¢des
especificas no manual do gerador.

* Reiniciar o temporizador de manutengao: Reinicia o
temporizador de manutengdo. Use esta opgéo apos realizar
tarefas de manutengao no gerador para reiniciar o contador de
“Tempo restante até a revisdo de manutengao”.

18.4.3. Menu de aquecimento e arrefecimento

O menu de aquecimento e arrefecimento permite configurar o periodo de tempo que o gerador precisa para aquecer ou arrefecer antes
ou depois de entrar em funcionamento. E controlado por um relé enquanto o relé de entrada CA esta aberto e o inversor/carregador ndo
esta ligado.

Este menu também se aplica a geradores conectados digitalmente (por exemplo, por Modbus), quando o relé GX néo é utilizado. Nota:

Esta opgao requer que o firmware do inversor/carregador VE.Bus seja 502 ou posterior.
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Periodo de aquecimento:

* O tempo necessario para o gerador aquecer
antes que o Multi/Quattro aceite a entrada de
CA. O dispositivo GX indica ao gerador para
arrancar, mas o Multi/Quattro so6 fechara o
interruptor de transferéncia apos este
periodo.

Periodo de arrefecimento:

* O tempo necessario para o gerador arrefecer 4 Benerator start/stop
antes de desligar. Durante
esse periodo, o Multi/Quattro desliga a
entrada CA e alimenta a carga a partir das anLal Control (iczite] Sri
baterias. Apds esse periodo, o GX indica ao State Stopped
gerador para parar.

Autastart functioral vy

Error #0 No error
Alguns geradores ndo param imediatamente ao

receber o sinal. Consulte a configuragédo na seguinte ERHOER >
deflleéO Run time and service

Tempo de paragem do gerador:
< Wanm-up & coukdown

* Apods o periodo de arrefecimento, o GX
indica ao gerador para parar, mas o
Multi/Quattro espera que este tempo tenha Cool-down time 1805
decorrido antes de aceitar CA novamente.

Wizrm-up time 0

Generator stop tima £l

LI

Esta configuragdo so6 é necessaria se o
gerador demorar algum tempo a desligar-se
sem desligar automaticamente a CA. Nesses
casos, defina um periodo um pouco mais longo
para evitar que o Multi/Quattro se ligue
novamente antes de o gerador ter desligado
completamente. Se for definido

em zero, o Multi/Quattro aceitara a entrada CA
imediatamente apds a fase de arrefecimento.
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18.5. Condigdes de arranque/paragem automaticos

Se a comunicagao for perdida: Se a comunicagao entre o Cerbo GX
e o inversor/carregador VE.Bus for perdida e os parametros de
arranque/paragem do gerador dependerem dessa informacéo, escolha
uma das seguintes agoes:

* Parar o gerador (padrao): Para o gerador se estiver a funcionar.

* Arrancar o gerador: Arranca o gerador se ndo estiver a
funcionar.

* Manter em funcionamento: mantém o gerador em
funcionamento se ele estava ativo quando a comunicagao foi
perdida.

Parar o gerador quando houver entrada CA disponivel: E (til para
sistemas auxiliares em que um Quattro estéa ligado a rede elétrica em
AC-in 1 ou AC-in 2, com um gerador na outra entrada CA. Com esta
opgao ativada,

O gerador s¢ ira parar quando o fornecimento for restabelecido apés
uma falha na rede.

~

Ganditions
Slop generler

e A s ol isal e

Battery 500

Dattacy currai
Netiery voltage Disafes
AL load Disalriec
Invertet high temperature Disatries
Inverier everload Disablec

Fenalic g [N

O utilizador pode definir os seguintes parametros para acionar o arranque/paragem automatica do gerador:

¢ Manual [165]

* Parar o gerador quando houver entrada CA disponivel [161]
* Estado de carga da bateria [162]

* Corrente da bateria

* Tensao da bateria [163]

* Carga CA* [163]

* Temperatura elevada do inversor [163]

* Sobrecarga do inversor [164]

* Arranque periédico [164]

(* O valor medido aqui sera o consumo total de CA do sistema.)

E dada prioridade aos parametros de cada condigdo na ordem apresentada acima. Quando vérias condigbes forem satisfeitas ao mesmo
tempo, apenas a de maior prioridade sera apresentada como ativa. Todas as condi¢gdes ativadas serdo avaliadas, mesmo

se o gerador ja estiver em funcionamento. Quando a condigéo ativa for cumprida, um
menor prioridade podera manter o gerador em funcionamento.

18.5.1. Parar o gerador quando houver entrada CA disponivel

Esta opgao é ideal para sistemas auxiliares em que um Quattro tem uma entrada CA |

Se estiver ativada e a entrada CA ligada a rede tiver sido definida, o gerador ira parar
restabelecido apds uma falha na rede. O processo consiste nas seguintes etapas:

1. Primeiro, o gerador é desligado.

2. E aplicado um periodo de arrefecimento de acordo com a configuragao definida.

parametro nao satisfeito de uma condicéo de

igada a rede elétrica e a outra a um gerador.

automaticamente assim que o fornecimento for

3. Séo concedidos 15 segundos adicionais para que o gerador conclua o desligamento.

* Desativado: A paragem do gerador quando ha entrada CA
disponivel esta desativada

* Entrada CA 1: a rede elétrica esta ligada a entrada CA 1 :

AC IR 1

* Entrada CA 2: a rede elétrica esta ligada a entrada CA 2

Slop generalor when Alinpul is availatle

il ®

o]
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18.5.2. Arranque/paragem de acordo com o estado de carga da bateria

Esta opgao permite controlar o gerador com base nos niveis do estado de carga da bateria.

* Usar o valor do estado da carga da bateria para ligar/desligar:
Esta opgéo pode ser ativada ou desativada.

« Iniciar quando o estado de carga da bateria for inferior a:
Define o limite do estado de carga para que o arranque
automatico ocorra quando a bateria estiver fraca.

* Valor de arranque durante os periodos de siléncio: Se um
Periodo de siléncio tiver sido ativado, o arranque automatico pode
ser adiado até ser absolutamente necessario, definindo um limite

inferior, a um nivel mais critico. < e
Use Bamery SCC value to stark/stap
* Arrancar quando a condigdo for cumprida durante: Define um Stort en Battzy SO lawer thar =)
periodo de tempo anterior a ativagéo para garantir que a condigéo S valuc d.ing gt howrs (=)
se mantém antes de atuar sobre o gerador. S afterhe conition ks reache o
o e Tatisny 53 2 igher e =)
* Parar quando o estado de carga da bateria for superior —— =
a: Define o nivel de estado de carga em que o gerador sera e S =
parado.
* Valor de paragem durante os periodos de siléncio: Se um
Periodo de siléncio tiver sido ativado, defina um limiar de
paragem.
automatica inferior para reduzir o tempo de funcionamento do
gerador.
* Parar quando a condigao for cumprida para: Define um periodo
de tempo anterior a desativagao para garantir que a condigdo se
mantém antes de atuar sobre o gerador.
I Vi;Tan. energy GX - Arranque/paragem automatica do
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18.5.3. Arranque/paragem de acordo com a tensao da bateria

Esta opgéo permite controlar o gerador a partir dos niveis de tenséo da bateria.

Usar o valor da tensao da bateria para ligar/desligar:
Esta opgéo pode ser ativada ou desativada.

Arrancar quando a tensao da bateria for inferior a: O gerador
arrancara automaticamente quando a tensao da bateria cair
abaixo do valor especificado.

* Valor de arranque durante os periodos de siléncio: Se tiver
definido um periodo de siléncio, defina um limite inferior (mais
critico) para garantir que o gerador s6 arranca automaticamente
quando for absolutamente necessario.

« Arrancar quando a condigao for cumprida durante: Adicione um
periodo de tempo antes do arranque do gerador, uma vez que a
tensdo atinja o limite de arranque.

« Parar quando a tensao da bateria for superior a:
Defina o limite de tens&o para a paragem automatica.

* Valor de paragem durante os periodos de siléncio: Se tiver
sido ativado um periodo de siléncio, defina um nivel de tensao
inferior para que o tempo de funcionamento do gerador seja mais
curto.

« Parar quando a condigao for cumprida durante: Adiciona um

periodo de atraso para garantir que o nivel de tensdo esta estavel
antes de parar o gerador.

18.5.4. Arranque/paragem de acordo com a carga CA

< Rattery vo tage
Usn Buuny vo harge val ue o start ston
Siart woen Ballery volage i ower than

£r velue dring quist hours

Siart aftar the condtion is o

Siop when Natteny waltage [ righer than
Siop valus during quiet o e

S1op atterthe co~dition is resenzd for

Os ativadores de carga CA funcionam de forma semelhante a outros ativadores, mas a funcéo é refinada por um ajuste de medig&o. Este
ajuste de medicdo esta disponivel na versao de firmware v2.0 e posteriores e tem trés valores possiveis:

1. Consumo total (opgao predefinida)
2. Saida CA total do inversor

3. Fase mais alta na saida CA do inversor

18.5.5. Arranque/paragem por alta temperatura do inversor

Esta opgéo permite ativar o gerador a partir dos avisos de temperatura do inversor.

* Arrancar se houver um aviso de alta temperatura: Esta
opgéo pode ser ativada ou desativada.

* Arrancar quando o aviso estiver ativo durante: Define um
periodo de tempo antes do arranque do gerador para evitar a
ativacdo por picos de temperatura breves causados por demandas
elevadas, mas breves, de CA.

* Depois que o aviso desaparecer, parar apos: Adiciona um
periodo de tempo antes da parada do gerador
para garantir que a reducao da temperatura do inversor,
normalmente causada por uma menor demanda de energia, esteja
estavel.

4 AL [oad
Use A% Lozd to siart/stop
Measurement
Start when oower is higher than

Start value o

Stact allee lhw

Steop after the canditon s reeehed for

e T
< Mieaeure vent
Total cons.msticn
Inverter sotal AG out

Inverter AT oLt highest phase

4 Irmerier righ emperature

Start on Figh tempe-tus waning

Stact when wering = active for

“Wher wra ring is ¢ eared stop a‘ter

Total conssmption
()

(o]

(E

(202
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18.5.6. Arranque/paragem por sobrecarga do inversor

Esta opgao permite a ativagdo do gerador em resposta a um aviso de sobrecarga do inversor.

« Arrancar quando houver um aviso de sobrecarga: Esta opcédo
pode ser ativada ou desativada.

« Arrancar quando o aviso estiver ativo durante: Define um
periodo de tempo antes do arranque do gerador para evitar a
ativagdo por uma elevada procura de CA de curta duragéo.

« Depois que o aviso desaparecer, parar apos: Adiciona um

periodo de tempo antes da parada do gerador para garantir que a
reducdo da demanda de CA esteja estavel.

18.5.7. Arranque/paragem em fungao do nivel do depodsito

&

S on oeerlnas warning

for

Wihen waming 13 eleared stog after

et opeclaad

@

(B

Esta opgao permite desativar o gerador em fungéo do nivel do depdsito, evitando a formagéo de bolhas quando o depdsito esta vazio.

* Parar de acordo com o nivel do depésito: ative
ou desative esta fungao.

* Servico do depdsito: selecione o sensor do
depdsito que fornece os dados do nivel do
depdsito para o gerador.
4 Settings
« Parar quando o nivel do depésito for inferior a:
parar o gerador quando o nivel do depdsito for inferior

a um determinado limite. Tank service

Stop on tank level

Genset  Seitings

Stop when Tank level is lower than

* Impedir o arranque até que o nivel do depdsito
seja superior a: bloquear o arranque do gerador
até que o nivel do deposito ultrapasse o limite
estabelecido.

« Ativar aviso quando o gerador parar: emite
um aviso quando o gerador parar devido a um
nivel baixo do deposito.

18.5.8. Arranque periédico

Esta opgéo permite arranques automaticos e periédicos do gerador.

« Intervalo de arranque: define o intervalo entre arranques.

« Ignorar arranque se tiver estado a funcionar durante: o
arranque é ignorado se o gerador tiver funcionado durante um
tempo pelo menos igual a duragao do teste dentro do intervalo.

* Data de inicio do intervalo de arranque: Define quando o
contador do intervalo € iniciado. Nao sera feito nenhum arranque
antes desta data.

* Hora de inicio: Especifica a hora do dia em que a inicializacao tera
inicio.

« Duragao da inicializagao: Tempo que a inicializagao ira
durar.

* Manter em funcionamento até que a bateria esteja totalmente
carregada: Ao ativar esta opgdo, o gerador funcionara até que a
bateria esteja totalmente carregada, em vez de durante um periodo
fixo.

Pravent start until Tank lavel is higher than

Trigger warning when the generator is stopped

Enable
Runiitereal

Shiprunifhas been wning fo
R interral start duse

St time

Han duralin §

Han il cate

fully chargert

Conditions Tank leve!

Diesel

(%)

3

Pericdic run

[z )
Sact abrays

201-N-01 I
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18.5.9. Opcao de arranque manual

A opcéao de arranque manual permite ligar o gerador a distancia. Se o gerador ja estiver em funcionamento, premir Arranque impede que
ele pare automaticamente quando a condigdo que provocou o seu arranque tiver passado. Por outras palavras, a opgdo de arranque

manual anulara os parametros de paragem automatica.

Formas de arrancar o gerador manualmente:

1. Com o menu de arranque manual: Va para Configuragéo
— Dispositivos — Gerador — Arranque manual; e, em seguida,

toque no grafico para ligar o gerador.

2. Com o botdo no canto superior esquerdo da consola
remota: Pressione o botdo no canto superior esquerdo & do
Cerbo GX ou da consola remota do Cerbo GX e aceda a péagina
do gerador. Em seguida, pressione o botdo Arranque.

3. Com a opgéao Controles do portal VRM: Consulte o

manual do portal VRM.

JAN

Se for ligado manualmente (a distancia) sem um
temporizador de paragem (opg¢ao de periodo de
funcionamento), o gerador funcionara

indefinidamente até ser desligado manualmente.

<

Tutaetar funchanal ty
Wanal control

Srate

Error

Sellines

Flm L anet ssavicn

Cenerstor starfeton

waEnue star
Stopped

00 Nev errar

Benechar
Manual star

Gorerator vl 1y unt] mawlly stopped, ansa sulastart
sorel

F Geme alr
Running

Autestar

areliicna are snstled thet kse s i Lrning,

Comeel Etort B

1210

* O temporizador de paragem esta disponivel

para os dois métodos de arranque manual e
evita que o gerador continue a funcionar por
descuido.

O gerador s6 pode ser parado manualmente
se nao houver nenhuma condic¢édo de
funcionamento ativa que ndo esteja a ser
cumprida.

Para forgar a paragem, desative primeiro a
fungdo que o mantém em funcionamento ou
desligue a funcéo de arranque/paragem do

s 0 ganerme: baad on 4 carigune
ks

arLa o

hanua’ stap

gerador.

Tatal Ran Tima

36s

Cancel
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18.5.10. Periodos de siléncio

A opgéo de periodo de siléncio permite definir um periodo durante o qual o ruido de um gerador seria um incomodo. Durante esse
periodo, o gerador sé funcionara se for absolutamente necessario, nas condi¢cdes de arranque automatico estabelecidas.

Como ativar o periodo de siléncio

1. Va para Configuragées — Dispositivos — Gerador — < Eal
Configuracdes. i
Minimum = time [om ]
2. Cologue o Periodo de siléncio em ON. Betest genorator 1t A€ Inp.t ;
AIAFT WINER JENSLATE 5 il I BINBATAM Tase
3. Defina as horas de inicio e fim nos campos que aparecem. p— C
Quizt hours start time B0

Tenha em atengao que, se forem definidas as mesmas horas de inicio e
final, o periodo de siléncio permanecera ativo indefinidamente
quando ativado.

Quizt hours cnd time 0500

Utilizagao do Periodo de siléncio como ferramenta para definir dois grupos de preferéncias do utilizador

A opcéo de periodo de siléncio também pode ser usada para definir como deseja que o seu sistema responda em diferentes
circunstancias, por exemplo:

* Primeiras horas da manha/baixo estado de carga: Muitas vezes, o estado de carga da bateria esta no seu nivel mais baixo pela
manha. Se, além disso, o tempo estiver nublado ou os painéis estiverem orientados para oeste (funcionam melhor a tarde), o gerador
pode ligar automaticamente de manha devido a um baixo estado de carga. No entanto, mais tarde, quando a produgéo solar
aumentar, o trabalho do gerador pode ser desnecessario. Definindo um periodo de siléncio para este intervalo com
Limiares de arranque automatico mais baixos, € possivel evitar arranques prematuros do gerador e fazer um melhor uso da energia
solar disponivel.

* Segundas residéncias: Nas segundas residéncias, a procura de energia ¢ significativamente maior quando estdo ocupadas do
que quando estdo vazias. A opgao de periodo de siléncio pode ajudar nestes casos, aplicando limiares de arranque automatico
mais baixos quando a casa esta a ser utilizada e mais altos quando esta vazia.

Para tal:

» Defina o periodo de siléncio como uma condigdo permanente (ver acima) enquanto a casa estiver ocupada.

« Desative o periodo de siléncio quando a casa estiver vazia para que o gerador funcione normalmente.

i, . victron energy GX - Arranque/paragem automatica do
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18.6. Controlador ComAp

18.6.1. Introducgao

Como funciona?

O dispositivo GX comunica (I&é/envia) com o painel InteliLite 4 através do Modbus TCP por Ethernet, utilizando o médulo CM3-Ethernet
da ComAp (necessario) como interface de comunicagao. E necessario ter registos de remapeamento Modbus com o software
InteliConfig.

No apéndice, pode encontrar um resumo de todos os registos Modbus utilizados e os mapeamentos necessarios. Registos de retencéo
Modbus para o controlador ComAp InteliLite 4 [210]

Apos aplicar o mapeamento, o dispositivo GX deteta automaticamente a presenga de um controlador InteliLite 4 da ComAp utilizando a
cadeia de identificagdo que se encontra no registo 1307 do Modbus. Ird reconhecer todos os médulos com nomes que comecem por
«InteliLite4-». Esta cadeia de identificagdo também aparece na barra de titulo da janela InteliConfig.

& |

18.6.2. Requisitos

« Dispositivo GX com Venus OS v3.42 ou posterior
* Controlador ComAp compativel

* Modulo CM3-Ethernet (codigo de pedido ComAp: CM3ETHERXBX)
Também pode funcionar com o médulo CM-Ethernet padréo (cédigo de pedido ComAp: CM2ETHERXBX), mas néo foi testado.

* Equipamento de rede Ethernet

18.6.3. Instalacao e configuragao

A instalacdo e configuragdo séo feitas em poucos passos. Basta ativar o servidor Modbus no seu médulo
CM3-Ethernet. Isso pode ser feito a partir do painel de controlo ou com o software para o controlador, InteliConfig, que pode ser
descarregado do site da ComAp.

N&o é necessario configurar mais nada no médulo ComAp CM3-Ethernet.

Os Modbus devem ser ajustados utilizando o software InteliConfig e de acordo com a lista de registos apresentada em Registos de
retencdo Modbus para o controlador ComAp InteliLite 4 [210].

Configuracao do controlador ComAp

O procedimento a seguir descreve as etapas a serem seguidas para usar o software de configuragao InteliConfig. Certifique-se de que
possui a versao mais recente e esta conectado ao controlador:

1. Verifique se as unidades/formato de poténcia estéo corretos:

* Selecione o separador de configuragao do controlador

» Escolha Outros

Selecione Unidades/Formato de poténcia

Verifique se as unidades estdo definidas como «Métrico - 20 °C, 10,0 bar, 11,4 I/h» e se o formato de poténcia esta definido como
«Padrao 1 kW/kVA/KVAr 1 V».

i, . victron energy GX - Arranque/paragem automatica do
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o | o | conmote Conuol sepins Vooes tisors _PLc_Coouolers _Cusom W _ngih _Contoll Contole Copupl tlconty Taias
coon |

onnection | Save Functions _PLC Editor
Init screen

Units Metric-20°C. 10.0 Bar, 114 Vh

Control ree

e Power Format _ Standard 1 kW/ kVAY kVAT 1V -

B Comection A s
* inteliLite Units/Power Format &
mooeus
Freval
Hisory
User Tets

suraton tock | ConsistencyCheck | @) wite

* Selegdo de sensores

0 ane

* Selecione «VDO 10 Bar» e certifique-se de que a Resolugdo esta em «0,1» e Dim estda em «Bar»

Modules  1/0 Confi Sensors
Sensors | Addline || Deleteline | Open | save |
VDO 10 Bar HW configuration 12
VDO40120°C 0-15k ohm -
1% Sensor Name
Vbotevel VDO 10 Bar
10
Generalline 1 Resolution Dim
General line 2 - i "
General line 3 Ohm Bar g
General line 4 o 10 0
1 50 2,0
General line 5
2 85 la0 .
General line & = 61
3 115 6,0 E
General line 7 4 152 8.0
General line 8 5 180 10,0
44
General line 9
General line 10
General line 11 24
General line 12
General line 13
0 T T T 1
o 50 100 150 200
[ohm]
|[3] saveas.. | Configuration Lock | ConsistencyCheck | | @ write || @ cancel |

» Agora selecione «VDOLevel %» e certifique-se de que a resolucdo esta em «1» e a dimensao esta em «%».

Sensors | Addline | Deleteline || Open || save |
VDO 10 Bar HW configuration 1207
VDO40-120°C [o-t5kohm ]
1% Sensor Name
VboLeve VDOLevel %
General line 1 Resolution Dim
General line 2 1 N L ] ‘
General line 3 Ohm %
Generalline 4 o 0
~ 1 10
General line 5
2 % 50
General line 6
3 180 100
General line 7

General line 8
General line 9
General line 10
General line 11
General line 12

General line 13

0 . r r .
0 50 100 150 200
[ohm]
|[2) saveas... | Configuration Lock | Consistency Check | | @ write || @ cancel

2. Registos de remapeamento Modbus:
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* Na mesma janela, selecione MODBUS

» Descarregue o ficheiro de mapeamento Modbus para Victron Energy: Mapeamento ComAp InteliLite GX

* Na parte inferior, em Importar/Exportar, clique no icone Importar a direita

» Selecione o ficheiro de mapeamento descarregado e clique em OK

* No canto inferior direito, clique no botdo Gravar para guardar a configuragéo no controlador

O ficheiro UMOD de mapeamento Modbus da ComAp contém os mapeamentos do registo Modbus necessarios de acordo com o

dispositivo GX. Também é possivel encontrar um formato legivel do mapeamento no apéndice: Registos de retencdo Modbus para o
controlador ComAp InteliLite 4 [210].

”
& e . v 0 |

Home ‘Control Took ~ A O & inteliConfig

s B @
S| e | com

Configuration [t

@ © B &

Controler_Controller_Controler_InteliConfig_Tutorials
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®
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: > B @ B
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Initscreen woosus | S | pame Group Subgroup oim [ ot
Control Tree eoses 1313 24501 1DString nfo General Allowed MODBUS functions:
rET = | Reac 03,04
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Firewall RPM
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vistory , G Ergoe
il s 201 suig o General el el
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wn 2
1m0 201 wsuig o General Dec o
vin o
w1 s oswng o General Max 00
w2 o1 s o General
1w wveson o General
16 20w  wvesion e o
w5 2w Fwverion o General
126 20339 Fwverson o General
w7 2w wveson o ol
18 2w Fwvesion o o
15 203 Fwverson o General
10 2w wvesion o General
162 %7 Comollernode o =i
Search View Operations  Export/import Hide panel
Q +-@m aa =
C [ n Consistency Check © wr‘& O cancel

Habilitacdo do servidor Modbus do controlador

» Selecione o separador Valor de referéncia
* No menu seguinte, selecione o0 médulo CM-Ethernet

* Habilite o servidor Modbus
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Configuragao do dispositivo GX

Depois que o dispositivo GX e o controlador do gerador estiverem
conectados a mesma rede, o controlador aparecera
automaticamente na lista de dispositivos. A imagem mostra um

exemplo de um controlador de gerador DSE. < Cavize st
Se ele ndo aparecer, verifique as configuragdes do Modbus no dispositivo i e B 2
GX indo para Configuragdo — Integragdes — Dispositivos Modbus. DSE genset controler Standy | OW >

Certifique-se de que a Detecgéo automatica esta ativada (esta é a
configuragao padrdo) ou procure manualmente o dispositivo; ele deve
ser encontrado e aparecer no submenu Dispositivos detectados. Para
um funcionamento confidvel, mantenha a detecgao automatica e for s Press ioacan |
ativada, pois a rede é verificada SO ’
a cada dez minutos. Se a endereco IP for alterado, o dispositivo sera Discanered davices >
encontrado novamente. No entanto, é recomendavel atribuir um

endereco |P estatico ao controlador para evitar perdas de

comunicagao imprevistas.

< Medbus TCR/UDR deviess

Autarmatic scanning «
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18.7. Controlador da CRE Technology

18.7.1. Introdugao

Como funciona?

O dispositivo GX comunica com o controlador CRE lendo e enviando dados de acordo com as especificagdes Modbus TCP do

controlador através da conectividade Ethernet do controlador CRE.

Utilizando os valores de identificagédo obtidos através do Modbus, o dispositivo GX deteta automaticamente a presenga do controlador.

18.7.2. Requisitos

» Dispositivo GX com Venus OS v3.50 ou posterior

« Controlador CRE compativel com a versdo de firmware v2.0 ou posterior

* Equipamento de rede Ethernet

18.7.3. Instalagao e configuragao

Pré-requisitos

O controlador CRE permite alterar as unidades de pressao e temperatura. No entanto, o dispositivo GX espera que as pressdes do dleo
estejam em bar e as temperaturas em °C. Certifique-se de que as unidades estéo configuradas corretamente.

Configuragao do dispositivo GX

Depois que o dispositivo GX e o controlador do gerador estiverem
conectados a mesma rede, o controlador aparecera
automaticamente na lista de dispositivos. A imagem mostra um
exemplo de um controlador de gerador DSE.

Se ndo aparecer, verifique as configuragdes Modbus no dispositivo.
GX indo para Configuragdo — Integragdes — Dispositivos Modbus.
Certifique-se de que a Detecgédo automatica esta ativada (esta é a
configuragao padrédo) ou procure manualmente o dispositivo; ele deve
ser encontrado e aparecer no submenu Dispositivos detectados. Para
um funcionamento confiavel, mantenha a detecgdo automatica
ativada, pois a rede é verificada

a cada dez minutos. Se a endereco IP for alterado, o dispositivo sera
encontrado novamente. No entanto, é recomendavel atribuir um
enderego IP estatico ao controlador para evitar perdas de
comunicagao imprevistas.

{

Cevice list

AVMIRFSGT I TSI0NE

DSE genset certrolier

<

Autsmatic scanning
Sean for devices
Savee divices

Discovernd davices

Modbus TER/UDR deviese

153

Standty | OW

Press 1o scan
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18.8. Compatibilidade do controlador do gerador Deep Sea - DSE

18.8.1. Introducao

Através da integracdo de um controlador de gerador Deep Sea Electronics (DSE) com um dispositivo GX, é possivel ler dados de CA,
bem como dados de presséo do 6leo, temperatura do refrigerante, nivel do depdsito, nimero de arranques do motor e outras leituras
relacionadas com o estado. Além disso, aceita os sinais digitais de arranque/paragem do dispositivo GX.

Como funciona?

O dispositivo GX comunica com o controlador Deep Sea Electronics (DSE) lendo e enviando dados através da especificagdo Modbus
“GenComm” da DSE. Esta comunicagao ocorre através da ligagéo Ethernet do proprio controlador DSE ou, para controladores sem
interface Ethernet, através do dispositivo de comunica¢des USB-para-Ethernet DSE855 da Deep Sea Electronics ou outro gateway DSE
com Ethernet compativel que suporte Modbus TCP.

Utilizando os valores de identificagdo obtidos através do Modbus, o dispositivo GX deteta automaticamente a presenga do controlador.

18.8.2. Requisitos

« Dispositivo GX com Venus OS v3.12 ou posterior
* Controlador DSE compativel

* Para modelos que oferecem apenas conectividade USB (consulte a tabela Como fazer a integragao [155]), € necessario um
dispositivo DSE855 da Deep Sea Electronics (ou similar).

* Equipamento de rede Ethernet

Caso especifico: DSE 4520 MKII (Venus OS v3.50 ou posterior)

Ao contrério de todos os outros controladores DSE compativeis, o DSE 4520 MKII ndo aceita comandos de controlo através de
comunicagao digital. Portanto, deve ser utilizada uma sinalizag&o de controlo por cabo através da fungéo «Relé auxiliar do gerador
conectado». Para mais informagdes, consulte a secgdo seguinte.

18.8.3. Instalagao e configuragao

Configuragao do dispositivo GX

Depois que o dispositivo GX e o controlador do gerador estiverem
conectados a mesma rede, o controlador aparecera
automaticamente na lista de dispositivos.

& Cevice list

Se ndo aparecer, verifique as configuragdes do Modbus no dispositivo A UMBRTSCT HO23183CHE 153
GX, indo para Configuragdo — Integragdes — Dispositivos Modbus. Pl Tty || O
Certifique-se de que a Detecgédo automatica esta ativada (esta é a

configuragdo padrao) ou procure manualmente o dispositivo; ele deve < Modbus TCR/LDP devices

ser encontrado e aparecer no submenu Dispositivos detetados. Para autematie seanning «
um funcionamento fiavel, mantenha a detec¢édo automatica ativada, Sean for devices ((Preams meean |

pois a rede é verificada

a cada dez minutos. Se a endereco IP for alterado, o dispositivo sera
encontrado novamente. No entanto, é recomendavel atribuir um
endereco IP estatico ao controlador para evitar perdas de
comunicagao imprevistas.

Saverd devices

Dizcovand devices

Relé auxiliar do gerador conectado
O Relé 1 do dispositivo GX pode ser configurado como Relé auxiliar do gerador conectado.

Esta configuragdo permite que o Relé 1 funcione em paralelo com os comandos de controlo digital de um DSE 4520 MKII conectado. O
Relé 1 permanece aberto enquanto o gerador esta parado e fecha assim que o comando de arranque é dado.

Esta opgéo é util para:

* Fornecer uma alternativa conectada por cabo em caso de falha
na comunicagéo de dados. Reley

Connected gense: balpar rlzy

* Aplicagdes personalizadas, como controlar uma bomba de
combustivel externa ou ativar outro sinal de controlo. ety 2o

Para obter instrugdes de cablagem, consulte Sinal de
arranque/paragem controlado por relé [156]
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18.9. Controlador DEIF

18.9.1. Introdugao

Como funciona?

O dispositivo GX |é os dados do controlador DEIF e os envia através da especificacdo Modbus do controlador, pela conexdo Ethernet
ou pela porta RS485 1 do controlador DEIF. Utilizando os valores de identificagdo obtidos através do Modbus, o dispositivo GX detecta
automaticamente a presencga do controlador.

18.9.2. Requisitos

« Dispositivo GX com Venus OS v3.50 ou posterior
» Controlador AGC 150 da DEIF compativel com a verséo de firmware 1.19.0 (a partir de maio de 2024) ou posterior
* Para integragdo via Ethernet: Equipamento de rede Ethernet

* Para integragéo via RS485: Interface RS485 para USB da Victron Energy (referéncia do artigo ASS030572050 ou
ASS030572018)

18.9.3. Instalagao e configuragao

Ajuste do parametro de escala correto READY ISLAND auTo

Atualmente, apenas o valor padréo “Escala” do controlador .
(canal 9030, valor 100 a 25.000 V) é suportado. Antes da scaling FIEY

conexao, certifique-se de que esta configuragdo esta correta.
Eat Range: 100 to 25000¥%¥

O ajuste esta disponivel no ecra do controlador em Parametro

— Ajustes basicos — Configuragdo de medi¢gdo — Escala — Escala.
Para fazer alteragdes, introduza a palavra-passe mestre (padrao:
2002) e defina-a no intervalo predefinido entre 100 e 25.000 V.

Para ligagao Ethernet

Use a porta Ethernet do controlador DEIF para conecta-lo a mesma
rede Ethernet que o dispositivo GX.

Para conexao RS485

Interfac

A série de controladores AGC 150 da DEIF tem duas

portas RS485, estando a Porta 1 isolada galvanicamente. O isolamento
galvanico evita os chamados loops de terra, que podem causar danos
nos dispositivos devido a correntes indesejadas. Portanto, deve-se
usar a Porta 1, conforme explicado na tabela.

Apbds ligar o controlador ao dispositivo GX, utilize o ecra do
controlador para aceder a Parametros — Comunicagdo — RS485 —
RS485 1 — Parametros, introduza a palavra-passe principal (por
predefinicdo € «2002») e defina os parametros da seguinte forma:

* Addr:1
* Velocidade: 115200 bauds

* Tipo: Escravo Modbus

e RS485

para
USB da
Victron

33: Dados Laranja RS485 Dados A +

+(A)

34: Dados Preto GND

(GND)

35: Dados Amarelo RS485 Dados B -

-(B)
Vermelho 5 VCC (nao utilizado)
Castanho Terminador 1 - 120

Q (n&o utilizado)

Verde Terminador 2 - 120

Q (néo utilizado)
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READY ISLAND AUTD
FParameters 7511
Speed: 115200 Baud ;
Type: Modbus Slave

Configuragao do dispositivo GX

Depois que o dispositivo GX e o controlador do gerador
estiverem conectados, ele aparecera automaticamente na lista
de dispositivos.

Se estiver a testar com Ethernet e ele ndo aparecer, verifique as
configuragdes Modbus no dispositivo GX, Configuragdo — Integragdes
— Dispositivos Modbus, e certifique-se de que a Detecgao automatica
esta ativada (configuragao padréo) ou procure por ele; ele deve ser
detectado automaticamente e aparecer no submenu Dispositivos
detectados. Para que isso funcione de forma confiavel, a detegao Fiavere deces
automatica deve permanecer ativada. A rede é verificada

a cada dez minutos. Se a endereco IP for alterado, o dispositivo sera

encontrado novamente. No entanto, € recomendavel atribuir um

endereco IP estatico ao controlador para evitar perdas de

comunicagao imprevistas.

4 Modbus TER/UDR deviess
Autormatic scanning a
Sean lor devicos Press to scan |

Saved devives
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18.10. Assisténcia do gerador Fischer Panda

18.10.1. Introdugao

O dispositivo GX |é os dados do gerador Fischer Panda e os envia através de uma ligagcdo VE.Can através do médulo SAE J1939 da
Fischer Panda (necessario). Tanto os geradores CA como os CC sdo compativeis.

18.10.2. Requisitos

* Dispositivo GX com firmware v2.07 ou posterior

« Gerador Fischer Panda, xControl, iGenerator ou fpControl GC

* Maddulo SAE J1939 CAN da Fischer Panda (referéncia do artigo 0006107)

* Adaptador FP-Bus para VE.Can da Fischer Panda (referéncia do artigo 0023441)

* Opcional: FP-CAN para NMEA 2000 (Ref. artigo FP 0031409)

Requisitos de firmware da Fischer Panda:

* iControl (para o iGenerator): v2.17 ou posterior

* Painel iControl: sem requisitos minimos

xControl (para geradores de velocidade constante): 4V38 ou posterior

* Painel xControl: 4V29

fpControl (para geradores CA e CC): qualquer versao

* Painel fpControl: 4V29 ou posterior

* Médulo CAN SAE J1939 CAN da Fischer Panda: 2V05 ou posterior
* Médulo trifasico Fischer Panda: 4V0b ou posterior

« Interface Fischer Panda NMEA 2000 2V11 ou posterior
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18.10.3. Instalagao e configuragao

Ligacao de um gerador Fischer Panda xControl

O esquema seguinte mostra como ligar um gerador Fischer Panda xControl.

J1939 CAN Interface for x-, i- and fpControl Optional NMEA2000 Interface for x-, i-, and fpControl
FP Art. No 0006107 FP Art. No 0031409
Firmware 2V05 or higher Firmware 2V11 or higher
Modul ID 9 Modul ID 13

Fischer Panda Generator with xContol GC
Firmware 4V38 or higher
Modul ID 1

'
)
Termination i Termination
resistor resistor
FP Art. No p ‘ FP A Ho
0003022 : SR 0003022
optional resistor
; e 4 FPAT No
i . 0003022
i Victron
! TT;ESS” Termination m“&\
i e Resistor Q&’,"
\ 0003022 L
Optional at 3 phese Adapter cable
generators oniw FP Bus FP-BUS - VE.CAN
Measurment Modul 3ph ! Cable
Firmware 4V0b or highes | EEAt:No, Adapter cable
Modul D 3 FP Bus 0023441 FPBUS/
S ¢ Cable NEA2000
FP Art. No
0024737
XControl Panel CP-G Victron device with VE.CAN
Firmware 4V29 or higher f.e. Victron Colour Control
odul ID 2
Ligagdo de um gerador Fischer Panda iControl
O esquema seguinte mostra como ligar um gerador Fischer Panda iControl.
CAN Interface for xControl and iControl Optional NMEA2000 Interface for x-, i-, and fpControl
,,,,,,,, FP Art. No 0006107 FP Art. No 0031409
Fischer Panda Generator with iControl Firmware 2V05 or higher Firmware 2V11 or higher

Modul ID 9 Modul ID 13

L

i
|
|
| '
3 Termination : Termination
iControl2 ECU | FST: t:l; ' ‘ FEE:: ‘;r
Firmware: i L
1939 support: PIC_2.17 or higher i tonane2 : Termination 0003022
NMEA 2000 sup.. PIC2_2.33 or ! optional i el
nigher — | ! " ------------- 0003022
‘laermahnn T;frﬁ";"'ﬂn "‘%\
esistor e L g
Adapter cable iControl to FR-BUS  FPArt. Ne o
FP Art. No. 0008899 003022
Optional - must be ordered Adapter cable
separately FP-BUS - VE CAN
FP Art. No. 0023441 Adapter cable
FPBUS/
NMEAZ000
FP Art. No.
0024737
Victron device with VE.CAN
f.e. Victron Colour Control
Ligagao de um gerador fpControl da Fischer Panda
O esquema a seguir mostra como conectar um gerador fpControl da Fischer Panda.
([, . victron energy GX - Arranque/paragem automatica do
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J1939 CAN Interface for x-, i- and fpControl
FP Art. No 0006107
Firmware 205 or higher

Optional NMEA2000 Interface for x-, i-, and fpControl
FP Art. No 0031409
Firmware 2V11 or higher

~ o Modul ID 9 Modul ID 13
Fischer Panda AC or DC Generator
with fpControl GC
Modul ID 12
I
Termination : Termination
P o ' @ Ao
0003022 ! Termination 0003022
optional ¥ resistor
; R R e 4 FPAM. No
! 0003022
| .
| femaen Termination Ay
! gt Resistor [y
i . 0003022 4
Optional at 3 phase
generators onhy, g FP Bus Adapier cable
Measurment Modul 3ph | Cable FP-BUS - VE CAN
Firmware 4¥0b or highes | FP Art. No. 0023441 Adapter cable
Modul ID 3 b FP Bus FPBUS/
o Cable NMEA2000
FP Art. No
0024737
fpControl Panel CP-G Victron device with VE.CAN
Firmware 429 or higher f.e. Victron Colour Control
Modul ID 2
18.10.4. Configuragao e monitorizagao do dispositivo GX
Importante: O manuseamento do gerador sé6 é possivel e permitido se o xControl, o fpControl ou o painel
iControl estiverem ligados.
< VE Can port 1
CAN-bus profile VE.Can &Lynx lon BMS (250 kbit's)
vavizes >
Verifique se em Configuragdo — Conectividade, o perfil CAN-bus KMIEAZO0C-out =]

selecionado é “VE.Can & Lynx lon BMS (250 kbit/s)’. Esta é a
configuragéo padrao, que é compativel com NMEA 2000.

Quando todas as ligagdes estiverem feitas e a instalagdo estiver
concluida corretamente, o Fischer Panda aparecera na lista de
dispositivos:

Ao introduzir o dispositivo Fischer Panda no menu, aparecera uma
pagina como esta:

Observe que ele possui um interruptor liga/desliga, além de mostrar as
informagdes de estado e os principais parametros de CA: tenséao,
corrente e poténcia.

Unigue identity nurmber seleator 1

At
TG b

ik

bk ol L ety vl
henga only wher Jing Tltip!

e e MARAT Ui e Wlensl by M enberss in e
Inone VE.Ca7 netaork.

Check Unique id numbers Pross to check

Network siatus

<

Flzcher Panda Genset

4

Aura start furctonaliny
Ianual contro!

Conlrol slalus

Control errer code
Genset status

AC FhaseL1

AL Phase L2

AC Phase L3

Remote start mode

Englre

Run time and sei

Sellings

Device

5

Device list
Standby bt
Fischer Pandz Genget
«
Manual Start
Error
#1 Remate switch control disabled
standoy
Q o0 Q
i 008 oW
0 0.04 0
Disabled
>
>
>

iy, , victron energy
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< Engine
Speed ORFRK
Lead 0%
A temperatura do motor, as RPM e outros dados estéo disponiveis no @l e
submenu Motor (Engine).
Exhaust temperature EF Al
Winding temperature 78°C

Starter battery valtage 2anv

18.10.5. Manutengao

Sempre desligue o gerador com o painel de controlo Fischer Panda antes de realizar qualquer tarefa de manutengdo nele. Isso
desativara a funcéo de partida automatica, impedindo que o gerador seja ligado remotamente, com um Cerbo GX, por exemplo.

Quando as tarefas de manutengéo estiverem concluidas, reative a fungdo de arranque automatico com o painel de controlo Fischer
Panda no menu Gerador — Arranque automatico — Ligar/desligar.
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18.11. Gerador CC fiPMG da Hatz

18.11.1. Introdugao
Como funciona?

O gerador CC fiPMG da Hatz é um gerador de imanes permanentes integrado no volante do motor que se ajusta a diferentes niveis de
carga com diferentes velocidades. E alimentado por um motor diesel E1 Hatz com injegédo controlada eletronicamente.

A fonte de alimentacgao fornece tensdes de saida ajustaveis para sistemas de 28 e 56 volts e comunicagéo entre a fonte de alimentacao e
a unidade de controlo do motor — dispositivo GX da Victron SAE J1939.

O inversor CAN duplo tem duas portas CAN separadas:
* Porta CAN 1: Responsavel pela comunicagéo entre a fonte de alimentacéo (inversor) e a unidade de controlo do motor.
* Porta CAN 2: Responsavel pela comunicagéo entre a fonte de alimentacéo e o dispositivo GX.

Para mais informagdes, visite www.hatz.com, onde tera acesso a todos os diagramas elétricos e informagdes adicionais especificas da
unidade.

18.11.2. Requisitos

« Dispositivo GX com firmware Venus OS v3.50 ou posterior
* Gerador fiPMG da Hatz com fonte de alimentagdo CAN dupla (inversor) para saida CC de 28 V ou 56 V

* Cabo VE-CAN para HATZ-CAN (pode ser adquirido na HATZ)

18.11.3. Instalagado e configuragao
Ligagdo de um gerador fiPMG da Hatz

O diagrama a seguir mostra como conectar o gerador CC fiPMG da Hatz ao dispositivo GX.

1
1
]
1
]
:
]
] 1
2 '
s ! AMS CAN
3 :
H 3z 5 i
3 - z :
] =) et i
z = :
3 3 :
v :
1
1
1
£ |
2 1
5 i DC Power Line Ba{'tery_Pack
5 : 24 or 48V
g HATZ PSU 1
¥ i
Battery PSU Power Supply
12v
Configuragao do dispositivo GX
ﬂ'@ victron energy GX - Arranque/paragem automatica do
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< VECan pail Z
Can-bus profile WE.Can & Lyns lon 0WS {250 kbit/s)
Verifique se em Definicdes — Servigos, o perfil CAN-bus e
selecionado é “VE.Can & Lynx lon BMS (250kbit/s)”. Esta é a LA o =
configuragao padrao, que é compativel com NMEA 2000. ——— &

Assim que o dispositivo GX e o controlador do gerador
estiverem conectados, eles aparecerdo automaticamente na
lista de dispositivos.

Check Unique id numbers " Press to check |

Metwork status

18.11.4. Manutengéo

Consulte as instrugées de manutengao no manual do fiPMG.

18.11.5. Resolugido de problemas

« Lista de codigos de erro da fonte de alimentagdo: Consulte www.hatz.com (protocolo CAN da série E)

« Lista de cédigos de erro da unidade de controlo do motor: Consulte www.hatz.com (Cédigos de problemas de diagnéstico da série E)
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18.12. Estado do gerador e horas de funcionamento melhoradas através da entrada

digital

Para obter o estado preciso do motor e um melhor acompanhamento das horas de funcionamento acumuladas no dispositivo GX, pode

ser utilizada uma sinalizagdo de contacto seco adicional.

Existem duas opcdes de cablagem comuns:

Com uma saida sem potencial no controlador do gerador (se compativel) para informar o estado do motor.

Com um relé auxiliar CA na linha CA do gerador que fecha um contacto sem potencial assim que o gerador comega a fornecer

energia.

Para ativar esta opgéo, va para Configuracdo — Integracdes < Digitolinputs

— E/S digital e ajuste a entrada correspondente em «Gerador». Digial it | Generator >
Dizabled

nigial nput

Depois de configurado, o estado do gerador podera ser visto na lista
de dispositivos e o tempo total de funcionamento sera determinado

com base no estado desta entrada digital.

18.13. Ligagado de um gerador com uma interface de trés fios
Para ligar um gerador com uma interface de trés fios, o contacto abrir/fechar deve ser convertido em impulsos de arranque e paragem
diferentes. Isto é conseguido através da seguinte solugdo, que utiliza relés de temporizagéo padréo:

* Gerando um impulso de arranque quando o contacto abrir/fechar é fechado.

* Gerando um impulso de parada quando o contato abrir/fechar é aberto.

Importante: Este método sé deve ser utilizado com geradores que tenham o seu préprio painel de controlo para monitorizagéo e
paragem automatica em caso de problemas, como baixa pressao do 6leo. Nao o ligue diretamente ao motor de arranque nem ao

solendide do combustivel.

BLOCK DIAGRAM
Lt =4
ND ONE SHOT START
—_—
COMMON w 1 1
\
BATTERY MONITOR | : t >
ONE SHOT
sTOP
™
/
! 1/
ALIS YL _ALIS Y] MultiRelay /
@ @ 0| @ @ @ Setting:H .
Time:1,5-2
sec
—~ ~
& W/ Supply
oo | e
- negative

| L—— Tobatterijcontrolier
Close connection will Sart generator
Opening connection will stop generator

Togenerator

1) START = Green wire

2)STOP = Orange wire

3) COMMON = Whie/red wire
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19. Repor os valores predefinidos e reinstalar o Venus OS

19.1. Procedimento para redefinir os valores de fabrica

A reposigdo dos valores de fabrica de um dispositivo GX ¢ feita inserindo uma memoéria USB ou um cartdo SD com o ficheiro de
reposi¢do especifico. Ndo sdo necessarios botdes nem ecra.

Para restaurar as configuracdes de fabrica, & necessaria a versao de firmware Venus 2.12 ou superior.

Como restaurar os valores padrao de fabrica

1.

2,

Descarregue o ficheiro venus-data-90-reset-all.tgz.

Copie-o (tal como esta: sem descompactar ou alterar o nome) para um cartdo SD ou pen USB formatado em FAT32 e vazio.
* Para dispositivos com v2.12-v3.10, sé é possivel executar um ficheiro. Ou entdo:

* Atualize para uma versdo mais recente do firmware ou

* Renomeie o ficheiro como venus-data.tgz antes de o copiar.
Ligue com o cartdo SD ou a memoria USB inseridos e aguarde até que o dispositivo GX esteja totalmente ligado.
Retire o cartdo SD ou a memdéria USB do dispositivo GX.

Desligue e ligue o dispositivo ou, como alternativa e quando possivel, use a fungdo Reiniciar no menu Configuragées
— Geral.

Ap6s reiniciar, todas as configuracdes terdo voltado aos valores de fabrica.

Quando utilizar uma reposicao das configuragoes de fabrica

Os motivos geralmente s&o:

O dispositivo esta bloqueado devido a uma senha esquecida do console remoto em um modelo sem ecra.
O utilizador ndao tem nenhum problema especifico, mas deseja comegar do zero.

O dispositivo foi utilizado num ambiente de teste e é necessario apagar dados residuais (por exemplo, os inversores FV CA
detetados).

O dispositivo GX esta a comportar-se de forma inesperada; uma reposi¢édo das predefinigdes pode descartar configuragdes
incorretas como causa.

A particdo de dados esta cheia (normalmente devido a modificagdes manuais).

Um erro raro, frequentemente encontrado em versdes beta, pode exigir uma reinicializagéo.

Apos a reposigao

As credenciais de acesso Wi-Fi guardadas anteriormente serdo repostas. Para um dispositivo sem interface fisica e que se liga por
Wi-Fi, pense em como obtera acesso novamente para o reconfigurar.

Ao restaurar as predefinicdes de fabrica, pode ser necessario restaurar o token de autorizagdo do VRM. Se necessario, sera exibida
uma notificagdo com instrucdes.

A reposicéo dos valores de fabrica ndo afeta a identificacdo do site VRM nem os dados guardados. Para apagar o histérico antes de
vender o dispositivo ou instala-lo noutro sistema, aceda a Definicdes do site — Geral — Apagar esta instalagdo do portal VRM.
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19.2. Reinstalagao do Venus OS

Use isso quando o procedimento descrito em Procedimento para redefinir as configuracdes de fabrica [182] ndo funcionar.

AVISOS:

Antes de realizar este procedimento, tente o procedimento padrao para restaurar as configuracdes de fabrica, conforme
descrito na secgéo anterior.

Recorra a este procedimento apenas como Ultima opgdo: para reparar um dispositivo avariado. Um dispositivo que arranca bem,
mas que apresenta um comportamento estranho em algumas das suas fungdes, ndo ird beneficiar deste procedimento.

Este procedimento apagara todos os dados da particdo de dados, incluindo configuragdes e tudo o mais.

Ao contrario da reposi¢do normal dos valores de fabrica, este procedimento ndo requer que o dispositivo arranque corretamente.
Quando feito num Cerbo GX anterior ao HQ2026, o ponto de acesso WiFi e outras fungdes (ndo essenciais) deixam de funcionar,
pois faltam alguns dados instalados de fabrica. A partir do HQ2026, essas informagdes sdo armazenadas num local mais seguro
(EEPROM em vez da particdo de dados).

No portal VRM, tera de redefinir o token do dispositivo. O portal ndo aceitara novos dados até que isso seja feito.

Certifique-se de que tem o manual adequado para o seu dispositivo GX, pois os procedimentos podem variar ligeiramente
dependendo do modelo GX.

PROCEDIMENTO:

1.

Descarregue a imagem do instalador aqui: https://updates.victronenergy.com/feeds/venus/release/images/einstein/ (venus-install-
sdcard-einstein-*.img.zip)

2. Instale a imagem numa cartdo microSD com a aplicagdo Balena Etcher (https://etcher.balena.io/). A aplicagéo Etcher
descompacta automaticamente o ficheiro.

3. Insira o cartédo microSD no dispositivo Cerbo GX.

4. Ligue o dispositivo.

5. Aguarde até que o processo de instalagdo seja concluido. Quando estiver conectado ao GX Touch, sera solicitado que remova o
meio de instalagéo (cartdo microSD) e desligue e ligue novamente o sistema. Se ndo estiver conectado ao GX Touch, aguarde
dois minutos até que o processo de instalagédo seja concluido.

Searching for installer image...

Installer image found on mmcblképl

Creating partitions...

Formatting data partitiom...

Creating sdatasvenus/installer-version...

Installing rootfsl...

Installing bootloader...

Installing firmuare...

Installation complete ¥

Remove installer medium and power cycle system
6. Retire o cartdo microSD e desligue e ligue novamente o dispositivo.
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20. Resolugao de problemas

20.1. Codigos de erro
Diferentes origens dos codigos de erro

O dispositivo GX pode apresentar os seus préprios codigos de erro, além dos cddigos dos dispositivos conectados. Pode consultar os
caédigos especificos de cada dispositivo em:

* Inversores/carregadores Multi e Quattro: Codigos de erro VE.Bus
» Carregadores solares MPPT: Cddigos de erro do carregador solar MPPT

Erro #42 do GX - Armazenamento danificado

A memodria flash interna esta danificada. Esta particdo guarda configuragdes, nimeros de série e credenciais WiFi. Esta particdo guarda
configuragdes, numeros de série e credenciais WiFi.

» Solugdo: E necessario devolver o dispositivo para reparagdo ou substituigao. Isto ndo pode ser resolvido através do firmware nem no
campo.

Erro #47 do GX - Problema com a particao de dados
E provavel que o armazenamento interno esteja danificado, fazendo com que o dispositivo perca a sua configuragéo.

* Solugao: Entre em contacto com o seu distribuidor ou instalador. Consulte a nossa pagina de Assisténcia da Victron Energy.
Erro #48 do GX - DVCC com firmware incompativel

O DVCC esta ativado, mas nem todos os componentes do sistema estdo a funcionar com firmware compativel.

* Solugdo: Consulte os requisitos de firmware no capitulo sobre DVCC [97] deste manual.

* Nota para sistemas com baterias Pylontech e BMZ:

A partir da versdo 2.80 do Venus OS, o DVCC é forgado para as baterias Pylontech e BMZ. Este erro pode aparecer em sistemas
antigos.

Solugao:

» Desative as atualizagdes automaticas; Configuragdo — Geral — Firmware — Atualizagées online.
* Volte para a verséo 2.73 (consulte Instalar uma versao especifica do firmware a partir do SD/USB [90]).
* Em seguida, considere solicitar a um instalador que atualize todo o firmware do dispositivo.

* Nota para sistemas com baterias BYD, MG Energy Systems e Victron Lynx lon BMS:

A partir do Venus OS v2.40, a opgdo DVCC ¢é ativada automaticamente para os tipos de BMS compativeis. E possivel que os sistemas
antigos ndo tenham os componentes necessarios para suportar isso.

Solugao:

« Desative as atualizagdes automaticas; Configuragdo — Geral — Firmware — Atualizagdes online — Atualizagédo
automatica.

* Volte para a v2.33. Para voltar para uma versao anterior do firmware, consulte Instalar uma versao especifica do firmware a
partir do SD/USB [90].

 Certifique-se de que o DVCC esta desativado.

Peca ao seu instalador para verificar se o seu sistema utiliza um controlo de dois cabos (uma opgéo anterior ao DVCC).

Se ndo houver cabos de carga/descarga entre BMS, inversores/carregadores e controladores de carga, é necessario DVCC para
as marcas de baterias mencionadas acima. Isso também requer versdes minimas de firmware nos dispositivos conectados.

Erro #49 do GX - Contador de rede elétrica ndo encontrado

Em instalagdes ESS com contador de rede externo selecionado, nenhum contador foi detectado. Solugao:
Verifique a cablagem e a configuragdo do sistema

Erro #51 do GX - E necessario atualizar o firmware MK3

Atualize o controlador MK3 dentro do dispositivo GX para habilitar fungdes recentes, como aquecimento/resfriamento da partida/parada
do gerador.
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Para atualizar:

» Va para Configuragdo — Dispositivos — MultiPlus/Quattro/EasySolar.
* Havera uma notificagao informando que uma nova versdo do MK3 estéa disponivel. Toque na notificagéo e inicie a atualizag&o.

Ha uma pequena probabilidade, de cerca de 5 % de acordo com os nossos dados, de que esta atualizag&o reinicie brevemente o
sistema, fazendo com que o inversor/carregador desligue e volte a ligar.

Se nado aparecer nenhuma indicagéo de atualizacéo, o seu sistema ja esta atualizado. Esta atualizagdo manual s6 é necessaria
uma vez e foi concebida para ser iniciada pelo utilizador devido ao pequeno risco de reinicializagéo. As atualizagdes posteriores
serdo instaladas automaticamente sem causar uma reinicializagao.

Erro GX #60 — Nao foi possivel estabelecer ligagdo com o dispositivo GX
Este erro ocorre quando a aplicagao do ecra multifuncional maritimo néo consegue estabelecer uma ligacdo com o dispositivo GX.

« Para resolver este problema, tente reiniciar o dispositivo GX e o ecrd multifuncional.

20.2. Perguntas frequentes

20.2.1. P1: Nao consigo desligar ou ligar o sistema Multi ou Quattro.

Para resolver o problema, primeiro descubra como o sistema esta conectado e, em seguida, siga as instru¢cdes passo a passo abaixo.
Existem duas formas de conectar um sistema Multi/Quattro a um Cerbo GX. Na maioria dos sistemas, eles serdo conectados
diretamente a porta VE.Bus na parte traseira do Cerbo GX. Em outros, eles sdo conectados ao Cerbo GX com uma interface VE.Bus
para VE.Can.

Instrugbes passo a passo ao ligar a porta VE.Bus do Cerbo GX

1. Atualize o Cerbo GX para a versao mais recente.

Pode ver as nossas publicagdes no blogue em https://www.victronenergy.com/blog/category/firmware-software/.

2. Tem um Digital Multi Control ou um VE.Bus BMS no sistema? Nesse caso, é normal que o botao liga/desliga esteja desativado.
Também pode ver as notas relativas ao VE.Bus no manual do Cerbo GX
3. Se tiver tido um Digital Multi Control ou um VE.Bus BMS ligado ao seu sistema, o Cerbo GX lembra-se disso e, mesmo que esses

acessorios ja tenham sido removidos, o interruptor on/off continuara desativado. Para limpar a memdaria, execute a opgédo
Redetectar o sistema, que se encontra no menu da consola remota do seu Multi ou Quattro.

Para mais informagdes, consulte a secgdo Menu avancado.

4. Em sistemas paralelos ou trifasicos compostos por mais de 5 unidades: dependendo da temperatura e de outras circunstancias,
pode nao ser possivel ligar novamente um sistema apds desliga-lo com o Cerbo GX. Para resolver isso, sera necessario desligar
o cabo VE.Bus da parte traseira do Cerbo GX. E liga-lo novamente apos iniciar o sistema VE.Bus. A verdadeira solugéo é
instalar a “mochila Cerbo GX para sistemas VE.Bus grandes”, cédigo de referéncia BPP900300100. Para mais informagées,
pode ler as instrucdes de conexao.

Instrugées passo a passo ao ligar ao Cerbo GX através da porta VE.Can.

1. Atualize o Cerbo GX para a versédo mais recente. Pode ver as nossas entradas no blogue na categoria firmware.

2. Atualize a interface VE.Bus para VE.Can para a versdo mais recente. Para isso, o0 mais simples é usar a Atualizagido remota do
firmware, nesse caso ndo é necessario ter o CANUSB.

3. Tem um Digital Multi Control ou um VE.Bus BMS no sistema? Nesse caso, é normal que o botdo liga/desliga esteja desativado.
Pode também consultar as notas relativas ao VE.Bus no manual do Cerbo GX

4. Caso tenha tido um Digital Multi Control ou um VE.Bus BMS conectado ao seu sistema, a interface CAN-bus lembra-se disso.
Portanto, mesmo que esses dispositivos ja tenham sido removidos, o interruptor on/off continuara desativado. Infelizmente, ndo é
possivel limpar essa meméria por conta propria. Entre em contacto connosco para que possamos ajudar.

20.2.2. P2: Preciso de um BMV para ver o estado de carga correto?

Depende. Para mais informagdes, consulte a sec¢édo Estado de carga (SoC) da bateria.

20.2.3. P3: Nao tenho Internet, onde posso inserir um cartiao SIM?

Os dispositivos GX ndo tém um modem 3G ou 4G integrado e, portanto, ndo tém uma ranhura para cartdo SIM.

Para se ligar a Internet com dados moéveis, adquira um router mével com portas Ethernet. Estes dispositivos gerem o cartao SIM e
fornecem uma ligagao a Internet por Ethernet ao dispositivo GX.
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20.2.4. P4: Posso ligar um dispositivo GX e um VGR2/VER a um Multi/Inversor/Quattro?

Nao, néo é possivel.

Em vez desta combinagdo, recomendamos que utilize um dispositivo GX com um GX LTE 4G ou um router mével. Consulte
Conectividade a Internet [61] para obter mais informagdes.

20.2.5. P5: Posso ligar varios Cerbo GX a um Multi/Inversor/Quattro?

Nao.

20.2.6. P6: Vejo leituras incorretas de poténcia ou corrente (amperes) no meu Cerbo GX

Por exemplo:

* Sei que uma carga esta a extrair 40 W do Multi, mas o Cerbo GX mostra 10 W ou mesmo 0 W.

* Vejo que o Multi esta a fornecer 2000 W a uma carga, estando no modo inversor, mas apenas 1850 W est&o a ser retirados da
bateria. De onde vém esses 150 W?

A resposta geral é que os Multi e Quattro ndo s&o instrumentos de medicdo, mas sim inversores/carregadores, e as medigdes
apresentadas sdo a melhor aproximagao possivel.

Mas, entrando em mais detalhes, ha varias causas que podem explicar a falta de precisdo nas medigdes:

1. Parte da poténcia que o inversor retira da bateria pode ser perdida no inversor sob a forma de calor, ou seja, perda de eficiéncia.

2. O Multi ndo mede realmente a energia que ¢ retirada da bateria. Ele mede a corrente na saida do inversor e, com esses dados,
faz uma estimativa da energia que € extraida da bateria.

3. Watts versus VA: dependendo da verséo do firmware do Multi/Quattro e também da verséo do firmware do Cerbo GX, as medigdes
serdo exibidas em VA (resultado do célculo da tensdo CA * corrente CA) ou em watts. Para ver watts no Cerbo GX, atualize o seu
Cerbo GX para a versao mais recente (v1.21 ou posterior). Verifique também se a versao do firmware do seu Multi aceita leituras em
watts. As versdes minimas sdo xxxx154, xxxx205 e xxxx300.

4. Os Multi ou Quattro conectados ao Cerbo GX através de uma interface VE.Bus para VE.Can sempre fornecerédo VA, néo
watts (por enquanto).

5. Se um assistente de sensor de corrente for carregado num Multi/Quattro, mas nenhum sensor estiver conectado, ele
fornecera valores incorretos de poténcia/kWh.

6. Se carregar um assistente de sensor de corrente num Multi/Quattro, certifique-se de que a posigao esta correta e que a escala
coincide com os interruptores DIP do préprio sensor.

7. O assistente do sensor de corrente mede e fornece as leituras em VA, ndo em watts.

Dicas para evitar problemas de medigao

1. Embora o VEConfigure ou o VictronConnect estejam conectados através de uma interface MK3, os dois programas enviam
periodicamente um comando que bloqueia a comunicagdo com o dispositivo GX. Durante esse periodo, ndo é possivel ler
nenhum dado, nem mesmo medigdes, provenientes do Multi ou do Quattro. Assim que o VEConfigure ou o VictronConnect sdo
fechados, a comunicagdo entre o dispositivo GX e o Multi/Quattro é restabelecida.

2. O VE.Bus nédo é um sistema 100% plug and play: se desligar o Cerbo GX de um Multi e o ligar rapidamente a outro, podem
aparecer valores errados. Para garantir que isso ndo acontece, use a opgao «Detetar novamente o sistema» no menu do
Multi/Quattro no Cerbo GX.

20.2.7. P7: Existe uma opgdo no menu chamada «Multi» em vez de ter o nome do produto
VE.Bus

Um sistema VE.Bus pode desligar-se completamente, incluindo a sua comunicagéo. Se desligar um sistema VE.Bus e, em seguida,
reiniciar o Cerbo GX, o Cerbo GX ndo podera obter o nome detalhado do produto e exibird «Multi» em seu lugar.

Para obter o nome correto novamente, aceda ao menu Multi do Cerbo GX e coloque a opgdo do menu Interruptor em On ou, caso
haja um Digital Multi Control, coloque o interruptor fisico em On. Tenha em atengdo que, se houver um BMS, o procedimento
mencionado s6é funciona quando esta dentro das tensdes de trabalho da bateria.
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20.2.8. P8: No menu aparece «Multi», embora nao haja nenhum inversor, Multi ou Quattro
conectado.

Se um Cerbo GX ja tiver visto um VE.Bus BMS ou um Digital Multi Control (DMC), ele ird lembrar-se deles até que a opgéo «Detectar
novamente o sistema» seja selecionada no menu do Cerbo GX. Apds um minuto, reinicie o Cerbo GX: Configuragcdo — Geral
— Reiniciar.

20.2.9. P9: Quando escrevo o endereco IP do Cerbo GX no navegador, aparece uma pagina web
com o nome Hiawatha.

O nosso plano é ter pelo menos um site onde seja possivel alterar a configuragéo e ver o estado a qualquer momento. Se tudo correr
como queremos, podera tornar-se uma versao totalmente operacional do portal da Internet VRM que funciona localmente no Cerbo
GX. Isto permitiria que pessoas sem ligagédo a Internet ou com uma ligacéo intermitente tivessem acesso as mesmas caracteristicas e
funcdes.

20.2.10. P10: Tenho varios carregadores solares MPPT 150/70 funcionando em paralelo. A partir
de qual deles posso ver o estado do relé no menu do Cerbo GX?

Em qualquer um deles.

20.2.11. P11: Quanto tempo deve demorar uma atualizagdo automatica?

O download geralmente tem 90 Mb. Apés o download, os ficheiros serdo instalados, o que pode demorar até 5 minutos.

20.2.12. P12: Tenho um VGR com IO Extender. Como posso substitui-lo por um Cerbo GX?

Ainda nao é possivel substituir a fungédo |10 Extender.

20.2.13. P13: Posso usar o VEConfigure remoto, como fazia com o VGR2?

Sim, consulte o manual de configuracéo do VE Power.

20.2.14. P14: O painel Blue Power podia ser ligado através da rede VE.Net. Posso fazer o mesmo
com um Cerbo GX?

Nao, um Cerbo GX tem sempre de ser ligado de forma independente.

20.2.15. P15: Que tipo de rede o Cerbo GX utiliza (portas TCP e UDP)?

Informagao basica:

* O Cerbo GX necessita de um endereco IP, um servidor DNS e um gateway validos (por predefini¢céo, através de DHCP, também
pode ser configurado manualmente).

* DNS: Porta 53 UDP/TCP.

* NTP (sincronizagao de tempo): porta UDP 123 (utiliza o grupo de servidores ntp.org)

Portal VRM:

* Tanto no modo "Somente leitura" quanto no modo "Completo" do VRM, os dados s&o enviados ao portal VRM por meio de
solicitagdes HTTP POST e GET para https://ccgxlogging.victronenergy.com na porta 443. No menu, existe a opgéo de usar HTTP em
vez disso, porta 80. Tenha em atengéo que, nesse caso, os dados sensiveis, como os relacionados com as chaves de acesso
(necessarias para o modo «Completo» do VRM), continuarédo a ser enviados por HTTPS/443.

Além disso, no modo «Completo»:
» Sao feitas ligagdes MQTT-over-TLS de saida para mqtt-rpc.victronenergy.com e mqtt{0 a 127}.victronenergy.com, na porta 443.

+ E feita uma ligagdo SSH de saida para supporthosts.victronenergy.com. O registo DNS supporthosts.victronenergy.com é resolvido
em varios enderecos IP e o DNS usa geolocaliza¢éo para resolvé-lo no servidor mais proximo. Esta ligagdo SSH de saida testa varias
portas: 22, 80 ou 443. E utilizada a primeira que funcionar e, se perder a ligagao, ira testa-las todas novamente. Pode obter mais
informacdes sobre a funcédo de Assisténcia Remota no ponto seguinte das Perguntas Frequentes.

No modo "Somente leitura™

* Aligagdo SSH de saida descrita acima também esta ativada no modo "Somente leitura”, mas apenas quando o "suporte remoto"
estéa ativado. Pode obter mais informagbes sobre a fungéo de Assisténcia remota no ponto seguinte das Perguntas frequentes.
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Nao é necessario encaminhamento de portas nem qualquer outra configuragéo do router de Internet para utilizar estas funcionalidades.

Pode encontrar mais informagdes sobre a resolugédo de problemas da consola remota VRM aqui: Consola remota VRM
- Resolucéo de problemas [113].

Atualizagoes de firmware:

* O Cerbo GX liga-se a https://updates.victronenergy.com/ na porta 443.

MQTT na LAN:

* Quando ativado, um corredor MQTT local é iniciado. De acordo com o “perfil de seguranga” configurado, ele aceitara conexdes
TCP nas portas 8883 (SSL) e 1883 (texto ndo formatado) quando perfis de seguranga “fracos” ou “inseguros” forem usados.

Consola remota na LAN:

» Os dispositivos GX que ndo tém forma fisica de configuragéo tém uma consola web disponivel em HTTPS, porta 443. Quando o
perfil de seguranga for «fraco» ou «inseguro», também estara disponivel na porta 80, sem encriptagéo.

Modbus TCP:

* Quando ativado, o servidor Modbus TCP escuta na porta designada comum para Modbus TCP, que ¢ a 502.

Acesso root SSH:

* Porta 22 - consulte a documentacéo de acesso root do Venus OS.

* Esta é uma fungao dos desenvolvedores do software.

20.2.16. P16: Qual é a fungao do item do menu Suporte remoto no menu Geral?

Ao ativar o suporte remoto, os técnicos da Victron obtém acesso ao dispositivo para diagnéstico e resolugédo de problemas através do
tunel SSH reverso que é mantido quando o modo VRM do GX esta em “Completo”. Se o modo VRM nao estiver em “Completo”, o tunel
sera montado especificamente para o suporte remoto.

Esta ligacao utiliza as portas 80, 22 ou 443 para supporthosts.victronenergy.com e funciona atras de quase todos os firewalls. O suporte
remoto esta desativado por predefinigdo.

20.2.17. P17: Nao vejo o suporte aos produtos VE.Net na lista. Ele ainda esta disponivel?

Nao.

20.2.18. P18: Quantos dados o Cerbo GX utiliza?

O uso de dados varia muito de acordo com o numero de produtos conectados, o comportamento do sistema, o intervalo de registo, o
modo de acesso VRM e opgdes como suporte remoto e verificagdes de atualizagdes.

Se tiver um plano de dados limitado, monitore o seu uso durante o funcionamento normal. A maioria dos routers possui contadores de
trafego integrados e existem ferramentas avangadas, como o Wireshark, que oferecem um acompanhamento detalhado.

20.2.19. P19: Quantos sensores de corrente CA posso conectar em um sistema VE.Bus?

Atualmente, 0 maximo é de 9 sensores (a partir do Cerbo GX v1.31). Tenha em atengdo que cada um deve ser configurado
separadamente com um assistente no Multi ou Quattro ao qual esta ligado.

20.2.20. P20: Problemas com um Multi que ndo arranca quando um Cerbo GX é conectado /
Cuidado ao ligar o Cerbo GX a partir do terminal AC-out de um Multi, Quattro ou inversor VE.Bus.

Certifique-se de que o dispositivo GX e o MultiPlus tém a versdo mais recente do firmware.

Se o dispositivo GX for alimentado por um adaptador CA ligado a saida CA de um inversor VE.Bus, Multi ou Quattro, podera ocorrer um
bloqueio apds o dispositivo VE.Bus ser desligado, por exemplo, durante um arranque autégeno ou uma falha. Nesta situagéo, o produto
VE.Bus ndo arrancara até que o dispositivo GX seja ligado, mas o dispositivo GX também n&o pode arrancar sem alimentagao.

Como resolver o bloqueio
Desligue brevemente o cabo VE.Bus do dispositivo GX. O dispositivo VE.Bus comegara a arrancar imediatamente.
Como evitar o bloqueio

Existem duas opgdes:
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* Alimente o dispositivo GX diretamente a partir da bateria

* Remova o pino 7 do cabo VE.Bus conectado ao dispositivo GX. Remover o pino 7 permite que o dispositivo VE.Bus seja iniciado
sem depender do dispositivo GX.

A maneira mais facil e rapida de remover este pino € com uma chave de fenda de cabega chata muito fina. Ela pode ser inserida no
pacote de pinos e usada para alavancar e remover a placa de contato dourada. Tenha em mente que esta pequena placa altamente
condutiva ira cair, portanto, ndo faga isso sobre a unidade aberta.

Se for utilizada uma bateria ZBM2/ZCell da Redflow, o pino 7 deve ser removido mesmo que o dispositivo GX
tenha alimentagdo CC, para evitar bloqueios quando o conjunto de baterias atingir um estado de carga de 0%.

T
T

Consideragdo ao remover o pino 7

Ao remover o pino 7, a capacidade do dispositivo GX de desligar completamente o dispositivo VE.Bus é desativada. A unidade deixara
de carregar e inverter, mas permanecera em repouso, consumindo mais corrente do que se o pino 7 estivesse intacto. Isto é
especialmente relevante em sistemas nauticos e automotivos, nos quais € comum desligar os dispositivos. Nestes casos, ndo remova o
pino 7 e, em vez disso, alimente o dispositivo GX diretamente da bateria.

20.2.21. P21: Adoro Linux, programagéao, Victron e o Cerbo GX. Posso fazer mais coisas?

Claro que sim. Queremos publicar todo o coédigo em cédigo aberto, mas ainda ndo esta pronto. O que podemos oferecer agora é que
muitas partes do software estdo em Script ou outras linguagens ndo pré-compiladas, como Python e QML, pelo que pode obté-las no seu
Cerbo GX e modifica-las facilmente. Pode obter a palavra-passe root e mais informagdes aqui.

20.2.22. P22: Posso alongar o cabo entre o Cerbo GX e o GX Touch 50 ou 70?

Sim, o cabo do ecra pode ser alongado com um cabo extensor HDMI e USB padrao. Isto funciona de forma fiavel até 5 metros.

Por outro lado, o ecrd WiFi GX do Android oferece uma solugdo simples de ecrad sem fios. Quando funciona no modo quiosque, um
tablet ou telemdvel Android pode servir como ecra exclusivo, ligando-se ao dispositivo GX por WiFi. Para mais informagdes, consulte
0 manual do ecra WiFi GX do Android.

20.2.23. P23: O Multi reinicia constantemente (a cada 10 segundos)

Verifique a ligacéo do interruptor remoto na placa de controlo do Multi. Deve haver uma ponte entre o terminal esquerdo e o terminal
central. O Cerbo GX liga uma linha que ativa a alimentagéo do painel de controlo do Multi. Apds 10 segundos, esta linha ¢é libertada e o
Multi assume o controlo. Quando o interruptor remoto néo esta ligado, o Multi ndo consegue controlar a sua prépria alimentagéo. O Cerbo
GX tentara novamente, o Multi arrancara e, ap6s 10 segundos, ira parar, e assim sucessivamente.

20.2.24. P24: O que significa o erro n.° 42?

Erro n.° 42 — Falha de hardware, indica que a memodria flash do dispositivo GX esta danificada. Impede que as configuragdes sejam
guardadas. Apds uma reinicializagao, todas as configuragdes voltam aos valores padréo e isso pode causar mais problemas.

A\ Este erro ndo pode ser resolvido no campo nem pode ser corrigido pelos departamentos de reparagdo. Entre em contacto com o seu
distribuidor para uma substitui¢do.
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Nota: As versdes de firmware anteriores a v2.30 ndo comunicaram este erro. A partir da v2.30, o erro #42 pode ser visto na interface
grafica do utilizador do dispositivo e no portal VRM.

20.2.25. P25: O meu dispositivo GX reinicia sozinho. A que se deve este comportamento?

Existem varias razdes pelas quais um dispositivo GX pode reiniciar.
Uma das mais comuns é a perda de comunicagéo com o portal VRM.

No entanto, isso s6 ocorre se a opgao "Reiniciar dispositivo se ndo houver contacto” (desativada por predefinicdo) estiver ativada nas
definicdes do portal VRM. Se ndo houver contacto com o portal VRM durante o periodo de tempo definido em "Atraso da reinicializagéo
se ndo houver contacto”, o dispositivo GX sera reiniciado automaticamente. Este processo repete-se até que a comunicagéo com o portal
VRM seja restabelecida. Consulte também a seccéo Registo de dados no VRM - Vigilancia da rede: reinicio automatico.

1. Verifique a ligagdo de rede entre o seu dispositivo GX e o router. Consulte Registo de dados de resolugéo de problemas.

2. Use preferencialmente uma ligagado Ethernet entre o seu dispositivo GX e o router.

3. Asligagbes através de rede movel ou ponto de acesso, por exemplo, com um telemovel, ndo sao fidveis e muitas vezes sdo
interrompidas ou n&o restabelecem a ligagdo automaticamente quando esta é perdida. Por isso, ndo é recomendavel utiliza-las.

Outras causas comuns para o reinicio automatico do dispositivo GX s&o:

* Sobrecarga do sistema (seja da CPU, da memdria ou de ambos).

Para detetar de forma fidvel uma sobrecarga do sistema, pode-se usar o parametro de tempo de ida e volta (RTT) do D-Bus,
disponivel no portal VRM. Veja na imagem a seguir como configura-lo no VRM.

Um valor de RTT entre 1 e 100 ms é adequado, embora 100 ms seja bastante alto.

De vez em quando ocorrem picos de RTT, embora ndo sejam um problema. Mas se permanecer permanentemente acima de 100 ms, ha
um problema e é necessario investiga-lo.

Se a causa for uma sobrecarga do sistema, ha duas solugdes:

1. Desligar dispositivos para reduzir a carga consumida, o que acarreta alguns inconvenientes.

2. Ou troque o dispositivo GX por um mais potente. Na oferta atual de produtos - veja a nossa gama de produtos GX da Victron -, o
Cerbo GX e o Cerbo-S GX sado (bastante) mais potentes que o Venus GX.

As reinicializagdes ocasionais ndo causam qualquer dano a longevidade ou ao desempenho do sistema. O
efeito principal € uma perturbacéo (transitéria) da monitorizagéo.

Como criar um widget personalizado no portal VRM para ler o tempo de ida e volta do D-Bus:

1. Conecte-se ao portal VRM usando um navegador.

2. Clique no separador Avangado no menu a esquerda.

3. Toque no simbolo do widget no canto superior direito.

4. Navegue até «Widget personalizado» e toque para criar um novo widget personalizado.

5. Dé-lhe um nome adequado, selecione «Gateway» na lista de Selegéo de dispositivos e «Tempo de ida e volta (RTT) do D-Bus» em
Selecao de parametros.

6. Depois de clicar no botdo Guardar, o novo widget aparecera no separador Avangados.

Dica: Mantenha o periodo de tempo a ser examinado o mais curto possivel para obter uma alta resolugéo do tempo de ida e volta.
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20.2.26. Nota sobre a Licenga Publica Geral

Este produto contém software protegido e licenciado de acordo com a Licenga Publica Geral. Pode solicitar-nos o cédigo-fonte

correspondente durante um periodo de trés anos a partir do uUltimo envio deste produto.
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21. Especificagoes técnicas

21.1. Especificagoes técnicas

Cerbo GX(") (BPP900450100)

Tensao de alimentagéo 8-70VCC

Montagem Parede ou calha DIN (35 mm)@

Portas VE.Direct (sempre isoladas) 3 (méaximo possivel de dispositivos VE Direct: 15) @
VE.Bus (sempre isolado) 2 tomadas RJ45 em paralelo

VE.Can Sim - sem isolamento

Porta BMS-Can Sim

Bluetooth Sim ®)

Frequéncias Bluetooth e poténcia 2,402 - 2,48 GHz | 5,2 mW

WiFi Sim

Frequéncias WiFi e poténcia 2,4 GHz WiFi | Alcance: 2,412 - 2,462 GHz | 88,1 mW

Entradas resistivas do nivel do depdsito de 4
combustivel

Entradas do sensor de temperatura 4
Entradas digitais 4
Relés 2 x NO/NC

CCaté 30 VCC: 6 A
CCaté 70 VCC: 1A
CA: 6 A, 125 VCA

Dimensoes externas (A x L x P) 78 x 154 x 48 mm
Intervalo de temperatura de funcionamento -20 a +50 °C
Classificagdo IP 1P20

Seguranga IEC 62368-1
EMC EN 301489-1, EN 301489-17
Automotiva ECE R10-6

Montagem Com acessorios de montagem incluidos

Resolugéo do ecra GX Touch 50: 800 x 480
GX Touch 70: 1024 x 600

Dimensoes externas (A x L x P) GX Touch 50: 87 x 128 x 12,4 mm
GX Touch 70: 113 x 176 x 13,5 mm

Classificagao IP IP54 (sem conectores)

Comprimento do cabo 2 metros

Montagem Com acessorios de montagem incluidos

Resolugéo do ecra GX Touch 50 Flush: 800 x 480
GX Touch 70 Flush: 1024 x 600
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Pagina 192 Especificagdes técnicas



Manual do Cerbo
GX

Cerbo GX() (BPP900450100)

Dimensdes externas (A x L x P) GX Touch 50 Flush: 94 x 136 x 12 mm
GX Touch 70 Flush: 120 x 184 x 13 mm

Classificagdo IP IP65

Comprimento do cabo 2 metros

() Para mais informagdes sobre o Cerbo GX e o GX Touch, visite a pagina da gama de produtos GX da Victron.
) Para a montagem num trilho DIN, é necesséario um acessério adicional: adaptador DIN35 pequeno.

() O méaximo indicado na tabela acima é o numero total de dispositivos VE.Direct conectados, como controladores de carga solar MPPT.
O total refere-se a todos os dispositivos conectados diretamente mais os dispositivos conectados via USB. O limite € determinado
principalmente pela poténcia de processamento da CPU. Tenha em atengédo que também existe um limite para os outros tipos de
dispositivos que séo frequentemente ligados em conjunto: inversores FV. Normalmente, é possivel monitorizar até trés ou quatro
inversores trifasicos num Venus GX. Os dispositivos com CPUs mais potentes podem monitorizar mais.

) A fungao Bluetooth destina-se a ser utilizada na assisténcia a ligagéo inicial e & configuragao da rede. Nao pode utilizar o Bluetooth
para ligar outros produtos Victron (por exemplo, controladores de carga SmartSolar).

) No hardware do Cerbo GX existem dois relés. Atualmente, o relé 1 pode ser programado como relé de alarme, arranque/paragem do
gerador, bomba do dep6sito, relé controlado pela temperatura ou funcionamento manual. O relé 2 pode ser programado como relé
controlado pela temperatura ou funcionamento manual no menu Relé do GX (necessita de firmware 2.80 ou posterior).

21.2. Especificagoes técnicas

Cerbo GX() (BPP900450110 e BPP900451100)

Tenséo de alimentagao 8-70VCC

Montagem Parede ou calha DIN (35 mm)®

Portas VE.Direct (sempre isoladas) 3 (méx. possivel de dispositivos VE Direct: 15) @
VE.Bus (sempre isolado) 2 tomadas RJ45 em paralelo

VE.Can 1 Sim - isolado

VE.Can 2 Sim - sem isolamento

Bluetooth Sim @)

Frequéncias Bluetooth e poténcia 2,402 - 2,48 GHz | 5,2 mW

Ethernet Tomada RJ 45 10/100 — isolada, exceto a blindagem ()
WiFi Sim

Frequéncias WiFi e poténcia WiFi de 2,4 GHz | Alcance: 2,412 - 2,462 GHz | 88,1 mW

Entradas resistivas do nivel do depdsito de 4
combustivel

Entradas do sensor de temperatura 4
Entradas digitais 46)
Relés ©) 2 x NO/NC

CCaté 30 VCC: 6 A
CCaté 70 VCC: 1A
CA: 6 A, 125 VCA

Dimensoes externas (A x L x P) 78 x 154 x 48 mm
Intervalo de temperatura de funcionamento -20a +50 °C
Classificagdo IP IP20

Seguranga IEC 623681
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EMC EN 301489-1, EN 301489-17
Automotivo ECE R10-6
| el o o |
Montagem Com acessorios de montagem incluidos
Resolugéo do ecra GX Touch 50: 800 x 480
GX Touch 70: 1024 x 600
Dimensdes externas (A x L x P) GX Touch 50: 87 x 128 x 12,4 mm
GX Touch 70: 113 x 176 x 13,5 mm
Classificagao IP IP54 (sem conectores)
Comprimento do cabo 2 metros
GX Touch 50 Flush / GX Touch 70 Flush
Montagem Com acesso6rios de montagem incluidos
Resolugéo do ecra GX Touch 50 Flush: 800 x 480
GX Touch 70 Flush: 1024 x 600
Dimensoes externas (A x L x P) GX Touch 50 Flush: 94 x 136 x 12 mm
GX Touch 70 Flush: 120 x 184 x 13 mm
Classificagdo IP IP65
Comprimento do cabo 2 metros

() Para mais informagdes sobre o Cerbo GX e o GX Touch, visite a pagina da gama de produtos GX da Victron.
(2 Para a montagem num trilho DIN, é necesséario um acessério adicional - adaptador DIN35.

() O maximo indicado na tabela acima é o nimero total de dispositivos VE.Direct conectados, como controladores de carga solar MPPT.
O total refere-se a todos os dispositivos conectados diretamente mais os dispositivos conectados via USB. O limite € determinado
principalmente pela poténcia de processamento da CPU. Tenha em ateng&o que também existe um limite para os outros tipos de
dispositivos que sao frequentemente ligados em conjunto: inversores FV. Normalmente, é possivel monitorizar até trés ou quatro
inversores trifasicos num CCGX. Os dispositivos com CPU mais potente podem monitorizar mais.

4) A fungéo Bluetooth destina-se a ser utilizada para auxiliar na ligagéo inicial e na configuragdo da rede. N&o é possivel utilizar o
Bluetooth para ligar outros produtos Victron (por exemplo, controladores de carga SmartSolar).

() Existem dois relés no hardware do Cerbo GX. Atualmente, o relé 1 pode ser programado como relé de alarme, arranque/paragem do
gerador, bomba do depdsito, relé controlado pela temperatura ou funcionamento manual. O relé 2 pode ser programado como relé
controlado pela temperatura ou funcionamento manual no menu Relé do GX (necessita do firmware 2.80 ou posterior).

6 Os Cerbo GX com o nimero de produto BPP900450110 e BPP900451100 podem fazer a contagem de impulsos.

(") As tomadas RJ45 estdo giradas 180 graus para facilitar a remogao do cabo.

21.3. Interfaces de rede e servigos de comunicacgao (RED 3.3d / EN 18031-1)

Interfaces de rede

Ethernet Conectividade a Internet
* Registo de dados no site da VRM

« Interface de utilizador remota (consola remota)

* Atualizagdes de software

Cliente WiFi Conectividade a Internet

* Registo de dados no site da VRM
« Interface de utilizador remota (consola remota)

* Atualizagdes de software
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Ponto de acesso WiFi (AP) Interface de utilizador remota (consola remota)
Periférico Bluetooth Low Energy Configuragdo da conectividade da rede (Ethernet, cliente WiFi, ponto de acesso WiFi)

Servigos de comunicagao

Servidor web HTTP Pagina inicial para direcionar um utilizador para a pagina de inicio de sess&@o/consola remota
HTTPS

Servidor web HTTPS Pagina de inicio de sess&o e consola remota

MQTT através de WebSocket Troca de dados entre o dispositivo GX e a consola remota

DHCP (no ponto de acesso WiFi) Fornecendo o endereco IP aos clientes conectados

DNS (no ponto de acesso WiFi) Fornecimento da fungdo DNS aos clientes conectados

SSDP / DNS-SD Faz com que o dispositivo GX possa ser detetado automaticamente na rede

mDNS Faz com que o dispositivo GX possa ser alcangado com o nome venus.local

21.4. Conformidade

DECLARACAO DE CONFORMIDADE SIMPLIFICADA DA UE: A Victron Energy B.V. declara que o Cerbo
GX estd em conformidade com a Diretiva 2014/53/UE. O texto completo da declaragéo de conformidade da UE esta disponivel no
seguinte enderego da Internet: https://ve3.nl/6p.

DECLARACAO DE CONFORMIDADE PSTI DO REINO UNIDO: Nés, Victron Energy B.V., confirmamos que o nosso produto Cerbo GX
estd em conformidade com os requisitos de seguranca descritos no apéndice 1 do «The Product Security and Telecommunications
Infrastructure (Security Requirements for Relevant Connectable Products) Regulations 2023» (regulamento relativo a seguranga dos
produtos e infraestruturas de telecomunicagdes (requisitos de seguranga para produtos conectaveis relevantes) de 2023. A Declaragao
de Conformidade oficial pode ser descarregada em https://ve3.nl/6p.
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22. Apéndice

22.1.RV-C

22.1.1. Introdugao ao RV-C

O dispositivo GX oferece integragdo com uma rede RV-C. A integracéo é dividida em dois tipos diferentes:

1. RV-C out: O dispositivo GX transmite dados para a rede RV-C, onde podem ser lidos pelos ecrés e centros de
. Isso inclui dados provenientes de inversores/carregadores, carregadores de baterias, carregadores solares e baterias, entre outros.

2. RV-Cin: O dispositivo GX I&é dados provenientes da rede RV-C para os mostrar ao utilizador (niveis do deposito) e para controlo
(baterias Lithionics).

As secgdes seguintes fornecem mais detalhes sobre as mensagens aceites (DGN) tanto para RV-C out como para RV-C. Para ativar o
RV-C, selecione o perfil RV-C numa das portas VE.Can no menu Configuragdo — Conectividade.

Uma descrigao detalhada do protocolo e da definicdo das mensagens pode ser obtida em https://www.rv-c.com.

22.1.2. RV-C out

Genérico

A interface RV-C do GX principal e todos os dispositivos comunicam os DGN minimos necessarios:

Product_ID OxFEEB Fabricante, nome do produto, nimero de série
SOFTWARE_ID OxFEDA Verséo do software

DM_RV 0x1FECA Diagnosticos

DMo1* OxOFECA Diagnosticos

“Além do DGN DM_RYV 0x1FECA, também & anunciado o J1939 DGN DM01 0xOFECA para que todos os dispositivos RV-C out possam
ser compativeis com painéis de controlo RV-C mais antigos que ndo suportam DM_RV DGN.

Interface principal

A interface principal GX é identificada como «Painel de controlo» (DSA=68) no RV-C e é responsavel por solicitar e processar dados de
todos os n6s RV-C.

Mensagens da fonte CC

Todos os dispositivos conectados ao CC podem comunicar DC_SOURCE_STATUS_1. Isso inclui os servigos do inversor/carregador, o
inversor, o carregador, a bateria e o carregador solar. O inversor/carregador VE.Bus e a bateria/BMS comunicam corrente e tensdo CC,
os outros dispositivos comunicam apenas tensao.

De acordo com as especificagdes RV-C, apenas um né pode emitir mensagens da fonte CC a partir da mesma instancia. Cada tipo de
dispositivo tem a sua prépria prioridade, que é utilizada para determinar qual n6 deve enviar as mensagens da fonte CC. Considere o
seguinte sistema:

* Inversor/carregador (instancia de fonte CC 1, prioridade 100)

* Inversor/carregador (instancia de fonte CC 1, prioridade 90)

» Carregador CA com 3 saidas (instancia de fonte CC 1, 2 e 3, prioridade 80)

* Monitor de baterias (instancia de fonte CC 1, prioridade 119)

Neste caso, o monitor de baterias emite dados da fonte CC com a instancia 1, uma vez que tem a prioridade maxima. Além disso, o
carregador CA emite dados da fonte CC com as instancias 2 e 3 (saidas 2 e 3), uma vez que n&o existem outros dispositivos com essas

instancias. Pode encontrar mais informagdes sobre as mensagens da fonte CC no manual de especificacdes do RV-C. O capitulo 6.5.1
explica o sistema de prioridades.
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Inversor/carregador VE.Bus
Dispositivos

Apenas VE.Bus MultiPlus/Quattro. O inversor Phoenix VE.Bus também é exportado por este servico, mas com o numero de entradas CA
em 0. DSA fixado em 66 (inversor n.° 1).

Instancias
Funcéo Instancia Intervalo configuravel
padrao
Inversor 1 1..113
Carregador 1 1..13
Linha n.° 1 (L1) 0 0..1
Linha n.° 2 (L2) 1 0..1
Fonte CC 1 1..250
Estado
- -
INVERTER_AC_STATUS_1 0x1FFD7 Tensao, corrente e frequéncia da saida CA L1
Tensao, corrente e frequéncia da saida CA L2
Os dados L2 nao sdo enviados se nao
estiverem configurados
INVERTER_AC_STATUS_3 0x1FFD5 Poténcia de saida CA L1 Poténcia
de saida CA L2
Os dados L2 nao sdo enviados se nao
estiverem configurados
INVERTER_STATUS 0x1FFD4 Estado do inversor
CHARGER_AC_STATUS 1 0x1FFCA Tensao, corrente e frequéncia da entrada CA L1
Tensao, corrente e frequéncia da entrada CA L2
Os dados L2 nao sdo enviados se nao
estiverem configurados
CHARGER_AC_STATUS_2 0x1FFC9 Limite de corrente de entrada
CHARGER_AC_STATUS_3C 0x1FFC8 Poténcia de entrada CA L1
Poténcia de entrada CA L2
Os dados L2 nao sé@o enviados se nao
estiverem configurados
A poténcia é sempre positiva, mesmo no
caso de injegao na rede
CHARGER_STATUS 0x1FFC7 Estado do carregador
CHARGER_STATUS_2 0x1FEA3 Tens&o, corrente CC
A prioridade do carregador é ajustada a da
fonte CC
CHARGER_CONFIGURATION_STATUS 0x1FFC6 Corrente maxima de carga
CHARGER_CONFIGURATION_STATUS_2 0x1FF96 Limite de corrente de entrada,
Corrente maxima de carga (%)
DC_SOURCE_STATUS 1 0x1FFFD Tenséo, corrente CC

Prioridade fixa de 100 (inversor/carregador)

fr@yviﬁtrqﬂ. energy

Pagina 197 Apéndice



Manual do Cerbo

GX
I A
DC_SOURCE_STATUS_2 Ox1FFFC Temperatura da bateria
Prioridade fixa de 100 (inversor/carregador)
Comandos
I O
INVERTER_COMMAND " O0x1FFD3 Ativar/desativar inversor
CHARGER_COMMAND " 0x1FFC5 Ativar/desativar carregador
CHARGER_CONFIGURATION_COMMAND 0x1FFC4 Corrente de carga maxima Nota: Esta é uma
configuragao volatil e volta ao valor com
que a unidade foi configurada apés reiniciar
o inversor/carregador.
CHARGER_CONFIGURATION_COMMAND_2 0x1FF95 Limite de corrente de entrada do carregador

1) A partir do RV-C, pode controlar a parte do carregador e do inversor separadamente. Estes dois valores on/off sdo entdo combinados
num unico valor de interruptor (como se pode ver na pagina VE.Bus da interface de utilizador GX no elemento que aparece na parte
superior da seguinte captura de ecrd). Se o inversor/carregador estiver ligado, ao desligar o carregador, ficara em Apenas inversor. Ao
desligar o inversor, ele permanecera em Somente carregador (se a alimentagdo da rede estiver conectada).

A Victron define as seguintes opgdes para controlar um inversor/carregador combinado:

Cewa T s

Desligado O inversor e o carregador estao desligados
Apenas inversor Apenas o inversor esta ligado

Apenas carregador Apenas o carregador esta ligado

Ligado O inversor e o carregador estao ligados

Isso é refletido na opgdo do menu Interruptor:

Inverter / Charger mode

on

Charger ey

Invertar only

Off

Cancel
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Inversor
Dispositivos

Inversor VE.Direct e inversor RS. DSA definido em 66 (inversor n.° 1).

Instancias
Funcéo Instancia Intervalo configuravel
padrao
Inversor 2 1..113
Linha (L1) 0 0..1
Fonte CC 1 1..250
Estado
I S
INVERTER_AC_STATUS_1 0x1FFD7 Tenséo, corrente e frequéncia da saida CA L1
INVERTER_AC_STATUS_3 0x1FFD5 Poténcia de saida CA L1
INVERTER_STATUS 0x1FFD4 Estado do inversor
DC_SOURCE_STATUS_1 0x1FFFD Tensdo CC
Prioridade fixa de 60 (inversor)
Comandos
I T N
INVERTER_COMMAND 0x1FFD3 Inversor ativar/desativar/sensor de carga
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Carregador CA
Dispositivos

Skylla-1, Skylla-IP44/IP65, carregador Smart IP43. DSA fixado em 74 (Conversor n.° 1).

Instancias
Fungéao Instancia Intervalo configuravel
padrao
Carregador 2 1..113
Linha (L1) 0 0.1
Fonte CC n.°1 1 1..250
Fonte CC n.°2 2 1..250
Fonte CC n.°3 3 1..250
Estado
I -
CHARGER_AC_STATUS 1 Ox1FFCA Corrente CA
CHARGER_AC_STATUS_2 0x1FFC9 Limite de corrente de entrada
CHARGER_STATUS Ox1FFC7 Estado do carregador
CHARGER_STATUS_2 0x1FEA3 Fonte CC n.° 1: tensdo, corrente saida 1
Fonte CC n.° 2: tensdo, corrente saida 2
Fonte CC n.° 3: tensao, corrente saida 3
As instancias 2 e 3 ndo sdo enviadas se nao
estiverem presentes
A prioridade do carregador é ajustada a da
fonte CC
CHARGER_CONFIGURATION_STATUS_2 0x1FF96 Limite de corrente de entrada
DC_SOURCE_STATUS_1 O0x1FFFD Fonte CC n.° 1: tensdo
Fonte CC n.° 2: tensdo
Fonte CC n.° 3: tensado
As instancias 2 e 3 nao sao enviadas se
nao estiverem presentes Prioridade fixa
de 80 (carregador)
Comandos
I -
CHARGER_COMMAND Ox1FFC5 Ativar/desativar carregador
CHARGER_CONFIGURATION_COMMAND_2 0x1FF95 Limite de corrente de entrada
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Carregador solar
Dispositivos

BlueSolar, SmartSolar, MPPT RS. DSA definido em 141 (controlador de carga solar).

Instancias
Funcéo Instancia Intervalo configuravel
padrao
Carregador 1 1..250
Fonte CC 1 1..250
Estado
T I
SOLAR_CONTROLLER_STATUS 0x1FEB3 Estado operacional
SOLAR_CONTROLLER_STATUS_5 O0x1FE82 Produgao total
SOLAR_CONTROLLER_BATTERY_STATUS 0x1FE80 Tensao, corrente da bateria
SOLAR_CONTROLLER_ARRAY_STATUS O0x1FDFF Tensao, corrente FV
DC_SOURCE_STATUS_1 Ox1FFFD Tensdo CC

Prioridade fixa de 90 (carregador + 10)
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Bateria/BMS
Dispositivos

BMV, SmartShunt, Lynx Shunt, Lynx lon, Lynx Smart BMS, baterias BMS-Can. DSA fixado em 69 (monitor do estado de carga da
bateria).

Instancias
Funcao Instancia Intervalo configuravel
padrao
Principal 1 0..120
Arranque 2 0..120
Estado
I N
DC_SOURCE_STATUS_1 0x1FFFD Tensao, corrente
A instancia da bateria de arranque nao é
enviada se a bateria de arranque néao
estiver presente
DC_SOURCE_STATUS_2 Ox1FFFC Temperatura, estado de carga, autonomia
DC_SOURCE_STATUS_4 0x1FEC9 Tens&@o maxima desejada, corrente, estado de
carga
Enviado apenas para Lynx Smart BMS (NG)
DC_SOURCE_STATUS_6 Ox1FEC7 Limite/estado de desconexao HV, limite/estado
de desconexéo LV
Enviado apenas para Lynx Smart BMS (NG)
e ndo cumpre o aviso de 2 s em caso de
desconexao do BMS
DC_SOURCE_STATUS_11 O0x1FEAS5 Descargalcarga, estado ligado/desligado,
capacidade, poténcia
Enviado apenas para Lynx Smart BMS (NG)
e ndo cumpre o aviso de 2 s em caso de
desconexdo do BMS
DC_SOURCE_LOAD_CONTROL 0x1FDA8 Estado de carga desejado, tensdo minima, corrente
maxima
Enviado apenas para Lynx Smart BMS (NG)
(), victron energy
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Depédsitos
Dispositivos

Depositos integrados, depésito GX, depdsitos N2K. DSA fixado em 73 (GLP) para depdsitos de GLP e em 72 (sistema de deposito de
agua/aguas residuais) para todos os outros tipos de deposito.

Instancias
Funcéo Instancia Intervalo configuravel
padrao
Depésito 0 0..15
Estado
I -
TANK_STATUS 0x1FFB7 Tipo de liquido, nivel relativo, nivel absoluto,
tamanho do deposito
Resolugdo fixada em 100
Comandos:
I -
COMANDO DE CALIBRAGCAO DO DEPOSITO 0x1FFB6 Tamanho do depdsito

O RV-C suporta apenas 4 tipos de depésito (0..3), enquanto o Victron suporta até 11. A tabela com os tipos de depdsito adicionais &
especifica do Victron e é compativel com os tipos de depdsitos que utilizamos.

Tipos de reservatoério compativeis:

Venus / NMEA 2000 RV-C

Tipo de liquido Caodigo do liquido Tipo

Combustivel 0 4 (definido pelo vendedor)
Agua potavel 1 0

Aguas residuais (cinzentas) 2 2

Viveiro 3 5 (definido pelo vendedor)
Oleo 4 6 (definido pelo vendedor)
Aguas residuais 5 1

Gasolina 6 7 (definido pelo vendedor)
Diesel 7 8 (definido pelo vendedor)
GLP 8 3

GNL 9 9 (definido pelo vendedor)
Oleo hidraulico 10 10 (definido pelo vendedor)

-
-

Agua néo tratada 11 (definido pelo vendedor)

Tenha em atengéo que «definido pelo vendedor» significa que estes tipos ndo estao definidos no RV-C, mas sao utilizados apenas para
dispositivos RV-C da Victron.

Alternador

Dispositivos

Orion XS e controladores de alternador de terceiros compativeis, como Wakespeed WS500. DSA fixado em 76 (controlador de carga).

Instancias
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Funcéo Instancia Intervalo configuravel
padrao
Carregador 3 1..13
Fonte CC 1 1..250
Estado
I R
CHARGER_STATUS O0x1FFC7 Estado do carregador, tenséo alvo (se
disponivel), corrente alvo (se disponivel),
percentagem (se disponivel)
CHARGER_STATUS_2 0x1FEA3 Tenséo, corrente
A prioridade do carregador é ajustada a da
fonte CC
CHARGER_CONFIGURATION_STATUS 0x1FFC6 Sensor da bateria, corrente maxima de carga
DC_SOURCE_STATUS_1 O0x1FFFD Tensdo CC
Prioridade fixa de 70
Comandos
I O
CHARGER_COMMAND 0x1FFC5 Ativar/desativar carregador

Arranque/paragem automatico do gerador
Dispositivos

Podem ser esperadas até duas instancias de arranque/paragem automatica do gerador GX, cada uma com a sua propria SA. Uma para
a instancia controlada pelo relé GX e outra para um gerador ligado, como um Hatz. DSA fixado em 65 (controlador do arranque do
gerador).

Instancias
N/A Estado
I - 7
AGS_DEMAND_CONFIGURATION_STATUS 0x1FED5 Desativar no interruptor do fabricante do
equipamento original
Comandos
I -
AGS_DEMAND_CONFIGURATION_COMMA ND 0x1FED4 Desativar no interruptor do fabricante de
equipamentos originais
GENERATOR_DEMAND_CONFIGURATION_ Ox1FEEG Desativar no interruptor do fabricante do
COMMAND equipamento original

Uma vez que estes DGN de comandos nao tém instancias, todas as instancias de arranque/paragem automatica do gerador sao
afetadas.
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22.1.3. Numeros de identificagdo unicos PGN 60928

A "base de dados" do dispositivo CAN-bus interno GX usa o nimero de identidade Unico para comparar dispositivos durante a
determinagéo de enderegos.

Para evitar colisdes no CAN-bus, o segundo dispositivo GX deve ser configurado para o intervalo de identidade unica de 1000-1499.
Para isso, coloque o seletor de identidade unica em 2 (2 * 500). Isso funciona exatamente da mesma forma que para VE.Can, consulte a
secgdo Numeros de identidade unicos PGN 60928 NAME [146].

< VE Can port 1
CAN-bUS profile RV-C (250 kbitfs)

Devices

O dispositivo GX atribuira um ndmero de identificagado Unico a cada o
dispositivo virtual. Altere-o apenas quando for instalar varios LAt ]
dispositivos GX na mesma rede RV-C. b

LD

s of it e identity nubers 1 use for L
enge only when using multiple GX Davices i on

Cheek Unique id nurnbers: Press to check |

Hetwork status

22.1.4.RV-Cin

Depositos

Testado com Garnet SeeLevelL Il 709 e depésitos da fungdo RV-C out de outro dispositivo GX.
Baterias

Lithionics e BattleBorn s&o as Unicas baterias RV-C compativeis (também com DVCC).
Alternadores

Foi adicionada compatibilidade com Wakespeed WS500 (-PRO), ARCO Zeus e Altion e Altion MAX da Revatek desde a v3.xx. Para
integragdo com Lynx Smart BMS (NG) por RV-C, é obrigatério conectar por cabo o contacto para permitir o carregamento do BMS ao
controlador do alternador.

22.1.5. Classes de dispositivos

Esta seccéo fornece um resumo basico de como cada tipo de dispositivo participa na especificagdo RV-C. Em qualquer caso, a
integracao de «Nivel 1» é bastante compativel (funcionamento basico), com melhorias conforme o caso.

Carregadores CA independentes

* Os carregadores CA comunicam o seu estado operacional e de configuragdo com o grupo CHARGER_xx de mensagens RV-C. O
controlo do utilizador deve incluir ligar/desligar basico através de RV-C, além de limites de poténcia (CA) da rede ajustaveis.

Inversores CA independentes

 Este tipo de inversores CA comunica o seu estado operacional com o grupo INVERTER_xx de relatérios RV-C. O comando de
entrada é limitado a ligar/desligar (ativar/desativar) através de RV-C.

Carregador/Inversor CA

* Inversor/carregador combinado - comunica mensagens CHARGER_xx e INVERTER_xx.

Controladores solares

» Os carregadores solares comunicardo o seu estado operacional em tempo real.

Medidores do estado de carga

* Os medidores do estado de carga podem ser usados para comunicar as condigdes atuais da bateria através do RV-C: tensao,
corrente, temperatura, estado de carga, etc. O RV-C requer que apenas um dispositivo comunique por uma determinada bateria
em cada momento, de modo que, se houver um BMS adequado instalado, ele sera a fonte de dados.

BMS (da Victron ou de um terceiro compativel com a Victron)

* Em muitos casos, a bateria (ou baterias) do sistema estara diretamente ligada a um Cerbo GX ou Cerbo-S GX da Victron, através de
equipamento da Victron ou de um BMS de terceiros compativel com a Victron. Estas baterias devem ser representadas no ambiente
RV-C através das mensagens DC_SOURCE_STATUSxx.

Medidores do nivel do deposito

i, . victron energy
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* Os medidores do deposito sdo traduzidos em mensagens RV-C, transferindo a identificagdo dos depdsitos e os nimeros de
instancia VRM existentes.

22.1.6. Tradugao de instancias

O RV-C utiliza instancias de diferentes formas:

* Instancia de alimentagdao CC

* Linha CA

« Instancia de dispositivo (depende do contexto)

Cada utilizagéo da instancia tem um significado especifico e um determinado dispositivo pode, por vezes, utilizar uma ou varias destas
instancias.

Instancia de alimentagado CC

Em RV-C, uma fonte CC é algo que pode gerar e armazenar (opcionalmente) energia. Normalmente é uma bateria, mas também pode
ser uma célula de combustivel ou a parte de saida de um contactor/desconector CC.

A alimentagdo CC pode ser entendida como um sistema de bateria e o seu barramento fisico associado, por exemplo, a bateria auxiliar, a
barra coletora CC e a cablagem CC. As instancias de alimentagdo CC s&o usadas para associar dispositivos posteriores (por exemplo:
um carregador ou um inversor) a «barra coletora CC» a qual esta conectado.

Desta forma, é possivel mapear como todos os dispositivos se conectam em relagédo ao seu barramento CC através do valor da sua
instancia de alimentagédo CC (a bateria de arranque e o seu alternador, a bateria auxiliar e os seus carregadores, etc.).

Tenha em atencéo que, em alguns casos (por exemplo, um conversor CC-CC ou um contactor), um dispositivo pode estar
associado a duas instancias de alimentagédo CC diferentes. Assim, por exemplo, um conversor CC-CC estaria associado as duas
baterias diferentes as quais estéa ligado, enquanto um contactor poderia estar associado a bateria a qual esta ligado; o barramento
CC do lado da carga do contactor tem, entdo, a sua prépria instancia de alimentacéo CC.

Embora a Victron possa aceitar mais do que uma bateria (uma bateria auxiliar e uma de arranque), concentra-se principalmente
numa. O médulo dbus-RVC apresentara a bateria «principal» ao RV-C como informacgéo de «Instancia de alimentagdo CC = 1»
(bateria auxiliar).

Se houver, os dispositivos de dete¢édo adicionais da Victron serdo apresentados com as instancias de alimentagdo CC de 2. Um exemplo
é a detegado opcional da tensédo da bateria de arranque dos SmartShunt.

Linha CA

A linha CA é muito mais simples, uma vez que o RV-C pressupde um sistema CA limitado, normalmente definido como linha 1 ou linha
2. A Victron aceita sistemas trifasicos, que ndo estédo incluidos nas especificacdes do RV-C. O modulo dbus-RVC nao aceita
instalagdes com sistemas trifasicos e as mensagens RV-C relacionadas com CA sdo suprimidas.

Instancia do dispositivo

A instancia do dispositivo € uma forma de separar diferentes dispositivos fisicos do mesmo tipo. Por exemplo: se uma instalagédo contiver
dois carregadores CA ligados @ mesma bateria, a cada um sera atribuida uma instancia de dispositivo diferente, embora os dois
partilhem a mesma instancia de alimentagdo CC. Cada carregador estara também associado a uma linha CA, que pode ser a mesma ou
ndo. Desta forma, é totalmente descrito como o carregador CA esta ligado a parte CA e CC, ao mesmo tempo que pode ser identificado
de forma unica gragas a sua instancia do dispositivo.

As instancias de dispositivo sdo relevantes dentro de uma determinada classe de dispositivos. Um carregador CA pode definir instancias
de dispositivo 1 e 2, e estas ndo estéo relacionadas com as instancias de dispositivo 1 e 2 de um controlador de motor CC.

Com excegao da monitorizagdo do depdsito, as instancias de dispositivo sdo codificadas como 1 para cada classe
especifica de dispositivo.

22.1.7. Falha de RV-C e gestao de erros
Comunicagao de falha do RV-C:

* As condig¢des de falha sdo comunicadas com os DGN DM_RV DGN (0x1FECA) e J1939 DMO01 (Ox1FECA).

* Na versao 1, os elementos de estado operacional, os campos de luz amarela e vermelha, sdo compativeis porque sao armazenados
em DSA.

* O SPN esta em OxFFFFFF em condigdes normais e em 0x0 sempre que houver um aviso ou condi¢do de falha no equipamento
compativel da Victron.
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* O FMI esta em 0x1F (modo de falha nao disponivel) em todos os momentos.

Este mapeamento simples permite que os ecras de utilizadores externos indiqguem um alarme ou falha num determinado dispositivo
Victron, momento em que o utilizador tera de utilizar as ferramentas de diagnéstico da Victron para obter mais informagdes.
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22.1.8. Prioridade do dispositivo RV-C

Um conceito critico do RV-C é a aplicagao de Prioridades de dispositivos.

Quando utilizada, a prioridade de um determinado dispositivo determinara se ele esta autorizado a transmitir DGN (por exemplo, um
BMS com maior prioridade deve transmitir informagdes sobre o estado da bateria, enquanto um controlador MPPT com menor
prioridade deve ceder a passagem).

A prioridade dos dispositivos também é usada ocasionalmente para favorecer um né em detrimento de outro. Por exemplo, pode ser mais
conveniente usar energia CA da rede em vez do inversor.

Na implementagao do dbus-RVC, as seguintes prioridades serdo codificadas nas mensagens transmitidas:

* Mensagens DC_SOURCE_STATUS_xx: Prioridade = 120 (estado de carga/BMS)
* Mensagens SOLAR_xx: Prioridade do carregador = 110
* Mensagens CHARGER_xx (inversores/carregadores): Prioridade do carregador = 100

* Mensagens CHARGER_xx (carregadores CA): Prioridade do carregador = 80

(), , victron energy
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22.2. Cerbo GX Dimensoes

Desenho dimensional - Cerbo GX |
BPP900450100 Cerbo GX |

:

Dimensdes em mm

m }}}victron energy

BLUE POWER
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22.3. Registos de retengao Modbus para o controlador ComAp InteliLite 4

A tabela a seguir lista a configuracdo ComAp Modbus necessaria. Além dos registos recolhidos, o Coil 4700 é usado para ligar e
desligar o gerador.

Tabela 1. Registos de retengao

01004 10123 RPM pm int16 0 Motor

01006 9152 T-Refrigerante °C int16 0 Controlador 1/O

01008 9151 P-Oleo bar int16 1 Controlador I/O

01013 - 8206 Horas de funcionamento h int32 1 Estatisticas

01014

01020 8202 Carga P kw int16 0 Carga

01021 8524 Carga P L1 kW int16 0 Carga

01022 8525 Carga P L2 kW int16 0 Carga

01023 8526 Carga P L3 kw int16 0 Carga

01036 8210 Frequéncia do gerador Hz uint16 1 Gerador

01037 8192 Tenséo do gerador L1-N \% uint16 0 Gerador

01038 8193 Tens&o do gerador L2-N \% uint16 0 Gerador

01039 8194 Tenséo do gerador L3-N \% uint16 0 Gerador

01043 8198 Corrente de carga L1 A uint16 0 Carga

01044 8199 Corrente de carga L2 A uint16 0 Carga

01045 8200 Corrente de carga L3 A uint16 0 Carga

01053 8213 Volts da bateria \% int16 1 Controlador I/O

01055 9153 Nivel de combustivel % int16 0 Controlador I/O

01263 - 8205 kWh do grupo gerador kWh int32 0 Estatisticas

01264

01298 9244 Estado do motor Lista de Informagdes
cadeias

01301 12944 Tipo de ligagédo Lista de Informagao
cadeias

01307 - 24501 Cadeia de ID Cadeia longa Informagéao

01322

01323 - 24339 Versao FW Cadeia curta Informagao

01330

01382 9887 Modo controlador lista de cadeias Informagao

03000 - 8637 Nome do gerador Cadeia curta Configuragao

03007 basica / Nome

victron energ
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22.4. Registos de retengao Modbus para controladores de geradores DSE
compativeis

A tabela a seguir contém os registos de retengdo Modbus lidos pelo dispositivo GX. Tenha em atencédo que esta tabela Modbus reflete a
lista de registos DSE, n&o a do dispositivo GX. Estas definicdes estdo em conformidade com a norma Deep Sea Electronics GenComm
(versdo 2.236 MF). A lista de registos Modbus para ler estes dados do dispositivo GX pode ser encontrada na secgao de downloads do
site da Victron.

Os registos marcados como necessarios na coluna Observagdes sdo essenciais para identificar os controladores do gerador DSE no
dispositivo GX e para o funcionamento correto do ecossistema Victron com o gerador.

Nota: O desvio de pagina e registo sdo terminologia da norma DSE GenComm.

Tabela 2. Registos de retencao

3 Cédigo do fabricante Necessario para a identificagao do
769 3 1 Numero do modelo controlador DSE
770 3 2 Numero de série
772 3 4 Modo de controlo
1024 4 0 Presséo do dleo kPa
1025 4 1 Temperatura do refrigerante °C
1026 4 2 Temperatura do éleo °C
1027 4 3 Nivel de combustivel %
1029 4 5 Tensao da bateria do motor \%
1030 4 6 Rotag&o do motor RPM
1031 4 7 Frequéncia do gerador Hz
1032 4 8 Tens&o L1-N do \%
gerador
1034 4 10 Tens&o de L2-N do \%
gerador
1036 4 12 Tensdo L3-N do \%
gerador
1044 4 20 Corrente de L1 do gerador A
1046 4 22 Corrente L2 do gerador A
Necessario para o funcionamento
correto do ecossistema Victron
1048 4 24 Corrente L3 do gerador A
1052 4 28 Watts de L1 do gerador W
1054 4 30 Watts de L2 do gerador w
1056 4 32 Watts de L3 do gerador W
1536 6 0 Watts totais do Wi
gerador
1558 6 22 % da poténcia total do gerador = %
1798 7 6 Tempo de funcionamento do Segundos
motor
1800 7 8 Gerador pos. kW horas kWh
1808 7 16 Numero de arranques
Desde 2048 8 Condic¢des de alarme
4096 a 4103 16 Registos de controlo
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